Series MAY/M4AW/MSW/M4M

@ Seleccion del medidor de panel li
X Esta seleccion para medidor de panel es excepto para las Series MT4N / MT4Y / MT4W.

Medidor de panel digital

4'],-digito

3'/, -digito

Digito del display

Tamafio
Indicador [ Ajuste de una salida | [ Ajuste de salida dobe] Salida
Serie M5W
Serie M4Y Serie MAW1P Serie MAW2P Series
Serie M4W Serie MAM1P Serie M4AM2P
Serie M4M
Voltaje CC Corriente CC| | Alimentacion Velocidad Escala Factor de alim. Medicion
Voltaje CA Corriente CA CA rpm (M4W-P)
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(m] Especificaciones

Medidor de panel digital

Sensores

ico:

Clasificacion Indicador Salida preajuste simple |Salida preajuste doble
(B)
M4Y-DV-[] M4W-DV-[] M4W1P-DV-[] M4W2P-DV-[] Sensores
Voltaje M4Y-AV[-[] M4W-AV [-[] M4W1P-AV [ -[] M4W2P-AV [ -[] fibra 6ptica
CC,CA M5W-DV-[] M4M-DV-[] M4M1P-DV-[] M4M2P-DV-[]
M5W-AV-[] M4M-AV -] M4M1P AV [-[] M4M2P-AV (-] Sonsores de
area / Puertas
M4Y-DA-[] M4W-DA-[] M4W1P-DA-[] M4W2P-DA-[]
Corriente M4Y-AA[-[] M4W-AA[-[] M4W1P-AA[-[] M4W2P-AA -] ©)
c |CC,CA M5W-DA-[] M4M-DA-[] M4M1P-DA-[] M4M2P-DA-[] j:’;‘;;ei;i dad
8 M5W-AA -[] M4M-AA[-[] M4M1P-AA -] M4M2P-AA[-[]
el
< |Alimentacion CA M4Y-W-[] M4W-W-[] M4W1P-W-[] M4W2P-W &) ores
(0-10VCC) M5W-W-[] M4M-W-[] M4M1P-W-[] M4M2P-W de presion
rom. velocidad M4Y-T[ -] M4W-T[-[] M4W1P-T[-[] M4W2P-T[-[] ®
(8_ 1 bVCC) M4Y-S[-[] M4W-S[]-[] M4W1P-S[-[] M4W2P-S [ -[] Encoders
(0-10VCA) M5W-T-[] M4M-T-[] M4M1P-T-[] M4M2P-T-[] rotativos
M5W-S-[] M4M-S-[] M4M1P-S-[] M4M2P-S-[] ©
¢
Factor de alimentacion M4W-P Cables conectores |
— , — — ajas de distribucion
(4-20mACC) (Ver pag. L-59) Sockets
Max. entrada disponible 150% para cada especificacion de entradas (a 400VCA:120%) g“)

(excepto M5W) ™

110/220VCA 50/60Hz,
CA 100-240VCA 50/60Hz 100-240VCA 50/60HZ%"
Alimenta- 5VCC .
cion (excepto M5W) ™ E 1
cc oo 24-70vVCC

Rango de voltaje permitido

90 a 110% del voltaje nominal

Consumo de |CA

4VA

5VA

alimentacion cc

2w

3w

Método del display

Display LED de 7-segmentos

Altura del caracter

M4Y, M4W, M5W: 14mm / MAW1P, M4W2P, M4M, M4M1P, M4M2P: 10mm

Precision |CA

F.S. £0.5% rdg *1-digito

de temperatura

(1)
SSRs /
Controladores

de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)
Medidores

para panel

(M)

del display |cc

F.S. +0.2% rdg +1-digito

Periodo de muestreo

300ms

Método de conversién A/D

Método integral de doble pendiente

6 !
Medidores de
pulsos

(N)

Unidades

Inmunidad al ruido

Onda cuadrada de ruido de +1kV (ancho de pulso: 1us) por simulador de ruido

de display
Tiempo de respuesta 2 seg (0 a max.)

(0)
Frecuencia del display 2.5 veces/seg. Gontroladoras

e
Capacidad de contacto . Salida de contacto a relé: |Salida de contacto a relé:

P 250VCA 3A 1c 250VCA 3A 1cx2 o
Resistencia de aislamiento Por encima de 100MQ (a 500VCC meggers) alimentacion
Rigidez dieléctrica 2000VCA 50/60Hz por 1 min @

I\.!Io_tores7pesosl
rivers

Controladores
e ad

M5W: Aprox. 1729

(M4M-P: Aprox. 2689g)

M4M1P: Aprox. 290g

M4M2P: Aprox. 316g

X1: Es opcional. (personalizable)
XLa resistencia ambiental se encuentra en estado sin congelamiento o condensacion.

I EEEE———
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Vibracio Mecanica Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) por 1 hora, en cada una de las direcciones X, Y, Z ®
ibracion -
Mal funcion Amplitud de 0.5mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) por 10 min, en cada una de las direcciones X, Y, Z | | et
HMI/PLC
Mecanica 300m/s? (aprox. 30G) 3 veces, en cada una de las direcciones
Choque (s)
Mal funcion 100m/s? (aprox. 10G) 3 veces, en cada una de las direcciones Sensores
Ciclo de Mecanico — Min. 10,000,000 operaciones
: . m
vida del relé |Mmal funcion — Min. 100,000 operaciones (carga resistiva de 250VCA 3A) | | Dispositivos
Temperatura -10 a 50 °C, almacenamiento: -20 a 60°C de campo
Ambiente
Humedad 35 a 85%RH, almacenamiento: 35 a 85%RH ()
. M4W: Aprox. 168g . .
Peso M4Y: Aprox. 144g M4M: Aprox. 262g M4W1P: Aprox. 253g M4W2P: Aprox. 278g



Series MAY/M4AW/MSW/M4M

EDimensiones (Unidad:mm)
oM4Y
®Corte del panel
Min. 91
85 ' ) "

7 93 { { -
31.5%°

~ _ r 1

=== Min. 40 o7
gI m — i 8 L oo |
X La etiqueta de la unidad debera pegarse en el i 1 del panel frontal.
(Unidad:mm)
oM4W oM4W1P o M4W2P oM5W

MaW-v Autonics

111NN N W DIGITALMETERRELAY

M4W1P-X Autonics

M4W2P-X

Autonics

®Corte del panel

IIIINEM DC VOLT METER

Min. 116

N

a

a5
5

IIIIEEE DC VOLT METER HERIID ‘
Mirl 52 92:9° ‘
X La etiqueta de la unidad debera pegarse en el 1 del panel frontal.
oM4M oM4M1P oM4M2P (Unidad:mm)

MaM2P

X La etiqueta de la unidad debera pegarse en el i_ del panel frontal.

[1][0][o][o]
EEEE|

®Corte del panel

Min. 91

T

6817

Min. 91

68357

—
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Medidor de panel digital

[E]Conexiones

(A)
Senso'res_
[
May Entrada_ HOLD ®)
_Ir zeensores
[OEEEEE] oo
C
+ 1 1’_0 OJ L@—’ A %e’nsores de
Alto Bajo T area / Puertas
(HICH) (ow) AI|memaC|on o
100-240VCA 50/60Hz Sensores
110VCA  220VCA -
5VCC(Opcional) OV 50/60Hz  50/60Hz de proximidad
24-70VCC(Opcional)
8
ensores
[ ) M4W de presion
Entrada HOLD 220VCA 110VCA
_l L 50/60HZ S0/60Hz OV A Alimentacion Opcion de alimentacion (F)

t SMPS CC i SMPS CA

(©)
o o o Conectores /
EE f ? Cables conectores /
Opcion de alimentacion ” Cajas de distribucién

—_— Encoders
b

HI LOW
A\ Alimentacion e i entacion " - Sockets
SMPS CC ; SMPS CA 100-240VCA
_SMPSCC ; SMPSCA 24-70VCC 2W 50/60Hz 4VA (H)
ﬂ n u —_— Controladores
de temperatura
O,
- +
100-240VCA (1)
24-70VCC 50/60Hz 4VA oM4M1P SSRs/
Controladores
HI Low de potencia
oM5W .
)
|_ Entrada —l Contadores
(K)
Temporizadores

T T T o 1A
HI Low 1__|

Alimentacioén
100-240VCA 50/60Hz

110VCA  220VCA
0V 50/60Hz 50/60Hz

(L)

Medidores
para panel

Salida HI SET

24-70VCC(Opcional) :250VCA3A 1c
Carga resistiva )
A Aimentacio Wedidores de
imentacion
oM4W1P NC Opcion de alimentacion pulsos
Salida de relevador _—
CcoM :250VCA 3A 1c Alimentacion: Alimentacion N
Carga resistiva SMPS cC SMPS CA Unidades

Lo [10] [11] [12] [13] [14] [15]

O-@-G
L salida tn - i i ” ©

220VCA 110VCA + - 100-240VCA Controladores
[ INPUT—  [HOLD 7 s0/60Hz 5060tz OV 2470veC 3w £\ 50/60Hz 5VA de sensores
[CO 2 31 (a1 (5] (6] (7] (o] e
uentes de
Opcion de alimentacion alimentacién
+ 1 T' o_t — e [ ]
HI Low - Alimentacion: Alimentacion Mam2pP
SMPS CC ; SMPS CA @
A Alimentacion Hrivers/ os/
Controladores
& de movimiento
) i 100-240VCA (R)
24-70VCC 50/60Hz 5VA Pantallas
—_— graficas
HMI/ PLC
OM4W2P
Salida LOW SET | (s)
Salida de relevador Salida de relevador 110VCA  220VCA :250VCA3A1C | Sensores
:250VCA 3A 1c Carga resistiva :250VCA 3A 1c Carga resistiva 0V 50/60Hz 50/60Hz Carga resistiva de vision
NC NO NC NO
()
com coM Salida de HI SET Dispositivos
(o fod ] ] ] G s (] snicazee a
F Carga resistiva © campo
Salida LOW Sallda HI i i6
A Alimentacion Opcién de alimentacion )
Opciodn de alimentacién —_— Software
220VCA 110VCA _— Alimentacion: Alimentacion
[ Entada—  ~HOLD 7 50/60Hz 50/60Hz OV Alln&;rgaégn Alsmh};nstag/gn SMPS CC i SMPS CA

DiesimnioiaioE,
|4 L] Jﬂﬁ ey

HI Low 100-240VCA 100-240VCA
24-70VCC 50/60Hz 5VA 24-70VCC 3W 50/60Hz 5VA

A Alimentacién
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Serie M4Y/M4W/M5W/M4M

Medidor digital para panel
DIN W72xH36mm, W96xH48mm, W72xH72mm

(m] Caracteristicas

e Display max.: 19999 (M5W), 1999 (otros)
e Funcion de auto-cero o funcion hold (excepto para M5W)
e Funcion de seleccion de valores RMS/AVG (CA)
e Display LED de 7 segmentos
e Dimensiones de caja segun especificacion DIN
e |ndicador de salida con preajuste simple y
salida con preajuste doble

Lea antes del uso “Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion.

(m] Como especificarlo

(m][a]iw][ ] -[av][ ]-[1]

M4Y / M4W / M4M M5wW
NA ENTRADA CC|ENTRADA CA| ENTRADA CC| ENTRADA CA|
(F.S)) (F.S)) (F.S) (F.S.)
1 199.9mV 199.9mV 199.99mV  [199.99mV
Entrada de 2 1.999V 1.999V 1.9999V 1.9999V
medicion * 3 19.99V 19.99v 19.999V 19.999V
4 199.9v 199.9vV 199.99V 199.99V
5% 300V — 300.0V 400.0V
6** — 400V — —
XX Opcional Opcional
Método de medicion CA
Sin marca |Valor AVG

R*® Valor RMS
Entrada DV Voltaje CC
AV Voltaje CA
Salida Sin marca |Indicador
1P Ajuste simple
2P Ajuste doble
Tamario Y* DIN W72xH36mm
Wi DIN W96xH48mm
M DIN W72xH72mm
Digito 4 1999 (3%4-digitos)
5 19999 (4'+-digitos)
Modelo [
M [Medidor

X 1: La medicion de entrada y el display es de 1:1

X2: La entrada disponible puede conectarse directamente si esta por abajo de 300VCC, 400VCA.
X% 3: RMS solo aplica en mediciones CA de M5W. No solicite "R" en el modelo CC.

X4: M4Y, M5W son indicadores.
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(m] Aplicacion de conexiones
© Medicién de voltaje CC

T | | Alto
= W Carga M.D.P. Alimentacion
1 | [ Bajo

(Fig. 1) Para mediciones de voltaje (V1) abajo de 300VCC

Multiplicador
R1
T * | Alto
— V1| Carga V2 <R2 M.D.P. Alimentacién
l L l | Bajo

(Fig. 2) Para mediciones de voltaje por arriba de 300VCC

X Cuando el voltaje a medir sea mayor a 300VCC, coloque
resistencias R1 y R2 con otro divisor externo para que V2
sea menor que el voltaje max. de medicion.

R2

V2= RivRe

Vi R1>R2

Ej.) Seleccionado el M.D.P. para medir 1000VCC como en
la Fig. 2, de arriba seleccione el valor de R1 para tener
300VCC en R2.
(Generalmente el valor de R1 es mayor que el valor de
R2)
Ordene el M.D.P. indicando 1000V para 300VCC.

© Medicion de voltaje CA

T | | Alto
®» w1 Carga M.D.P. Alimentacion
l | | Bajo

(Fig. 3) Mediciones de voltaje (V1) abajo de 400VCA

PT
® V1 | Ccarga |: ' V2| M.D.P. Alimentacién
l | : . l |Bajo

___________

(Fig. 4) Mediciones de voltaje (V1) arriba de 400VCA

X Cuando mida voltaje mayor a 400VCA, use el T.P. externo.

(El voltaje V2 debera ser menor al voltaje max. de medicién).

_ N2
V2= N1 x V1

Ej.) Seleccionando el D.P.M para medir 1000VCA, seleccione
el P.T con el primario para 1000VCA y 220VCA en el
secundario.

Ordene el D.P.M indicando 1000V para 220VCA.

Medidor digital para panel

m] Uso correcto

e Por favor antes de solicitar un producto con caracteristicas
especiales verifique que sea correcto, ya que no podra ser
reemplazado.

e Si se muestran nimeros arbitrarios aun si la alimentacion

esta encendida, retire la sefal de entrada y verifique si se | «©

muestran "0000" después de cortocircuitar la entrada de
medicion. (Verificacion de la funcion auto-cero)
Sino muestra "0000", contacte a nuestro centro de servicio.

Nota) La serie M5W no tiene funcion auto-cero.

e Siindica "!393" ¢ "- /399" durante la sefial de entrada
encendida, apague la alimentacion y verifique la condicion
de la conexion.

Esto se debe a que la sefial de entrada es muy baja o muy
alta.
Nota) La serie M5W indica " {9959" o "- 19999".

e La especificacion de la entrada de medicion, la cual se indica
en la informacion para seleccionar, es una especificacion
estandar, 1:1 de la entrada de medicion y valor del proceso.
Cuando es una especificacion opcional del voltimetro de CA,
indique la especificacién del P.T después de seleccionar el
modelo.

XNota: el shunty el T.C. no se incluyen.

e EI M.D.P. para medicién de voltaje de CA mide valores AVG
y RMS segun se haya especificado.

Los modelos son producidos para medir valor AVG indique
el nombre del modelo de manera exacta.

Ej.) En el caso de los modelos M4Y, M4W, M4M
(Incluya el tipo de ajuste)

El modelo para RMS: M4W-AVR-6
El modelo para AVG: M4W-AV-6
X La especificacion se establecera con el signo "R".

X La serie M5W solo tiene el RMS, y no hay indicacion
"R" en el nombre del modelo.

e En el caso del M.D.P. para medicion del voltaje de CA,
verifique si es el tipo AVG o el tipo RMS cuando haga una
comparacioén con equipo de medicion de otra compaiiia.

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

C)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

(©)

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

(1)
SSRs /
Controladores

de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)
Medidores
para panel

(M)
Tacémetros /
Medidores de
pulsos

(N)
Unidades
de display

(0)
Controladores
de sensores

(P)
Fuentes de
alimentacion

(Q)

Mot
Drivers /
Controladores

os/

de movimiento

(R)
Pantallas
graficas
HMI/PLC

(S)
Sensores
de vision

(T
Dispositivos
de redes

de campo

)

Software

.|
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Serie M4Y/M4W/M5W/M4M

Amperimetro digital para panel
DIN W72xH36mm, W96xH48mm, W72xH72mm

(w] Caracteristicas

e Display max.: 19999 (M5W), 1999 (otros)
e Funcion de auto-cero o funcion hold (excepto para M5W)
e Funcion de seleccion de valores RMS/AVG (CA)
e Display LED de 7 segmentos
e Dimensiones de caja segun especificacion DIN
e |ndicador de salida con preajuste simple y
salida con preajuste doble

Lea antes del uso “Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion.

(m] Como especificarlo

(] (&)Wl ~[aa] [ )-[1]

M4Y / M4W | M4M M5W
NA ENTRADA CC |ENTRADA CA [ENTRADA CC [ENTRADA CA
(F.S.) (F.S.) (F.S.) (F.S.)
1 199.9pA 19.99mA 199.99pA  [19.999mA
2 1.999mA 199.9mA 1.9999mA  [199.99mA
Entrada de 3 19.99mA 1.999A 19.999mA  [1.9999A
medicién ** 4 199.9mA 19.99A 199.99mA  [19.999A
5 1.999A 199.9A 1.9999A 199.99A
6 19.99A 1999A 19.999A 1999.9A
7 199.9A — 199.99A —
8 1999A — 1999.9A —
XX Opcional Opcional
Método de medicion CA Sin marca |Valor AVG
R*? Valor RMS
Entrada DA Corriente CC
AA Corriente CA
Salida Sin marca |Indicador
1P Ajuste simple
2P Ajuste doble
Tamafio Y DIN W72xH36mm
w3 DIN W96xH48mm
M DIN W72xH72mm
Digito 4 1999 (3'%-digito)

19999 (4%-digito)

Modelo

(M | Medidor |

X 1: La medicion de entrada y el display es de 1:1 para entrada CC No.1 a 5 y para entrada CA No.1 a 3, la entrada CC
No.6 a 8 se usa con derivacion 50mVCC, la entrada CA No.4 a 6 se usa con C.T (transformador de corriente)

X2: RMS solo aplica en mediciones CA de M5W. No solicite "R" en el modelo CC.

X 3: M4Y, M5W son indicadores.
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(m] Aplicaciones
© Medicion de corriente CC

|
© Alto
+
=V m Alimentacion

(Fig. 1) Mediciones de corriente menores a 2ACC

Alimentacion

(Fig. 2) Mediciones de corriente mayores a 2ACC

X Se usa shunt con mas de 2ACC para medir la corriente.
XEl valor del secundario del shunt es 50mVCC.

Ej.) Seleccione el M.D.P. en el caso de medir 10ACC de
corriente: Seleccione 10ACC/50mVCC para el shunty
50mVCC/1000ACC del D.P.M.

© Medicién de corriente CA

|
° Alto
) m Alimentacion

(Fig. 3) Medicién de corriente menor a 5A CA

Ej.) Seleccione el M.D.P. en caso de mediciones de
corriente menores a 5ACA :
Seleccione M4W-AA-XX 5ACA/5.00A

Alimentacion

(Fig. 4) Mediciones de corriente mayores a 5A CA

Medidor digital para panel

m] Uso correcto

e Por favor antes de solicitar un producto con caracteristicas
especiales verifique que sea correcto, ya que no podra ser
reemplazado.

e Si se muestran numeros arbitrarios aun si la alimentacion
esta encendida, retire la sefial de entrada y verifique si se
muestran "0000" después de cortocircuitar la entrada de
medicion. (Verificacion de la funcion auto-cero)

Si no muestra "0008", contacte a nuestro centro de servicio.

Nota) La serie M5W no tiene funcién auto-cero.

e Siindica "1339" ¢ "- 1939" durante la sefial de entrada
encendida, apague la alimentacion y verifique la condicién
de la conexion.

Esto se debe a que la sefial de entrada es muy baja 0 muy
alta.
Nota) La serie M5W indica " 13939" o "- /9393".

e L a especificacion de la entrada de medicion, la cual se indica
en la informacion para seleccionar, es una especificacion
estandar, 1:1 de la entrada de medicion y valor del proceso.

X Nota: el shunty el T.C. no se incluyen.

e El M.D.P. para medicion de voltaje de CA mide valores AVG
y RMS segun se haya especificado.

Los modelos son producidos para medir valor AVG indique
el nombre del modelo de manera exacta.
Ej.) En el caso de los modelos M4Y, M4W, M4M

(Incluya el tipo de ajuste)

El modelo para RMS: M4W-AAR-5

El modelo para AVG: M4W-AA-5

XLa especificacion se establecera con el signo "R".

XLa serie M5W solo tiene el RMS, y no hay indicacion
"R" en el nombre del modelo.

e En el caso del M.D.P. para medicion del voltaje de CA,
verifique si es el tipo AVG o el tipo RMS cuando haga una
comparacién con equipo de medicion de otra compafiia.

X Si la corriente es mayor a 5A CA, use un transformador de corriente

Ej.) Como ordenar el M.D.P. en caso de mediciones de corriente

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

(©)

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

(1)
SSRs /
Controladores

de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)
Medidores
para panel

(M)
Tacémetros /
Medidores de
pulsos

(N)
Unidades
de display

(0)
Controladores
de sensores

(P)
Fuentes de
alimentacion

(Q)

Mot
Drivers /
Controladores

os/

de movimiento

(R)
Pantallas
graficas
HMI/PLC

(S)
Sensores
de vision

(T
Dispositivos
de redes

de campo

de 300ACA: Seleccione el T.C 300ACA/5A y el M.D.P.

5A CA/300A. )

Software
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Series MAY/M4AW/MSW/M4M

Medidor digital de potencia para panel
DIN W72xH36mm, W96xH48mm, W72xH72mm

(m] Caracteristicas

e Indicacién max.: 19999 (M5W), 1999 (Otros)
e Muestra la salida (0-10VCC) del transductor
(Permite corresponder cuando la salida es

4-20mACC, 1-5VCC.)

e Funcion de auto-cero o funcion Hold (excepto M5W)

e Display LED 7 segmentos

e Dimensiones de caja segun especificacion DIN

e Indicador con salida tipo preajuste simple y
preajuste doble

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad™
en el manual de operacién

(m] Como especificarlo

(m][a]iw][ ]—[w]-[1]

Mdelo

Salida

NA M4Y / M4W / M4M M5W
DISPLAY (F.S.) DISPLAY (F.S.)

1 199.9W 199.99W

2 1.999kW 1.9999kW
Escala del display *' 3 19.99kW 19.999kW

4 199.9kW 199.99kW

5 1999kW 1999.9kW

XX Opcional Opcional

Funcién de medicion ; - :
1w |Vat|metro (Medidor de WATTS)

Sin marca |Indicador

Tamafio

1P Ajuste simple
2P Ajuste doble
Y*2 DIN W72xH36mm

w2 DIN W96xH48mm

Digito

DIN W72xH72mm

1999 (3%-digitos)

19999 (4'-digitos)

M Medidor

X Si la especificacion de salida del transductor o del convertidor es de 4-20mACC 6 1-5VCC, por favor use un medidor de escala.
X 1: Cuando la especificacion de salida del transductor de potencia es 0-10VCC, el valor en display es maximo.
X2: M4Y, M5W son indicadores.

(m] Aplicacion de conexién

L1 L2 L3
PT
RE 3
PT
cT
<>
cT| T
<

_O —
+Alto
Salida: 0-10VCC M.D.P. Alimentacion
Bajo
o — e Cuando la salida del transductor o convertidor es

Carga

(Transductor)

4-20mACC 6 1-5VCC, use un medidor con escala.
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Medidor digital para panel

Medidor digital de revoluciones / velocidad para panel

DIN W72xH36mm, W96xH48mm, W72xH72mm

(w] Features

e Indicacion max.: 19999 (M5W), 1999 (Otros)

e Funcion de auto-cero o funcion hold (excepto M5W)

e Funcion de seleccion de valores RMS/AVG (CA)

e Display LED 7 segmentos

e Dimensiones de caja segun especificacion DIN

e Indicador con salida tipo preajuste simple y
preajuste doble

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion

(m] Como especificarlo

(m][afiw][ J=[T][ J-[1]

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

()

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

NA

M4Y | M4W / M4M

M5W

(1)
SSRs /
C:

de potencia

ENTRADA (F.S.)

ENTRADA (F.S.)

0-10VCC /1999

0-10VCC/1999.9

)
Contadores

N

Entrada de medicion

0-10VCA / 1999

0-10VCA / 1999.9

DX

Entrada opcional CC

Entrada opcional CC

(K)
Temporizadores

AX

Entrada opcional CA

Entrada opcional CA

(L)
Medidores

Método de medicion CA Sin marca |Valor AVG

para panel

R*! Valor RMS
™)
Funcién de medicion T Tacometro (rpm) o
s Medidor de velocidad lineal (m/min) putsos
Salida Sin marca |Indicador Oidades
de displ
1P Salida de ajuste simple o copy
2P Salida de ajuste doble g))
i Y2 DIN W72xH36mm o sensores
Tamario =
w DIN W96xH48mm @
uentes de
M DIN W72xH72mm alimentacién
Digito 4 1999 (3%4-digitos) @ ,
ot apasos
5 19999 (4%%4-digitos) gﬂx.if._a’dpres
Modelo e
(M [Medidor ®R)
et
X1: RMS solo aplica en mediciones de CA del modelo M5W. La marca "R" no aparece en el nombre del modelo. HMI/ PLC
X2: M4Y, M5W son indicadores. )
Sensores
. ., ., de vision
(=] Aplicacion de conexion « Generador (T.G) —
Este generador convierte las revoluciones en un voltaje | Dispesitives
proporcional a las revoluciones del motor. EI M.D.P. recibe | decampo

el voltaje y muestra el nimero de revoluciones, verifique
Alimenta- '@ especificaciones del T.G.

M.D.P. § cion e La especificacion de la entrada de medicion indicada en
Bajo la informacién para seleccionar es el valor en display
cuando la especificacion de salida 0-10VCC y 0-10ACC.
Otras especificaciones de salida para el generador son
opcionales.

)

Software

Medidor de revoluciones / velocidad

Motor Generador
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Series MAY/M4AW/MSW/M4M

Medidor digital con escala

DIN W72xH36mm, W96xH48mm, W72xH72mm
(w] Caracteristicas
e Indicacion max.: 19999 (M5W), 1999 (Otros)
e Display LED 7 segmentos
e Dimensiones de caja segun especificacion DIN
e Funcion de display lineal por especificacion de entrada
e Indicador con salida tipo preajuste simple y preajuste

doble

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion

(m] Como especificarlo

(m][4][w][ |-[or]=[x]

Escala del display IX |Rango del display (opcional) |
Entrada DI [4-20mACC (1-5VCC : opcional™) |
Salid Sin marca |Indicador
alda 1P Ajuste simple
2P Ajuste doble
T - Y2 DIN W72xH36mm
= e DIN W96xH48mm
M DIN W72xH72mm
Digito 4 1999 (3%-digitos)
5 19999 (4%4-digitos)
Modelo [ -
{m |Medidor

X 1: Las especificacion de entrada de medicion 1-5VCC

esta disponible como opcion. Habra un valor por default si no hay una solicitud de orden.
X2: M4Y, M5W son indicadores.

(m] Aplicacion de conexién

- (+)
o Al
Sensor de 8 0
femperatura E | Salida: 4-20mACC . 3
Sensor de u (1-5VCC:opcional) M.D.P. | ¢ Alimentacion
presion % T -
5—| (@] Bajo
(Transductor) 0

e La especificacion de entrada de medicion de la informacion para seleccionar, es la especificacion de salida del convertidor
y 4-20mACC es la especificacion estandar. En el caso de que la salida del convertidor sea 1-5VCC, puede personalizarse.

e El voltimetro de CC puede fabricarse bajo pedido, en este caso la especificacion de salida sera 1-5VCC.
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Medidor digital del factor de potencia para panel DIN W96 xH48mm

[w] Caracteristicas

e Indicador del factor de potencia

e Entrada: 4-20mACC (especificacion de
salida del transductor del factor de potencia)

e Display: -0.50 a 1.00 a +0.50

Medidor digital para panel

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion

(m] Como especificarlo

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

IP |Factor de potencia

(©)

Funcién de medicion
Tamafo
Digito

{w [DIN woBxH48mm

Conectores /
Cables conectores /

Cajas de distribucion /

Sockets

{4 [9999 (4-digitos)
Modelo [ M | Medidor E:Hgntroladores
| de temperatura
(w] Especificaciones 0
. SSRs /
Modelo M4W-P (m] Conexiones Controlacores
Medicion Factor de potencia
Entrada 4-20mACC [ ZOVCA HOVOA o | Contadores
Display -0.50 a 1.00 a +0.50 cosg 3 7
EN|EREVEN|ER|CHIEA R gy
" " n N - +f f ~ Temporizadores
Rango disponible de voltaje[90 a 110% del voltaje nominal Alto Bajo
Consumo de alimentacion |4VA n
Método del display Display LED de 7 segmentos AFUENTE e aared
Altura del caracter 14mm
Precision del display F.S: +3% rdg +1-digito ﬁﬁlﬁg.e.msd .
edidores de
Periodo de muestreo 300ms . ., ., pulsos
Velocidad de respuesta  |2seg (0 a max.) li‘ Apllca(ﬂon de conexion ™
Display Punto fijo s it
Resistencia de aislamiento |Por encima de 100MQ (a 500VCC meggers) PT
N +
Rigidez dieléctrica 2000VCA 50/60Hz por 1 min b %”g 0 7 Q) roladoras
Inmunidad al ruido Onda cuadrada de ruido de +1kV (ancho de pulso: 1ys) Py desensores
por simulador de ruido P.T Al ®
to
- Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) ”g _ ) Fuentes de
L Mecanica por 1 hora, en cada una de las direcciones X, Y, Z Salida: IEDP gél'{,?ema' slimentacion
Vibracion - - - cT 4-20mACC I
Mal Amplitud de 0.5mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) 1= Bajo @
funcionamiento |por 10 min. en cada una de las direcciones X, Y, Z ot x Motores apasos
Choate Mecanica 300m/s? (aprox. 30G) 3 veces, en cada una de las direcciones X, Y, Z b Controladores
oqu —
4 Mal func. 100m/s? (aprox. 10G) 3 veces, en cada una de las direcciones X, Y, Z o — R)
- Pantallas
Environ lﬁ,‘r&% (re]rtztura -10 a 50 °C, almacenamiento: -25 a 60°C Carga (Transductor del factor de potencia) | JE1%"
-ment
Humedad ambiente | 35 a 85%RH, almacenamiento: 35 a 85%RH (SS>
ensores
Peso Aprox. 317g de vision
XLa resistencia ambiental se encuentra en estado sin congelamiento o condensacion. ™
. . (Unidad' mm) Dispositivos
(] Dimensiones ' e cormpo

e Corte externo del panel

98 .
Min. 116 w
Software

o

o | 2

(o)

é 92°9¢ ‘

M4W-P !
o
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Descripcion técnica

[mFuncionamiento del convertidor analogo al digital

1) ADC (Convertidor Analogo a Digital)

Voltaje de referencia

Amplificador
R ¥
Ej ADC por Sefial
(Voltaje de entrada) Aaproximaciones, digital
sucesivas

Circuito de

control

Sefial de INICIO
(Figura 1) Configuracién basica del ACD

Es rapida la velocidad de medicion y la resolucion es
alta por el muestreo de la sefial de entrada en el ADC
y la medicién de cambios es mediante aproximaciones
sucesivas, segun la Figura 1.

EI ADC de aproximaciones sucesivas, que convierte
desde el byte de orden mas alto hacia el byte de orden
mas bajo, realiza conversiones rapidas y usa

circuitos sencillos.

2) Método de integracion de doble pendiente.

Segun la Figura 2-1, si estad activado SW1, el voltaje
de entrada Ex es integrado dentro de cierto tiempo Ts.
Después de terminada la integracion del voltaje de
entrada Ex, el SW2 se activa. Luego, cuando se
conecte al voltaje de referencia Es, éste se integrara
hacia el voltaje cero. (Tomando cémo referencia Es,
Ex invierte su polaridad.) Cuando la operacion integral
se convierte en cero, el comparador se para
completamente y este tiempo de integracion es Tx.

. Tx
La formula es: EX= ——— Es.
Ts
Son fijos los tiempos de integraciéon de las
aproximaciones sucesiva, Es y el voltaje Ex. Por lo
que, si se mide el valor Tx, se puede obtener un valor

digital proporcional a la entrada.

Ex SW1 C
(Voltaje de —©3
entrada)
Es SW2
(Voltaje de —©.
referencia)

R Comparador

Circuito de integracion
*"|Circuiito de control Visualiza-
cién

(Figura 2-.1) Configuracion basica del método de integracion
con doble pendiente].

Tiempo de integracién de la  Tiempo de descarga
entrada Ts del voltaje Tx

ON
OFF
ON

OFF
Operacion de la
salida del circuito

o / \

ciock  [THIHILTELEEEEEERTEERTETEELTT

D123 N-1 N 123 N

SwWi1

SW2

Contador

(Figura 2-2) Forma de onda de la integracion
3)Comparacién del método ADC y el método de integracién con doble pendiente

Método de integracion

ADC doble pendiente

OMediciones rapidas .
OMejores caracteristicas | ©Conversion estable de A-D
de ruido ©OBuena linealidad

©OAlta resolucién ©Precio razonable
©OPrecio elevado

Propiedad

[WRelacion de rechazo en el modo normal (“NMR”)

La NMR es la relacion de error en las fluctuaciones
causadas cuando la frecuencia del voltaje CA de la
alimentacion comercial se mezcle en la terminal de
entrada de la mediciéon al medir voltaje CD. Para
eliminar este error, se cambia la relacion de rechazo
segun el método de cambio de A/D.

En el método de integracion, segun la Figura 3, el medio
ciclo positivo y el medio ciclo negativo se cancelan uno
al otro, es una eficaz eliminacion de ruido al mezclarlos.
Asi mismo, si el tiempo de integracion de la entrada son
multiplos enteros de la frecuencia de la alimentacion,
tedricamente podra alcanzar una relacion infinita de la
eliminacion del ruido. También, si éste método de filtrado
se introduce en el circuito de entrada, la NMR puede ser
grande pero no necesita serlo ya que la respuesta al
cambio del voltaje de la sefial puede disminuir.

En: El valor pico del ruido del
voltaje CA de la alimentacién
mesclado con la entrada

AE  AE: Relacion de cambio
visualizado en la salida.

ANAAANAN
VY

16.66ms

NMR(dB) = 20 log

Ex

83.33ms

0 60Hz

0 Alto
. En | D.PM

O Bajo

(Figura 3)

[W|Relacion de rechazo en el modo comuin (“CMR”)

La CMR es la relacion del error que ocurre cuando se
reciba un voltaje con ruido en la misma fase (Modo
Comun) durante la medicién en 2 terminales de entrada
del mismo diametro y el mismo comun (tierra). El grado
medido bajo las condiciones de operacion efectivas
frecuentemente puede ser disminuido por el mismo
ruido. Este ruido es el que ocurre cuando se cause una
diferencia de potencial en la puesta a tierra fisica del
medidor del tablero y de la tierra, y la corriente en la
tierra se introduce en el medidor. Esta representado
entre las terminales positiva y negativa de la entrada de
medicién. Varios volts o docenas de volts de ruido
pueden pasar desapercibidos si es largo el punto de
puesta a tierra, o si estan cercanos los puntos de puesta
a tierra de una subestacion o algun aparato de
radiodifusion.
La definicion del CMR se muestra en el circuito que
aparece en la Figura 4 cuando se aplica E (la Corriente
del Modo Comun: el voltaje pico CA.) Si la salida se
cambia en hasta AE, la formula es la siguiente:

Ec

CMR(dB) = 20 log

Sefial de Terminal
voltaje ]

! de salida
comun

Contacto con la caja
Voltaje del ruido en el modo comun para
una entrada flotante.

(Figura 4)
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M Glosario

©OMedicion de AVG/RMS

®Hay dos maneras de medir el voltaje o la corriente de
las formas de onda de CA.

Son la lectura de AVG o RMS para determinar la onda
CA. El usuario podra seleccionar cualquier tipo de
método de medicion.

OAVG

El valor medio de cada medio ciclo en las formas de
onda de CA.

ORMS

El voltaje CA significa que el voltaje y la corriente
cambian en cada ciclo, a diferencia de CD. Por lo que,
podra demostrar la misma efectividad, la cual es el valor
del voltaje y de la corriente, que genera el mismo efecto
que CD sobre una resistencia, durante el mismo periodo
de tiempo. Generalmente se usa la media cuadratica
(RMS) para despejar el verdadero valor del RMS ya que
la CA tiene mucha electrostriccion.

(para onda sinusoidal)
\Y

™
AVG =

2m

[Vm: valor maximo]

2Vm
=0.637Vm

RMS = =0.707Vm

O E| resultado de medir la forma de la onda
electrostrictiva:

Cémo medir el valor medio:

Segun el grado de electrostriccion, de la forma de la
onda podréa aparecer una amplia desviacién en la
visualizacién de la medicion.

Como medir el valor del RMS:

No hay desviacion en la visualizacion al medir el valor
RMS, porque la onda sinusoidal o no sinusoidal se mide
segun la cantidad de calor generado.

®Finalmente, la forma de onda parecida a la onda
sinusoidal no presenta una gran diferencia cuando se
utilice AVG o RMS, pero RMS es mejor para la medicién
de la electroestriccion de la forma de una onda.
®Producimos ambos modelos para la medicion de AVG
y RMS. Para el modelo RMS, se indica “R” en el nombre
del modelo pero no se indica “R” en el modelo AVG.

Sin embargo, hay un solo modelo de medicién con RMS
para la Serie M5W, y se puede seleccionar el método
AVG o RMS como parametro para el medidor en el
tablero.

OPrecision del display

La precision de la visualizacion significa el maximo/mini-
mo error garantizado por el fabricante. Se despliega
como % en la escala completa del medidor. (“Full scale:”
el rango maximo de visualizacion. Para 3 1/2 digitos es
1999 y para 4 digitos es 9995. Para 4 1/2 digitos es
1993939 )

Por ejemplo, la precision de visualizacion para la Serie
M4Y es +0.2 rdg, + 1 digito en la escala completa. Por lo
que, 1999 x +0.2% = +4 digitos. Después de incluir el
error de 1 digito en la lectura, la precision de la
visualizacion de la lectura es 5 digitos. rdg es el codigo
de la direccioén de la lectura.

Descripcion Técnica

OFuncion AUTO ZERO

Cuando la entrada sea cero, se corrige el valor del desvio

xYa¥ad

en el circuito interior y despliega "080” ¢ "00007.

©Funcién HOLD

Esta funcion mantiene el valor desplegado, al hacer un
corto circuito y manteniendo en la terminales HOLD. Se
usa cuando sea dificil leer el valor visualizado debido a
los cambios frecuentes de la entrada

©EI punto decimal de la visualizaciéon

Todos los modelos cuentan con una funcion del punto
decimal fijo. Procure no cambiar arbitrariamente el punto
decimal. (Excepto en los modelos tipo multi medidores y
los que tengan incluida la funcién de escala).

mUso apropiado

®Procure leer este catalogo antes de comprar o utilizar el
medidor de panel. Cualquier producto que se embarque
debido a errores en la orden de compra no pueden ser
cambiados.

®Después de instalar este producto, aunque esté en
cero la sefal de entrada, si aparece algun numero
arbitrario, ponga en corto circuito las terminales de entrada

atalal

de medicion y verifique que se visualice “0000 después
de qL)Jitar la sefial de entrada. (Verifique la funcion de Auto
Zero

Si no se despliega “0000" favor de comunicarse con
nosotros. Sin embargo, en las series MT4Y y MT4W se
puede revisar este cero con la funcién de correccion de
errores.

(Nota: La serie M5W no tiene la funcién “Auto Zero.”

®Después de instalar este producto, si se despliega
"1993” ¢ ”- 1939” al aplicar la sefal, significa que
la sefal de entrada es mayor que la especificacion para
la entrada, o bien que no es correcta la entrada a la
medicion. En este caso, apague la energia y revise la
conexion.

(Nota:) La serie M5W despliega " 19393”6 "- 19933",
pero la funcion de visualizacion de errores incluida en la
unidad despliega su propio cédigo de errores.

® Tenga cuidado al pedir los productos ya que hay
especificaciones estandar y opcionales para
alimentacion del medidor.

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

(©)

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

(1)
SSRs /
Controladores

de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)
Medidores

para panel

(M)
Tacémetros /
Medidores de
pulsos

(N)
Unidades
de display

(0)
Controladores
de sensores

(P)
Fuentes de
alimentacion

(Q)

#Los productos con 24-70 VCC no pueden usar 12
VCC.

*Procure indicar la especificacion del voltaje de
alimentacion cuando pida los productos con
especificaciones opcionales. Si no se indica, se surtira
el producto con las especificaciones estandar.

Avutonics
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e movimianto
Series Estandar Opcional 7@)
Serie M4Y 100-240VCA |5VCC, 24-70VCC Pantalss
Serie M4W 110/220VCA |24-70VCC, 100-240VCA HMI/PLC
Serie M5W 100-240VCA |24-70VCC (s)
Serie M4M 110/220VCA |24-70VCC, 100-240VCA de visién
Serie MT4Y N o
Serie MT4W 100-240VCA 12-24VCC Dispositivos

de campo

)

Software



Descripcion Técnica

®L a salida del medidor con un ajuste funciona como una
salida para la alarma del limite superior. Si el valor
medido es mayor que el valor ajustado del limite
superior, funciona la salida. Asi mismo, si el valor medido
es menor que el valor ajustado para el limite superior, no
funciona la salida. Aplica para las series: M4W1P,

M4M1P.
OFF ON
A
Voltaje Alto

®L a salida del medidor con dos ajustes funciona como
salida alarma de limite superior e inferior. La salida
funciona si el valor medido es mayor que el valor alto
ajustado o menor que el valor bajo ajustado. Asi mismo,
si el valor medido es menor que el valor alto ajustado, y
mayor que el valor menor ajustado, no funciona la salida.
(Funcionan independientemente los limites superior e
inferior).

(Nota:) El valor ajustado generara “Error” cuando Valor
Bajo = Valor Alto. Procure calibrar Valor Bajo < Valor Alto.
Aplica para las series: MAW2P, M4M2P.

ON OFF ON

A A
Voltaje Bajo Voltaje Alto

OE| multi medidor para tablero (MT4Y/MT4W) funciona
con salida triple (LO, GO, HI) y orece cinco tipos de
salida (con excepcion de la salida del limite inferior.

(los modos oF F, L5k H5E LHS5E, LL5E, HHSE, Ld5E)
Ej., la salida de la alarma del limite superior/inferior (el
modo L H5E)

OFF ON OFF

ON H i OFF OFF i H ON

LO GO HI
*Para mayor informacién sirvase ver la pagina L-45.]

®Ambiente de la operacion

1) Opere el aparato entre -10 y +50°C con humedad
de hasta un 85%. Procure operarlo a la temperatura
ambiente porque la temperatura afectara la precision
de las mediciones.

2)Procure evitar la condicién de la condensacion
causada por los rapidos cambios de temperatura.

3)Procure tener precauciones para no causar
vibraciones ni sacudidas.
Procure no utilizarlo en las inmediaciones de gases,
polvo y sustancias quimicas que pudieran perjudicar
los aparatos eléctricos.

®Almacenamiento

Al alamacenar los aparatos durante largos periodos,
evite los rayos directos del sol. Manténgalos entre -20°C
y +60°C y una humedad relativa entre un 30% y un 85%.
Mantenga los productos empacados en la misma
condicion en la que se recibieron de la fabrica.

Avutonics
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®Ruido

El mayor problema es el ruido que se mezcla en el
cable de alimentacion del medidor para panel. Existen
condensadores para suprimir el ruido entre los cables
de alimentacion. Sin embargo, es dificil instalar el
perfecto circuito de supresion de ruido dentro de un
producto pequefo como el medidor en el tablero.
Procure utilizar algun circuito amortiguador como un
filtro o varistor en la conexion externa cuando un
voltaje anormal sea generado por relevadores de
potencia, interruptores magnéticos, aparatos de alta
frecuencia, chispas de alto voltaje y descargas
atmosféricas en la misma linea.

1.Método del Filtro en la Linea

Cerca
del medidor
Fommsss s 1
ot A ’ '
110/220VCA | I — Medidor
oA *
__________________ ' .

Contacto a tierra

2. Método del varistor ZNR

[CAlto
110/220VCA Medidor Entrada
[ Bajo

®Conexion de la entrada
Si el cable de la entrada de medicion es largo, procure
utilizar un cable con blindado en el lugar donde pueda
presentarse el ruido frecuentemente.
1. Uso de cable blindado de 2 hilos
A

Bajo

2. Uso de cable blindado de 1 hilo

T o

Bajo




