Serie PRD/PRDW

Sensor de proximidad de distancia de deteccién aumentada

(m|Caracteristicas

®Distancia mas larga de deteccion

(Garantizan una distancia de deteccion 1.5~2 mayor
en comparacion con modelos ya existentes)
®Resistencia al ruido mejorada con Cl dedicado
®Proteccion contra inversion de polaridad, contra picos de

voltaje y sobrecorriente
®l arga vida y confiabilidad

®Indicacion de estatus con LED rojo
®Proteccion IP67 a prueba de agua (estandar IEC)

®Reemplazo para micro interruptores e interruptores de limite
®Resistencia a la tensiéon mejorada : Mayor resistencia y flexibilidad en

la unién del cable con el sensor.

A

seguridad” en el manual de operacion.

Por favor antes de usarlo lea "Precauciones para su

mEspecificaciones
®2 hilos CC

C€

PRDT124DO PRDT12-8DO PRDT18-7DO PRDT18-14DO PRDT30-15D0O PRDT30-25D0
PRDT12-4DC PRDT12-8DC PRDT18-7DC PRDT18-14DC PRDT30-15DC PRDT30-25DC
PRDT12-4DO-V PRDT12-8DO-V PRDT18-7DO-V PRDT18-14DO-V PRDT30-15D0-V PRDT30-25D0-V
PRDT124DC-V PRDT12-8DC-V PRDT18-7DC-V PRDT18-14DC-V PRDT30-15DC-V PRDT30-25DC-V
PRDLT12-4DO PRDLT12-8DO PRDLT18-7DO PRDLT18-14DO PRDLT30-15D0 PRDLT30-25D0
PRDLT12-4DC PRDLT12-8DC PRDLT18-7DC PRDLT18-14DC PRDLT30-15DC PRDLT30-25DC
PRDLT12-4DO-V PRDLT12-8DO-V PRDLT18-7DO-V PRDLT18-14DO-V PRDLT30-15DO-V PRDLT30-25D0-V
PRDLT12-4DC-V PRDLT12-8DC-V PRDLT18-7DC-V PRDLT18-14DC-V PRDLT30-15DC-V PRDLT30-25DC-V

Modelo PRDWT124DO PRDWT12-8DO PRDWT18-7DO PRDWT18-14DO PRDWT30-15DO PRDWT30-25DO
PRDWT12-4DC PRDWT12-8DC PRDWT18-7DC PRDWT18-14DC PRDWT30-15DC PRDWT30-25DC
PRDWT12-4DO- PRDWT12-8DO-l PRDWT18-7DO- PRDWT18-14DO-l PRDWT30-15DO-1 PRDWT30-25DO-
PRDWT124DC-l PRDWT12-8DCAl PRDWT18-7DC- PRDWT18-14DC- PRDWT30-15DC- PRDWT30-25DC-
PRDWT12-4DO-V  (PRDWT12-8DO-V PRDWT18-7DO-V PRDWT18-14DO-V  |PRDWT30-15DO-V  |PRDWT30-25D0-V
PRDWT12-4DC-V PRDWT12-8DC-V PRDWT18-7DC-V PRDWT18-14DC-V PRDWT30-15DCV  |PRDWT30-25DC-V
PRDWT124DO-IV  |PRDWT12-8DO-lV  |PRDWT18-7DOV  |PRDWT18-14DOV  |PRDWT30-15D0V  (PRDWT30-25DO-IV
PRDWT124DC-V |PRDWT12-8DC-IV |PRDWT18-7DC4V  [PRDWT18-14DC4V  |PRDWT30-15DC4V  |PRDWT30-25DC-IV

Distancia nominal 4mm £10% 8mm £10% 7mm +£10% 14mm +10% 15mm +10% 25mm +10%

Histéresis Max. 10% de distancia de deteccion

Objeto estandar 12x12x1mm 25%25x1mm 20%20x1mm 40x40%x1mm 45%45%x1mm 75x75%1Tmm

de deteccion (Hierro) (Hierro) (Hierro) (Hierro) (Hierro) (Hierro)

Distancia de deteccion 0~2.8mm 0~5.6mm 0~4.9mm 0~9.8mm 0~10.5mm 0~17.5mm

Alimentacion 12-24VCC

(Voltaje de operacion) (10-30VCC)

Corriente de fuga Max. 0.6mA

Frecuencia de

respuesta(1) 450Hz 400Hz 250Hz 200Hz 100Hz

Voltaje residual Max. 3.5V

Afeccion por Temp.

+10% max. de distancia de deteccion a +20°C en un rango de temperatura de -25 a +70°C

Salida de control

2 ~100mA

Resistencia de aislamiento

Min.(a 500VCC megas) 50MQ

Fuerza dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por 1minuto

Vibracion 1mm de amplitud a una frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X,Y,Z por 2 horas
Choque 500m/s *(50G) X, Y, Z direcciones por 3 veces
Indicador Indicador de Operacion (LED Rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temp. de alamcenaje

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35~95%RH(sin condensacion)

Circuito de proteccién

Circuito de proteccién contra inversion de polaridad, contra picos de voltaje y sobrecorriente.

Materiales Cuerpo/Tuerca:Latén niquelado,Rondana: Hierro niquelado, Superficie de deteccién: ABS resistente al calor
Certificacion Ce
Proteccién IP67(Estandar IEC)

PRDT:Aprox. 74g
PRDLT:Aprox. 94g
PRDWT:Aprox. 449

Peso de unidad

PRDT:Aprox. 72g
PRDLT:Aprox. 929
PRDWT:Aprox. 429

PRDT:Aprox. 115g
PRDLT:Aprox. 1459
PRDWT:Aprox. 80g

PRDT:Aprox. 110g
PRDLT:Aprox. 140g
PRDWT:Aprox. 759

PRDT:Aprox. 175g
PRDLT:Aprox. 2159
PRDWT:Aprox. 140g

PRDT:Aprox. 180g
PRDLT:Aprox. 220g
PRDWT:Aprox. 145g

#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la
distancia de deteccion para la distancia al objeto.

D-11

Autonics




Distancia de deteccion aumentada

mEspecificaciones
®Tipo 3-hilos CC

PRD12-4DN PRD12-8DN PRD18-7DN PRD18-14DN PRD30-15DN PRD30-25DN

PRD12-4DP PRD12-8DP PRD18-7DP PRD18-14DP PRD30-15DP PRD30-25DP

PRD12-4DN2 PRD12-8DN2 PRD18-7DN2 PRD18-14DN2 PRD30-15DN2 PRD30-25DN2

PRD12-4DP2 PRD12-8DP2 PRD18-7DP2 PRD18-14DP2 PRD30-15DP2 PRD30-25DP2

PRDL12-4DN PRDL12-8DN PRDL18-7DN PRDL18-14DN PRDL30-15DN PRDL30-25DN

PRDL12-4DP PRDL12-8DP PRDL18-7DP PRDL18-14DP PRDL30-15DP PRDL30-25DP

PRDL12-4DN2 PRDL12-8DN2 PRDL18-7DN2 PRDL18-14DN2 PRDL30-15DN2 PRDL30-25DN2 )

PRDL12-4DP2 PRDL12-8DP2 PRDL18-7DP2 PRDL18-14DP2 PRDL30-15DP2 PRDL30-25DP2 Sensores

PRDW12-4DN PRDW12-8DN PRDW18-7DN PRDW18-14DN PRDW30-15DN PRDW30-25DN Celproximicac
Modelo PRDW12-4DP PRDW12-8DP PRDW18-7DP PRDW18-14DP PRDW30-15DP PRDW30-25DP

PRDW12-4DN2 PRDW12-8DN2 PRDW18-7DN2 PRDW18-14DN2 PRDW30-15DN2 PRDW30-25DN2
PRDW12-4DP2 PRDW12-8DP2 PRDW18-7DP2 PRDW18-14DP2 PRDW30-15DP2 PRDW30-25DP2
PRDW12-4DN-V  |PRDW12-8DN-V |PRDW18-7DN-V |PRDW18-14DN-V |PRDW30-15DN-V | PRDW30-25DN-V
PRDW12-4DP-V  |PRDW12-8DP-V |PRDW18-7DP-V |PRDW18-14DP-V |PRDW30-15DP-V |PRDW30-25DP-V
PRDWL12-4DN PRDWL12-8DN PRDWL18-7DN PRDWL18-14DN PRDWL30-15DN PRDWL30-25DN
PRDWL12-4DP PRDWL12-8DP PRDWL18-7DP PRDWL18-14DP PRDWL30-15DP PRDWL30-25DP
PRDWL12-4DN2 |PRDWL12-8DN2 |PRDWL18-7DN2 |PRDWL18-14DN2 |PRDWL30-15DN2 |[PRDWL30-25DN2
PRDWL12-4DP2 |PRDWL12-8DP2 |PRDWL18-7DP2 |PRDWL18-14DP2 |PRDWL30-15DP2 |[PRDWL30-25DP2

Distancia nominal 4mm £10% 8mm +10% 7mm £10% 14mm +£10% 15mm +10% 25mm +10%

Histeresis Max. 10% de distancia de deteccion

Objeto de deteccion 12x12x1mm 25%25x1mm 20%20x1Tmm 40x40x1mm 45x45x1mm 75%x75x1Tmm

estandar (Iron) (Iron) (Iron) (Iron) (Iron) (Iron)

Distancia de deteccion 0a2.8mm 0a5.6mm 0a4.9mm 0a9.8mm 0a10.5mm 0a17.5mm

Alimentacion 12-24VCC

(Voltaje de operacion) (10-30VCC)

Consumo de corriente Max. 10mA

Frecuencia de 500Hz 400Hz 300Hz 200Hz 100Hz 100Hz

respuesta(*1)

Voltaje residual Max. 1.5V

Afeccién por Temp. Dentro de +10% max. de distancia de deteccion a 20°C en el rango de temperatura de -25 a 70°C

Salida de control 200mA

Resistencia de aislamientol Min. 50MQ(a 500VCC megger)

Rigidez dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion 1mm de amplitud a frecuencia de 10 a 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas

Choque 500m/s*(50G) en las direcciones X, Y, Z 3 veces

Indicador Indicador de operacion de salida (LED rojo)

Temp. ambiente -25a 70°C (sin congelamiento)

Temp. de almacenaje -30 a 80°C (sin congelamiento)

Humedad ambiente 35 a 95%RH

Circuito de proteccién|  Aumento de circuito de proteccion, Circuito de proteccion inversa, circuito de proteccion contra corto circuito y sobrecorriente

Proteccion IP67(Esténdar |EC)

Material Cuerpo/Tuerca: Laton niquelado, rondana: hierro niquelado, superficie de deteccion: ABS Resistente al calor,
Cable estandar (Negro): cloruro de polivilino (PVC), Cable de resistencia de aceite (Gris): Aceite de cloruro de polivinilo resistente(PVC)

Certificacion c €

PRD:Aprox. 74g PRD:Aprox. 729 PRD:Aprox. 1159 PRD:Aprox. 110g PRD:Aprox. 1759 PRD:Aprox. 180g
Peso de la unidad  |PRDL:Aprox. 94g PRDL:Aprox. 929 PRDL:Aprox. 1459 PRDL:Aprox. 140g PRDL:Aprox. 215g PRDL:Aprox. 220g
PRDW:Aprox. 44g PRDW:Aprox. 429 PRDW:Aprox. 80g PRDW:Aprox. 759 PRDW:Aprox. 140g PRDW:Aprox. 1459
PRDWL:Aprox. 64g  |PRDWL:Aprox. 62g  [PRDWL:Aprox. 110g  |PRDWL:Aprox. 1059  |[PRDWL:Aprox. 180g  |PRDWL:Aprox. 185g

(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la distancia de
deteccion para la distancia al objeto.

@Dimensiones
(Unidad:mm)
IPRD(T)12-4D0J IPRD(T)12-8Do
221 52 2000 221 52 o 2000
17 31.5 17 Lo 245

@ 3o D =

v X o4 v * o4
4 Indicador de operacion Indicador de operacion

M12X1 M12X1
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Serie PRD/PRDW

EDimensiones (Unidad:mm)
®PRDL(T)12-4D0O ®PRDL(T)12-8DO
021 _ 64 2000 g21 64 2000
17 44 17 Lo 37
: N
@ Kl 24 & 24
' 4 Indicador de operacion ’ \UIndicador de operacién
M12X1 M12X1
®PRD(T)18-7DOJ ®PRD(T)18-14D0O
229 53 2000 229 53 2000
24 29.5 24 10, 19
% HiH [ o ) I 0 e P
\/ I ~ndicador de operacion \\r/ wn
4 M18X1 M18X1
®PRDL(T)18-7DO ®PRDL(T)18-14D0O
229 86 2000 29 86 2000
. 24 62 24 10 52
> b o
' Indicador de operacion " 4 Indicador de operacién
i M18X1 > M18X1
®PRD(T)30-15D0 ®PRD(T)30-25D0
042 62 2000 042 62 2000

\[/wa
T |

]mﬁ)—

®)]

L
25
Indicador de operacién

5 M30X1.5
®PRDL(T)30-15D0 ®PRDL(T)30-25D01
042 84 2000 942 . 84 2000
.3 60 3B 1 50 N
/\ (‘W /\ (—W
/ L} ~ ni e
- \/ (]
5 5

Indicador de operacion
M30X1.5

®PRDW(T)12-4D0]

021 52 300
17 3156
N
Q L % -
i [l
v 4 Indicador de operaciM
M12X1
®PRDW(T)12-8D] 021 - 300 R
17 T 245
@ -] LiL) % P HEE}
H . i i =
v 4 Indicador de operacién‘M -
M12X1 M12
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EDimensiones

Distancia de deteccion aumentada

(Unidad:mm)

O®PRDWL12-4DO

®PRDWL12-8DO

021

64 300

¢

IS
N

)i

Indicador de operaciéM

M12X1
64 300

C
)i

Indicador de operacién‘v

4 M12X1
®PRDW(T)18-7D] 229 62 300
24 38.5
O “ i 5
! L
\\‘,/ AR Indicador de operacic’):m
‘ M18XI
®PRDW(T)18-14DO] 229 62 300
24 10,

29 ,
[E il C

©)

o b))

) (
R Undicador de operaciM

M18X1
®PRDWL(T)18-7D0I 029 86 300
R 62 N
O o §
\j,/ \Jndicador de operacié‘M
4 M18X1
®PRDWL(T)18-14DOJ 229 86 300
24, 10 52 .
O o §
L4 M18X1
®PRDW(T)30-15D0O 042 ~ 62 300
3B, B8,
m ; [ [ A il (8
i \A 1| D)
Vy :t% Indicador de operaci‘M
5 M30X1.5
° -
PRDW(T)30-25D0 42 Ry 300
35 10,

i C

©]

62
28
0} b))}
%HH% Indicador de operac;M
5l

M30X1.5
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Serie PRD/PRDW

EIDimensiones

(Unidad:mm)

®PRDWL(T)30-15D0]

®PRDWL(T)30-25D0O

042 . 84 300 ,
35 B 60
/“\ (_
I
i
m )’ A ] ©
U =
I
i
\/ Indicador de opera:M
Lg \M30X1.5
042 84 300
35 10, 50

A il
[ZaN H

(@
h)}

o T T T )

\M30X1.5

Indicador de opera:M

EIDiagrama de la salida de control

O2 hilos CC

NO NC
Objeto a [~ Presenda
sensar [ No Presendia —.— —.—

©
2
2
£ Carga [ Operacion
] 9 [Regreso J_ ._-
g
naicador
(LED) LOFF . . . )
#EI nimero dentro del circulo es el numero de pin del conector.
Salida NPN Salida PNP
on NO NC Oblet b
jeto a - Presencia JeO resenma
sensar [ nopesren L [ [ o J_ J_
©
Carga - Operacion < Carga Operamon
(Cafeé NegrO[Regreso J_ ._. § (Negro_AZU| Regreso J_ ._.
o
Voltajede - H 5 \Voltaje de  H
salida 3 salida | B AR
(Negro-Azul) L .—. J_ [S) (Negro—Azul L
Indicadorr ON Indicad  ON
(LED) L OFF J_ ._. or OFF J_ u

mConexiones
©2 hilos CC

O3 hilos CC

(PRD18-7DN)

anD [ e

. (PRD18-7DN)

Negro
Azul
Café

< PA10-U >

#La carga se puede conectar a cualquiera de los dos cables.

Negro| Café Azul

8] 910/11]12/1314

cpl cp2 +12V. oV

D-15
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Distancia de deteccion aumentada

=IDiagrama de cableado
©2 hilos CC (Estandar) ©2 hilos CC (Estandar)

Normalmente Abierto (NO) / Normalmente Cerrado (NC) Normalmente Abierto (NO) Normalmente Cerrado (NC)

#Los Pines ), @ son terminales N.C (Sin conexion). #: La disposicion del pin del conector con aplicacion estandar IEC (S[;)nsores
#%Para cable conector de 3 hilos CC, se encuentra disponible para esta en desarrollo. de proximidad
usarse con cable negro(24VCC) y azul(0V). % Por favor agregue "I" al final del nombre del estandar para la
O3 hilos CC compra del producto estandar IEC. Ej)PRWT12-4DO-I.
#El cable conector para el estandar IEC esta en desarrollo.
Salida NPN Salida PNP Por favor agregue "I' al final del nombre del estandar.

Ej)CID2-2-I, CLD2-5-I.

Por favor apriete el sistema de fijacion del conector hasta que no
muestre la cuerda. (0.39~0.49N +m)

#Por favor sujete la parte de vibracién con cinta de Teflon.

#Vea la pag. G-2 que trata acerca del cable conector estandar
IEC y especificaciones.

m]Uso adecuado
OConexiones de carga

Café Cafe

Al usar sensores de proximidad 2-hilos CC,
la carga se debera de conectar ya que de
otro modo se pueden dafiar los componentes

., internos. Esta se puede conectar a
cualquiera de los dos cables.

T
ALIMENTA I||
-CION o i

< 2 hilos CC > < 2 hilos CC >
©O En caso de que la corriente de carga Reduzca la corriente en el sensor de proximidad por abajo de la corriente de
sea pequeia retorno de la carga, conectando una resistencia de compensacion en paralelo.
®Cable 2CC #El valor W de la resistencia de compensacion debera ser grande para

Café
; una correcta disipacion del calor.

o 'Wv iy Vs Vs2
i -4 Vs Vs _vs
Resistor de purga(R) 5 R = e © P w)

R
Azl [ Vs : Alimentacion, lo : Corriente min. del sensor de proximidad ]

loff : Corriente de retorno de carga, P : Watts de resistencia de compensacion

© Interferencia mutua
Cuando se montan cerca varios sensores de proximidad,
puede ocurrir un mal funcionamiento del sensor debido a una
interferencia mutua. Por lo tanto, asegurese de proporcionar
un minimo de distancia entre los dos sensores, como se
muestra en las ilustraciones.

O Influencia de metales circundantes
Cuando los sensores se montan en un panel metalico, debe
de prevenir los sensores de ser afectados por cualquier objeto
metalico a excepcion del objetivo. Por lo tanto, asegurese de
proporcionar un minimo de distancia como se muestra en las

Paralelo| B

i

ilustraciones.
(Unidad:mm)
Modelo (PRD[(T)12-4D0] | PRDC](T)12-8DC] | PRDLI(T)18-7DC] | PRDCJ(T)18-14DC1 | PRDCIT30-15DC1 | PRDCIT30-25DC]
Funci6n PRDWUI(T)12-4DJ | PRDW(T)12-8DC] | PRDW[](T)18-7D] | PRDW[](T)18-14DJ] | PRDWIT30-15D] | PRDW[IT30-25D]
A 24 48 42 84 90 150
B 24 36 36 54 60 90
] 0 11 0 14 0 15
ad 12 36 18 54 30 90
m 12 24 21 42 45 75
n 18 36 27 54 45 90
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