Serie PR Sensor de proximidad tipo cilindrico

Sensor de proximidad tipo cilindrico w
fotoeléctricos
(w] Caracteristicas ®
Sensores
e Resistencia al ruido mejorada con Cl dedicado o fiora optica
e Circuito de proteccién contra polaridad inversa integrado Sl
. ©
(3-h|IOS CC) ; J 2z Sensores de
. . ., . . = area / Puertas
e Circuito de proteccion contra picos integrado W%‘, 2 =
e Circuito de proteccion contra sobrecorriente integrado (CC) il e o
. . " h .y . ensores
e Largo ciclo de vida, alta confiabilidad y operacién sencilla *‘_’E . . j de proximidad
. . . T
e Proteccion IP67 (Estandar IEC) 9 &* b
. . P = =) (E)
e Reemplazo para micro interruptores de limite ﬁ“’m %j_ < Sonsores
i 8 —
Por favor lea “Precauciones de seguridad” en el ""*“at—«,w_ o (F)
manual de operacion antes de usar. £ < Encoders
Conecores
onectores
(] Especificaciones e i
Sockets
e 2-hilos CC % Cuando el nombre del modelo [] es X, es un modelo sin polaridad. |
Controladores
Modelo PR 1061500 |PRT08-2D0 |PRT12:2D0 [PRT124D0 |PRT18-5D0 (PRT18-8D0 ,':Elggjg% PRT30-15DI0 | | o temperatura
PRT08-1.500.y|PRT08-2DC |PRT12-2DIC (PRT124DIC |PRT18-5DIC |PRT18-8DIC |ppT30-10D0.v |PRT30-15DC o
Distancia de deteccion [1.5mm 2mm 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm 235:,,’,,“9,95
Histéresis Max. 10% de distancia de deteccién dopotoncls
Objetivo de deteccion |8x8x1mm 12x12x1mm 18x18x1mm [25%x25x1Tmm [30%x30x1mm 45x45%x1mm S;n.ado,es
estandar (hierro) (hierro) (hierro) (hierro) (hierro) (hierro)
Ajuste de distancia |0 a 1.06mm | 0a1.4mm |0a1.4mm | 0a28mm |0a3.5mm [0a5.6mm [0a7mm 0a10.5mm ®
Alimentacion 12-24VCC Temporizadores
(voltaje de operacion) [(10-30VCC)
Corriente de fuga | Max. 0.6mA Sadidores
para panel
Frecuencia de
respuesta™” 1.5kHz 1kHz 1.5kHz 500Hz 350Hz 400Hz 200Hz ”
6 !
Voltaje residual *®*  [Max. 3.5V (el tipo sin polaridad es de max. 5V) :)lluelr;i;lsores de
Afeccion por tiempo |Méax. +10% para detectar la distancia a temperatura ambiente de 20°C (para la serie PRT08: max. +20%)
Salida de control |2 a 100mA Unidades
Resistencia de aislamiento | Por encima de 50MQ (a 500VCC meggers) e dispay
Rigidez dieléctrica | 1,500VCA 50/60Hz por 1 minuto ()
Contr
Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas de sensores
Choque 500m/s? (aprox. 50G) 3 veces en cada una de las direcciones X, Y, Z ®
Indicador Indicador de operacién: LED rojo :ﬁ;l‘:;gﬁsn
Temperatura -25a 70 °C, almacenamiento: -30 a 80°C
) ambiente (@
Ambiente I\élma/pasosl
Humedad |35, 959, RH, almacenamiento: 35 a 95% RH S movimianto
ambiente | de movimiento
Circuito de proteccion |Circuito de proteccion contra piooleircuito de proteccién contra sobrecorriente y contra picos :’Ra)'r}@allas
graficas
Proteccion IP67 (Estandar IEC) HMI/PLC
@3.5mm, 3-hilos, 2m @4mm, 2-hilos, 2m @5mm, 2-hilos, 2m (s)
Cable (AWG24, Diam. del nticieo: 0.08mm, Sonsores
Numero de nucleos: 40, (AWG22, Diametro del nucleo: 0.08mm, Numero de nicleos: 60, diametro aislador: @1.25mm)
Diametro aislador: @1mm) m
. Caja / Tuerca: Latén niquelado, Arandela: Hierro niquelado, Superficie de deteccion: Tereftalato de polibutileno, Dispositivos
Material Cable estandar (negro): Cloruro de polivinilo (PVC), Cable resistente al aceite (gris): Cloruro de polivinilo (PVC) de campo
resistente al aceite
Certificacion (|3 o
Peso *® Aprox. 64g (aprox. 52g) | Aprox.84g (aprox. 72g) | Aprox.122g (aprox. 110g) | Aprox.207g (aprox. 170g) Software

X 1: La frecuencia de respuesta es el valor promedio. El objetivo de deteccion estandar se usa y el ancho se establece como 2 veces el
objetivo de deteccién estandar, 1/2 de la distancia de deteccion para la distancia.

X2: Antes de usar el tipo sin polaridad, verifique la condicion del dispositivo conectado porque el voltaje residual es de 5V.

X3: El peso incluye el peso del empaque. El peso en paréntesis solo el de la unidad.

XEI'[]" del nombre del modelo es para el tipo de alimentacion. 'D' es 12-24VCC, 'X' es sin polaridad 12-24VCC.

XLa resistencia ambiental se encuentran en estado sin congelamiento o condensacion.

.|
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Serie PR

(m] Especificaciones
e 3-hilos CC

PRO8-15DN |PRO8-2DN |PR12-2DN _ |PR124DN  |PR18-5DN  |PR188DN _ |PR30-10DN |PR30-15DN
PR08-1.5DP |PR08-2DP |PR12-2DP PR12-4DP PR18-5DP PR18-8DP PR30-10DP [PR30-15DP

PRO8-1.5DN2 [PRO8-2DN2 |PR122DN2 |PR12-4DN2 |PR18-5DN2 |PR18-8DN2 |PR30-10DN2 |PR30-15DN2
PR08-1.5DP2 |PR08-2DP2 |PR12-2DP2 |pPRS12.4DN ;5}2-2352\, PR18-8DP2 (PR30-10DP2 |PR30-15DP2
Modelo PRL08-1.5DN [PRL08-2DN |PRS12-2DN |PRS12-4DP_ |pRLig.5DN |LRL18-8DN |PRL30-10DN |PRL30-15DN
PRL08-1.5DP |PRL08-2DP |PRS12-2DP |PRS12-4DN2 |ppi1g5pp |PRL18-8DP |PRL30-10DP |PRL30-15DP
PRLO8-1.5DN2 |PRL08-2DN2 |PRS12-2DN2 |PRS124DF2 |pRi18-5DN2 |PRL18-8DN2 |PRL30-10DN2|PRL30-15DN2
PRL08-1.5DP2 |PRL08-2DP2 | PRS12-2DP2 |pRL134pp) |PRL18-5Dp2 |PRL18-8DP2 |PRL30-10DP2]PRL30-15DP2

Distancia de deteccién | 1.5mm 2mm 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion

Objetivo de deteccion . ; 18x18x1mm |25%25x1mm [30x30x1mm |45%45x1mm
estandar 8x8x1mm (hierro) 12x12x1mm (hierro) (hierro) (hierro) (hierro) (hierro)
Ajuste de distancia |0 a 1.05mm |0 a14mm |0a1.4mm |0 a 2.8mm 0a3.5mm 0a5.6mm 0a7mm 0a 10.5mm
Alimentacién 12-24VCC

(voltaje de operacion)|(10-30VCC)

Consumo de corriente [Max. 10mA

A 1.5kHz | 1kHz 1.5kHz |500Hz |350Hz |400Hz |200Hz
Voltaje residual Max. 2.0V Max. 1.5V

Afeccion por temp. [Max. +10% para detectar la distancia a temperatura ambiente de 20°C, Serie PR08: Max. +20%
Salida de control ~ [Max. 200mA

Resistencia de aislamiento |Por encima de 50MQ (a 500VCC meggers)
Rigidez dieléctrica |1,500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) por 2 horas, en cada una de las direcciones X, Y, Z
Choque 500m/s? (aprox. 50G) 3 veces, en cada una de las direcciones X, Y, Z
Indicador Indicador de operacién: LED rojo

Tem_p. -25 a 70°C, almacenamiento: -30 a 80°C

ambiente
Ambiente H dad

umedad |45 5 95%RH, almacenamiento: 35 a 95%RH
ambiente

Circuito de proteccion | Circuito de proteccion contra sobrecorriente, contra polaridad inversa y contra picos

Proteccion IP67 (Estandar IEC)
Caja / Tuerca: Latén niquelado, Arandela: Hierro niquelado, Superficie de deteccion: Tereftalato de polibutileno,
Material Cable estandar (negro): Cloruro de polivinilo (PVC), Cable resistente al aceite (gris): Cloruro de polivinilo (PVC)
resistente al aceite
@3.5mm, 3-hilos, 2m @4mm, 3-hilos, 2m @5mm, 3-hilos, 2m
Cabl (AWG24, Didam. del nideo: 0.08mm,
able Ntimero de ntideos: 40, diametro | (AWG22, diametro del nucleo: 0.08mm, numero de ndcleos: 60,
aislador: @1mm) diametro aislador: @1.25mm)
Certificacion C€
. PR: Aprox. 84g (aprox. 72g) . .
Peso™® PR: Aprox. 64g (aprox. 529) PRS: Aprox. 82g (aprox. 70g) PR: Aprox. 122g (aprox. 110g)|PR: Aprox. 2079 (aprox. 170g)

PRL: Aprox. 669 (aprox. 54g) PRL: Aprox. 142g (aprox. 130g)|PRL: Aprox. 2479 (aprox. 210g)

PRL: Aprox. 88g (aprox. 76g)

X 1: La frecuencia de respuesta es el valor promedio. El objetivo de deteccion estandar se usa y el ancho se establece como 2 veces el
objetivo de deteccion estandar, 1/2 de la distancia de deteccion para la distancia.

X 2: El peso incluye el peso del empaque. El peso en paréntesis solo el de la unidad.

XLa resistencia ambiental se encuentran en estado sin congelamiento o condensacion.

.|
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Sensor de proximidad tipo cilindrico

(m] Especificaciones o
Sensores
fotoeléctricos
e 2-hilos CA
5
ensores
PR18-5A0 PR18-8A0 PR30-10A0 PR30-15A0 d
Modelo PR12-2A0 PR12-4A0 PR18-5AC PR18-8AC PR30-10AC PR30-15AC fibra optica
PR12-2AC PR12-4AC PRL18-5A0 PRL18-8A0 PRL30-10A0 PRL30-15A0 —
PRL18-5AC PRL18-8AC PRL30-10AC PRL30-15AC ©
de
Distancia de deteccién| 2mm 4mm 5mm 8mm 10mm 15mm drea | Puertas
Histéresis Max. 10% de distancia de deteccion ©)
Objetivo de deteccion . . 25%25x1mm 30%x30x1mm 45x45x1mm Se"sr°;ei'5"i
estandar 12x12x4mm (hierro) 18x18x1mm (hierro) (hierro) (hierro) (hierro) e preximicad
Ajuste de distancia [0 a 1.4mm | 0a2.8mm 0a3.5mm 0a5.6mm 0a7mm 0a10.5mm ®
Alimentacion 100-240VCA de prasian
(voltaje de operacion)|(85-264VCA)
Corriente de fuga  |Max. 2.5mA &) oders
- pe
Frec. de respuesta *' |20Hz roes
©)
Voltaje residual Max. 10V gol;ec(ores/
ables t
Afeccion por temp.  |Méax. +10% para detectar la distancia a temperatura ambiente de 20°C St dsrbucién
Salida de control 5a 150mA |5 a 200mA i
Controladores
Resistencia de aislamiento |Por encima de 50MQ (a 500VCC meggers) de temperatura
Rigidez dieléctrica 2,500VCA 50/60Hz por 1 minuto "
Vibracién Amplitud de 1Tmm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min.) por 2 horas, en cada una de las direcciones X, Y, Z giﬁélad?,es
Choque 500m/s? (aprox. 50G) 3 veces, en cada una de las direcciones X, Y, Z dopotencia
Indicador Indicador de operacion: LED rojo IS
. lﬁqng%irtztura -25 a 70°C, almacenamiento: -30 a 80°C
Ambiente q 4ad (K)
ambionts |35 @ 95%RH, almacenamiento: 35 a 95%RH Tomporizadorse
Circuito de proteccién|Circuito de proteccion contra picos L
Medidores
Proteccion IP67 (Estandar IEC) para panel
Cabl @4mm, 2-hilos, 2m @5mm, 2-hilos, 2m ™)
able 6 /
(AWG22, didmetro del nucleo: 0.08mm, nimero de nucleos: 60, diametro aislador: &1.25mm) r;:?:fes de
Tioo de aislamiento Doble aislamiento o aislamiento reforzado
P (Marca:[d], rigidez dieléctrica entre la parte de medicion de la entrada y la parte de poder: 1kV) {J”n’idades
Material Caja / Tuerca: Latén niquelado, Arandela: Hierro niquelado, Superficie de deteccion: Tereftalato de polibutileno, e display
Cable estandar (negro): Cloruro de polivinilo (PVC) ©
Certificacion € desensores
PR: Aprox. 130g (approx. 118g) PR: Aprox. 207g (aprox. 170g)
%2
Peso Aprox. 84g (aprox. 66g) PRL: Aprox. 142g (approx. 130g)  |PRL: Aprox. 245g (aprox. 208g) O ntes do
alimentacion
X1: La frecuencia de respuesta es el valor promedio. El objetivo de deteccién estandar se usa y el ancho se establece como 2 veces el
objetivo de deteccion estandar, 1/2 de la distancia de deteccion para la distancia. @ ,
X2: El peso incluye el peso del empaque. El peso en paréntesis solo el de la unidad. EQX%@Z:::
X La resistencia ambiental se encuentran en estado sin congelamiento o condensacion. de movimiento
Pantalias
graficas
HMI/PLC
()
Sensores
de vision
m
Dispositivos
de redes
de campo
U]
Software
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Serie PR

(m] Dimensiones

(unidad: mm)

e PT(T)08-1.5D( ]

30 2000

de operacion

4 26 2000

==,

Indicador
de operacion

e PT(T)18-5D[ ]
@29

24

e PT(T)18-8D[ ]
329
24

@]

47.5 ) 2000

47 ... 2000

e PRS12-2D[ ]

8
I

o

e PRS12-4D[ ]

@21

o

39 2000

Indicador

e PT(T)30-10D[ ]
242

35

@

e PT(T)30-15D( ]

@42

58 2000

Indicador

58 2000
10 28
|
Indicador
de operacion

e PT(T)12-2D[ ]

o

e PT(T)12-4D[ ]
221

o

46 2000

46 2000

e PRL08-2D[ |

15

>
13

©

40 2000

de operacion
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Sensor de proximidad tipo cilindrico

(m] Dimensiones (unidad: mm) | ®
Sensores
e PRL12-4D[ ] e PR12-2A ] ®)
Sensores
@21 d
585 2000 , 4@, 63 N 2000 fiira optica
17 7 37 _ Indicador 17 48.5 Indicador
‘ de operacion ‘ ‘ de operacion ()
Sensores de
<{ area / Puertas

(D)

Sensores
de proximidad

4 M12x1 24

- E
. PR12 4AD (Se)nsores
@21 63 2000 de presién
17 7 415 ) Indicador
- v (F)
‘ ‘ ‘ de operacién Encoders
rotativos
i - e ©
Conectores /
Cabl tores |
4,0, M12x1 "\ @4 s do s
Sockets
(H)
e PRL18-5D[ ] e PRL18-5A[] e PR18-5A] do tormperatura
<329 80.5 _ 2000 _ 4&» 53.8 N 2000 "
24 62.5 ) 24 35.8 SSRs /
‘4—" ‘—W Indicador ‘ Indicador Ccntsroladcres
| de potencia
R R @ — (J)
Contadores
all. \M18x1 —J—L M18x1
4 4 (K)
Temporizadores
e PRL18-8D[ | e PRL18-8A[ | e PR18-8A | o
Medidores
329 80 2000 53.3 ) 2000 para panel

52

10
L [

4 N M18x1 -

(N)
Unidades
de display

229
24 -
i e~ ) (]
Indlcado_r' Indicador Tacémetros /
de operacion " Medidores de
@ pulsos

de sensores

e PRL30-10D[ | e PRL30-10A | e PR30-10A] :
42 80 2000 @42 58 2000 Foentes de
35

I | alimentacion

‘ Indicador
de operacion
H—-— B4 e
\M30x1.5
(T)

e PRL30-15D[ ] e PRL30-15A] e PR30-15A ]
Dispositivos

@42 80 2000 @42 58 2000 de redes
de campo
35

R —

Indicador Q)

M os/
Drivers /

Controladores
de movimiento

(R)
Pantallas
graficas
HMI/PLC

(S)
Sensores
de vision

o

Indicador )

Software

Indicador
de operacion

5 \M30x1.5
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Serie PR

(] Diagrama de salida de control y (m] Conexiones
operacion de carga © 2-hilos CC

© 2-hilos CC

O +v Objeto Presencta. .

a detectar - Ninguno

©
=3
o
£
gl Operacion
L Carga [Retomoj— ._.
g
(8] Indicador
de operacion
v (LED rojo) I:OFF —.—.—. XLa carga se puede conectar a cualquiera de los cables.
© 3-hilos CC © 3-hilos CC
%
Salida NPN Negro| Azul |Café
N o [ | 2
iz [|ono [ wi [958
Objeto Presencia ===
a detectar Ninguno—.——.— — iz || awo| we [[S52
| e | i | it
Carga OperaC|on o
ol il B W | s B4z
Voltaje o
de salida [[H ._- .
(Negro-Azul)~ L
Indicador
deoperacnon[OFF . ._.
(o) (PR18-5DN) |
==

< PA10-U >

Objeto Presenaa Negro | Café Azul
2 detecter | Ninguno —.— —.— 8 ‘ 9 ‘10‘11‘12‘1 3‘14
(Cagilrg;‘o gz:)r;(zo . ._. opl cp2 +12V OV
dVoItealjg H
fesacall ML WL
Indicador [_O?/.T
e By N | 1]2]3]4[5]6[7

Café © 2-hilos CA
Objeto [~ Presencia
a detectar - Ninguno _._ _._

Alimenta-
cién Operacién
Carga
CA 9 |:Retcrmo_._ ._.

(~) 100-240vCA
Azul

Circuito principal

Indicador

deoperamon
(LED rojo) OFF —.— .—.

Café

(~) 100-240vCA

XLa carga se puede conectar a cualquiera de los cables.
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Sensor de proximidad tipo cilindrico

@Uso correcto @

Sensores
fotoeléctricos

OConexion de la carga
Café

4
Alimen-
h tacion
Azul

< 2 hilos CC, 2 hilos CA >

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de
area / Puertas

< 2 hilos CA> ()
Sensores
de proximidad

< 2 hilos CC >

Cuando use sensores de proximidad de 2 hilos CC y CA, debera conectar una carga, de otra manera los
componentes internos se pueden dafiar. La carga se puede conectar a cualquier conductor. ®

Sensores
de presion

©En caso de que la corriente de carga sea pequeiia

®2 hilos CA . .
tos Puede haber una falla en el retorno de la carga debido a un voltaje | &)

residual. Si la corriente de carga esta por abajo de 5mA, asegurese de
que el voltaje residual sea menor que el voltaje de retorno de la carga

Encoders
rotativos

(©)
Conectores /

: . W Alimen- . . - Cables conectores /
Resistencia de tacion conectando una resistencia de compensacién en paralelo con la carga | cajs cedistibucion/
compensacién (R) CA  como se ve en el diagrama. sockes

g Vs VS2 E:Hgntroladores

110VCA : Min. 20kQ 3W R= — (Q) pP= (W) de temperatura
220VCA : Min. 39kQ 10W ' R

[ I:Corriente de carga, R:Resistencia de compensacion, P:Potencia permitida] 0]
. SSRs /
.2 hlIOS CC . .. . . Controladores
Reduzca la corriente en el sensor de proximidad por abajo de la corriente | de potencia
de retorno de la carga, conectando una resistencia de compensacion en
paralelo.

X El valor W de la resistencia de compensacion debera ser grande para

)
Contadores
Resistencia de

Vs
compensacion (R) .|- K]

Azul una correcta disipacion del calor. femporizadores
Vs Vs®
= —(Q P= W
R= Joborr (@ R W 0
. .y . . P Medidores
[Vs : Alimentacion, lo : Corriente min. del sensor de proximidad ] para panel

loff : Corriente de retorno de carga, P : Watts de resistencia de compensacion
)
Tacémetros /
Medidores de
pulsos

OInterferencia mutua e influencia de metales cercanos

Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca, se puede producir un mal fucionamiento de los sensores por
interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la distancia minima entre dos sensores, como se ve en la tabla de

:M@@]M[@@Iﬂ]:

Frente a frente

(N)
Unidades
de display

(0)

Controladores

Paralelos B de sensores
‘ﬂ E H H ]]E)’ (P)

Fuentes de
alimentacion

Cuando los sensores se montan en un panel metalico, se necesita proteger a los sensores de la interferencia de cualquier

metal excepto del objeto a detectar. De esta manera asegurese de usar la distancia minima como se ve en la tabla de Sv?f,}msapasos/
abajo Contrsiadores
' m ; | de movimiento
T :’R) tall
antallas
+ | 20 " e
qu_l ®)
L“' Sensores
de vision
4 (Unidad:mm)
m
PR(T)18-5D |PR(T)18-8D] |PR(T)30-10DC] |PR(T)30-15D] Dispositivos
Modelol o so  |PRO8-200] EE(; );22-3%5 ﬁ?f; );_24'3%‘:‘ PRL18-500] |PRL18-8D0] |PRL30-10D00 | PRL30-15DC] de campo
PRT08-1.5D0] |PRT08-2D0] |0y, 2 ACT PR12.4AC] PR18-5AC] PR18-8A0 PR30-10AC] PR30-15A0
Producto ) ] PRL18-5AC1 |PRL18-8A0J |PRL30-10AC] |PRL30-15AC] o)
A 9 12 12 24 30 48 60 90 Software
B 16 24 24 36 36 54 60 90
¢ 0 8 0 1 0 14 0 15
ad 8 24 12 36 18 54 30 90
m 4.5 6 6 12 15 24 30 54
n 12 24 18 36 27 54 45 90

I EEEE———
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