Series MP5S/MP5Y/MP5W Medidor de Eulsos

High Performance, Digital Panel Meter ®

. Sensores
[m] Caracteristicas |
® 3 tipos de modos de operacion. Las partes sombreadas (#8) Shsores
(total 16 tipos de modo de operacion) cambian y se agregan fibra optica
Frecuencia/revoluciones/velocidad, velocidad de paso, ciclo, lapso de tiempo, funciones del MP5 anterior. —
intérvalo de tiempo, diferencial de tiempo, ratio absoluto, ratio de error, densidad, D cores de

area / Puertas

error, medicién de longitud 1, medicién de longitud 2, intérvalo,
Acumulacion, entrada individual de adicion/sustraccion, entrada de diferencia
de fase de adicién/sustraccion
® \/arios modelos de salida
Relé de salida triple/quintuple, salida quintuple a colector abierto NPN/PNP,
salida dinamica BCD, salida de transmision PV (salida de corriente),
Salida de comunicacion RS485 (Modbus RTU cambiado) MP5S
® Varias funciones ®
Seleccion de entrada de contacto/estado soélido NPN, entrada de Encoders
contacto/estado soélido PNP, pre-escala, funcion de retardo,
histéresis, ajuste de tiempo auto cero, funciéon de bloqueo,
funcion de banco de datos (Serie MP5W)
® Max. rango del display: -19999 a 99999
® \/arias unidades de display
rpm, rps, Hz, kHz, sec, min, m, mm, mm/s, m/s, m/min, m/h, /s,
2/min, £/h, %, counts, etc. MP5Y MP5W

® )
Lea antes del uso "Precauciones de seguridad" SR | adores
en el manual de operacion C us de potencia

)
Contadores

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

PULSE METER ©)
Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

(m] Como especificarlo

(K)
| M P || 5 || Y - 4 || N | Temporizadores
Salida principal Salida alterna :\:I_;didores
_ (Salida de valor comparativo) (Salida del valor del display) para panel
Salida -
S |N Indicador — ™)
Tacoémetros /
Medidore
N |Indicador — p-ﬁ::so oe e
1 Salida quintuple a colector abierto NPN | — ™
2 |Salida quintuple a colector abierto PNP | — Unidades
play
Y |3 Indicador BCD dinamico
4 |Indicador Transmision PV(salida de corriente) ©
5 |Indicador Comunicacién RS485 de sensores
6 |Relé de salida triple (H, GO, L) — ®
Fgentes d_g
N Indicador _ alimentacion
A Salida quintuple a relevador . @
(HH, H, GO, L, LL) Drvers] P!
1 |Relé de salida triple (H, GO, L) — e movimianto
w |2 Salida quintuple a colector abierto NPN |BCD dinamico (R)
Pantall;
4 [Salida quintuple a colector abierto NPN |Transmision PV(salida de corriente) f.M.f‘,ch
5 |Salida quintuple a colector abierto PNP | Transmision PV(salida de corriente)
8 |Salida quintuple a colector abierto NPN [Comunicacion RS485 ©
9 |Salida quintuple a colector abierto PNP |Comunicaciéon RS485 de vision
(U]
Alimentacion 2 24VCA 50/60Hz, 24-48VCC Dispositivos
e redes
100-240VCA 50/60Hz de campo
)
Tamario S DIN W48xH48mm Software
Y DIN W72xH36mm
w DIN W96xH48mm
Digitos T —
{5 [99999 (5-digitos) |
Serie
IMP |Medidor de pulsos |
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Series MP5S/MPSY/MPSW

(m] Especificaciones

Series MP5S |MP5Y MP5W
Método del display LED de 7-segmentos (Método zero blanking)
Tamafio del caracter W4xH8mm |W7><H14mm
Rango del display -19999 a 99999
Alimenta- |Voltaje CA 100-240VCA 50/60Hz
cion Voltaje CA/CC 24VCA 50/60Hz, 24-48VCC
) Max. 7.5VA Max. 9.0VA Max. 10.0VA
Consumo Voltaje CA (100-240VCA 50/60Hz) (100-240VCA 50/60Hz) (100-240VCA 50/60Hz)
alimentacion Voltaje CA/CC Max 6.0VA (24VCA 50/60Hz), Max 7.0VA (24VCA 50/60Hz), Max 7.5VA (24VCA 50/60Hz),
Max. 4.5W (24-48VCC) Max. 6.2W (24-48VCC) Max. 7.0W (24-48VCC)

Rango de voltaje permitido

90 a 110% del voltaje nominal

Alimentacion del sensor externo

12VCC£10%, 80mA

Alimentacion alterna

[24vce 30mA

Frecuencia de entrada

-Entrada de estado solido 1: Max. 50kHz (ancho de pulso: min. 10us)
-Entrada de estado solido 2: Max. 5kHz (ancho de pulso: min. 100us)

XFor F7, F8, F9, F10 operation mode, max. 1kHz (pulse width: min. 500us)
-Entrada de contacto: Max. 45Hz (ancho de pulso: min. 11ms)

Método de entrada

[Entrada de voltaje] Alto: 4.5-24VCC, Bajo: 0-1.0VCC, Impedancia de entrada: 2.4kQ
[Entrada sin voltaje] Impedancia de corto circuito: Max. 80Q, Voltaje residual: Max. 1V,
Circuito de impedancia abierto: Min. 100kQ

Rango de medicion

‘Modo de operacion F1, F2, F7, F8, F9, F10 : 0.0005Hz a 50kHz

‘Modo de operacion F3, F4, F5, F6 :0.01 a max. de cada rango de tiempo
‘Modo de operacion F11, F12, F13, F16 : 0 a 99999

‘Modo de operacion F14, F15 1 -19999 a 99999

Precisiéon de medicion (23+5°C)

‘Modo de operacion F1, F2, F7, F8, F9, F10 : F.S.£0.05%rdg+1-digito
‘Modo de operacion F3, F4, F5, F6 : F.S.20.01%rdg+1-digito

Ciclo del display

OFF (para el modo de operacion F2, F16) , 0.05, 0.5, 1, 2, 4, 8 seg (igual que el ciclo de salida actualizado)

Modo de operacién

Frecuencia/Revoluciones/Velocidad (F1), Velocidad de paso (F2), Ciclo (F3), Tiempo de paso (F4), Intérvalo
de tiempo (F5), Lapso de tiempo (F6), Ratio absoluto (F7), Ratio de error (F8), Densidad (F9), Error (F10),
Medicién de longitud 1 (F11), Intérvalo (F12), Acumulacion (F13), Entrada individual de adicién/sustraccion
(F14), Entrada de diferencia de fase de adicion/sustraccion (F15), Medicién de longitud 2 (F16)

Funcién de pre-escala

Método de entrada directo (0.0001x10°a 9.9999x10°)

Histéresis 0a9999 *'
Relevador triple Carga resistiva de 250VCA 3A
Prin- Relevador quintuple — |Carga resistiva de 250VCA 3A
; Colector abierto n
% cipal | SPN/PNP (quintuple)| — —
2 BCD dinamico Max. 30VCC 30mA
Alterna |Analégica 4-20mACC/0-20mACC, carga max. de 500Q
Comunicacion Salida de comunicacion RS485 (Método Modbus RTU)

Retencion de memoria

Memoria no volatil (nimero de entradas: 100,000 operaciones)

Resistencia de aislamiento

Por encima de 100MQ (a 500VCC meggers)

Rigidez dieléctrica

2,000VCA 60Hz por 1min

Inmunidad al ruido

Onda cuadrada de ruido de +2kV (ancho de pulso: 1us) por simulador de ruido

Vibracién Mecanica Amplitud de frecuencia de 0.75mm de 10 a 55Hz por 1 hora, en cada una de las direcciones X, Y, Z
Mal funcionamiento |Amplitud de frecuencia de 0.5mm de 10 a 55Hz, por 10 minutos en cada una de las direcciones X, Y, Z
Choque Mecanico 300m/s? (aprox. 30G) 3 veces, en cada una de las direcciones X, Y, Z
Mal funcionamiento |100m/s? (aprox. 30G) 3 veces, en cada una de las direcciones X, Y, Z
Ciclo de vida |[Mecanico — Min. 10,000,000 operaciones

del relevador |Eléctrico

Min. 100,000 operaciones (Carga resistiva de 250VCA 3A)

Temp. ambiente

-10 a 50°C, almacenamiento: -20 a 60°C

Ambiente
Humedad ambiente |35 a 85%RH, almacenamiento: 35 a 85%RH
Certificacion C€ Ais
Peso*? Aprox. 191g (aprox. 132g) |Aprox. 230g (aprox. 140g) |Aprox. 3349 (aprox. 210g)

X1: El rango de ajuste puede variar dependiendo del punto decimal.
X 2:El peso incluye el peso del empaque. El peso en paréntesis es solo el peso de la unidad.
X La resistencia ambiental se encuentra en estado sin congelamiento o condensacion.
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Medidor de pulsos

(@] Conexiones ®
X Las conexiones de los terminales difieren segun la fuente de alimentacion y el tipo de salida de cada serie y modelo. fsoe(g(se?ércetsricos
O Serie MP5S Brsores
@E \L [ ?iira 6ptica
( | . (Sce)nsores de
oS < ‘ ad area | Puertas
> O QL =
[0} (3] @© N
zl =z o] <« » ©)
INA INB +12V 0V HOLD/RESET” Sensores
de proximidad
678910
(E)
Sensores
de presion
% 1: Modo de operacion F1 a F12: 1 12 F)
Muestra el valor HOLD rEor;;aiee;;s
Modo de operacion F13 a F16:
Muestra el valor RESET th)
. onectores /
*2: |Modelo Fuente g:ﬁ?ﬁfﬁ&?@‘ﬁiﬂ
24-48\/CC 112134 5 |Sockels
MP5S-2N 15 4VCA 50/60Hz o
100-240VCA L”J de tomperatura
MP5S-4N
50/60Hz X2 —
FUENTE o
SSRs/
Controladores
de potencia

O Serie MP5Y
. . .z , )

e Terminal de entrada/alimentaciéon (comtin) Contadores

XMP5YLN (indicador) solo tiene 'terminales de entrada/alimentacion'.

(K)
Temporizadores

H{ ©
l %1: Modo de operacién F1 a F12: Pt
[ Muestra el valor HOLD
Modo de operacién F13 a F16: '(I":Ildme!rosl
Negro | Negro Azul| Café ) Muestra el valor RESET m:?:res de
E @ (3] [4] [5] [¢] [7] v
) 24-48VCC ™
— MPSY-2L  |2avca s0/60Hz Unigades
* L@_T A 100-240VCA
HOLD/RESET*' MPSY-4-1  |sos0Hz ©
FUENTE™ desensores

(P)
Fuentes de
alimentacion

e Conector de salida (MP5Y-[_11 a 5)

% Conector Hirose: HIF3BA-10PA-2.54DS U —
X Interruptor con conector Hirose: HIF3BA-10D-2.54R (se vende por separado) Contrsiadores

de movimiento
XEI conector Hirose no esta incluido. Contacte a un distribuidor de conectores hirose para conocer los enchufes y cables. 7@)
Pantallas

graficas
e MP5Y<{ )1 (Salida NPN a colector abierto) e MP5Y{ 12 (Salida PNP a colector abierto) HuireLe
SALIDA PRINCIPAL (NPN A COLECTOR ABIERTO) SALIDA PRINCIPAL (PNP A COLECTOR ABIERTO) (sse)ns,,,es
30VCC 30mA 30VCC 30mA Sevisien

HHKY GO{ LL{ HH {GO{LL{ Dispositvos
de redes
2] 4] [6] 2 [4] [¢] s

1 E 7 el :
A i

Software
COM| H L COM | H L
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Series MP5S/MPSY/MPSW

e MP5Y+{ 13 (Salida BCD dinamica) e MP5Y+{ 4 (Salida de transmision PV)
SALIDA BCD (NPNA COLECTOR ABIERTO)
30VCC 30mA 4-20mACC/0-20mACC

AJ{: c{ Do{ 02{ 04%: Carga max. 500Q. (%)
2] [4] [¢] 2] [4] [6] [8

SIEICID SEERCIED
com BK DKD1KD3{ (g

XLa unidad de display de Autonics (Series DS/DA ) se
recomienda para mostrar el signo menos estable (-).

o MP5Y- 5 (Salida de comunicacién RS485) eTerminal de salida (MP5Y-[6)

e MP5Y4_ 6 (Relé de salida triple)
RS485A B(-)

2] [4] (6] [8] [0 | 8|9 (10 /11 12|13 |14 |15
MEEDE L

H
v SALIDA DE CONTACTO:
RS485 A(+) CARGA RESISTIVA DE 250VCA 3A

© Serie MP5W

eTerminal de entrada/alimentaciéon (comun)
XLa serie MP5W-LJ N (indicador) solo tiene 'terminales de entrada/alimentacion'.

Cimo—

X 1: Modo de operacién F1 a F12: Negro| Negro Azul Café

Sy e [ B B ] ] [ B B

Modo de operacion F13 a F16:

Display del valor RESET OJ ov +12V 4 C A
%2:[Modelo  [Fuente "_O A
24-48VCC HOLD/RESET*"
24VCA 50/60Hz I FUENTE

100-240VCA BANCO
50/60Hz

MP5W-2[]

MP5W-4[]

eTerminal de salida (MP5W-[11/2)
e MP5W-{]A (Relé de salida quintuple) e MP5W- 11 (Relé de salida triple)

SALIDA DE CONTACTO:
CARGA RESISTIVA DE 250VCA 3A SALIDA DE CONTACTO:

CARGA RESISTIVA DE 250VCA 3A
l I I I I H GO L

ol 9l ol ol 9 . r°1 7
10 11 12 13 14 15 10 11 12 13 14 15
HH H GO L LL COM
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Medidor de pulsos

e Conector de salida (MP5W-[_12/4/5/8/9) @
% Conector Hirose: HIF3BA-20PA-2.54DS fotostéctricos
X Interruptor con conector Hirose: HIF3BA-20D-2.54R (se vende por separado) -
XEI conector Hirose no esta incluido. Contacte a un distribuidor de conectores hirose para conocer los enchufes y cables (S?nsmes
% 1: Alimentacion alterna ;‘_f’ oot
ibra optica
X 2: La sefial POL se enciende cuando el valor del display es un valor menor (-). | Dreteres
e MP5W-_12 (Salida NPN a colector abierto+BCD) ©) oresde
a I Puert:
SALIDA PRINCIPAL (NPN A COLECTOR ABIERTO) freahuertes
30VCC 30mA +24VCC

D)
30mA Max.*" Dohsores

HH; GO% LL«} ? B D D1 D3 DOT COM2 de proximidad

2] (4] (6] [8] fig 12 (14 [ig (g [29
de presion
m@@m@@@@ll
rotativos
CoM/HL LIy v A D2 D4 POL* .
ov SALIDA BCD (NPN A COLECTOR ABIERTO) Conectores /
— it
Sockets
XLa unidad de display de Autonics (Series DS/DA) se recomienda para mostrar el signo menos estable (-).
E:Ho)ntroladores
o MP5W-{_ 4 o MP5W-{5 e temperatura

(Salida NPN a colector abierto+de transmisiéon PV) (Salida PNP a colector abierto+de transmision PV) "
SSRs/

SALIDA PRINCIPAL (PNP A COLECTOR ABIERTO) | Centroladores

de potencia

SALIDA PRINCIPAL (NPN A COLECTOR ABIERTO)
30VCC 30mA 30VCC 30mA

+24VCC .\? |? .P )
Max 3OmA><1 (+) HH GO LL // Contadores
miZsouuil 2] [4] (6] .
K

2] [4] [¢] i o] [iZ [14 i 6 -
1] (3] [5]
1] E - (o] ] - 15 com H{\ L{\ // para panel

4]
3]
N

COM| H{, L v v w o
oV - Medidores de
4-20mACC/0-20mACC pulsos
(Carga max. 500Q) T
{.INn)idades
de display
e MP5W-8 e MP5W-19 ©
(Salida NPN a colector abierto+Salida de com. RS485) (Salida PNP a colector abierto+Salida de com. RS485) | controladores
SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABIERTO NPN) SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABIERTO PNP) .
30VCC 30mA 30VDC 30mA Fuentes de

+24VCC RS485 alimentacién
Méx. 30mA™ B(-) HHEGOE LLE ya I
Q
Hieur ! 2@ & o
@ Comerc?ladores

0] [12] [14] [16]

@ (R)
1 3§
En@@@@ ST E

4
1] 3]
"

com| HL LS & y Pation
ov A(+)
RS485 )
Dispositivos
de redes
de campo

)
Software

Avutonics M-11



Series MP5S/MPSY/MPSW

(m] Dimensiones

XEl disefio de la placa de identificacion se cambia del MP5 anterior.
Xlas dimensiones laterales del MP5Y/W difieren por su tipo de salida.

(unidad: mm)

eSerie MP5S
<% 90 N
|
]
® MP5Y<{_11/2/3/4/5 ® MP5Y{_ 6
6, e 89.5 48
|
Do =
dooooo]) s S 11 ®
— —— =3
MPSY ﬁm@ﬁﬂ@j | A 4
XMP5Y-N (indicador) no incluye la parte sombreada []
(Conector hirose de salida o terminal de salida).
eSerie MP5W ® MP5W4{ 12/4/5/8/9 o MP5W-{ A/1
» 96 , 6., . 89.5 145 10.
- /| |
PULSE METER ]
@ ) Q
A

'l ng I ‘10.5

XMP5W-N (indicador) no incluye la parte sombreada []

. . Conector hirose de salida o terminal de salida).
® Dimensiones del corte del panel ( )

™
(unidad: mm)
E _ Tamanfo A B c D
Series
B c ‘ MP5S Min. 55 |Min. 62 [45.5%° |45.5%°

MP5Y Min. 91 |Min. 40 (687 31.5%°
MP5W Min. 116 |Min. 52 |92 45%°

e Soporte

e Para MP5S 1 e Para MP5Y/W

2 N 4.2 m¢ 73
———— 0, |

45.4
50
61

(]

L
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Medidor de pulsos

(m] Descripcion de la unidad @
*MP5S eMP5Y eMP5W fotostsenicos
y s
N = T i fooooo fis

area / Puertas

AN (& .
w2 &R, = 9 @&
1 1

e L1 Ge provimidad
2 3 2 3
. : 2 3 (E)

1: Componentes del display Sensores
Muestra el valor actual y el modo de RUN. de presion
Muestra alternativamente los parametros de configuracion y el valor correspondiente en el modo SETTING.

2: Tecla L
En el modo RUN, presione una ves la tecla para revisar el valor max./min. rotatives.

En el modo RUN, mantenga la tecla presionada por 2 seg para entrar en el grupo de parametros.
3: Teclas [«], ¥, '(:ngec(ores/
Seleccione el grupo de parametros, y seleccione o ajuste los valores en los parametros correspondientes. Cables conectores /
i i Cajas de distribucion /
4: Indicador de estado de salida Sockets
(H)
(@] Se vende por separado Contraaderes
. . .. peratura
© Convertidor de comunicacion
e SCM-38I e SCM-US48| S5/
(Convertidor RS232C a RS485) (USB a Convertidor RS485) o aderes
cefe cefe

i , (K)

)
Contadores

. R R Temporizadores
© Unidad de display (Serie DS/DA-T)
® Serie DS/DA-T oo
(Unidad de display con entrada de comunicacién RS$485)C € para panel
Medidores de
pulsos
DS16LTT DS22/DA22LTT DS40/DA40LTT DS60/DAGO-LTT Undades
X Conecte la unidad de display con entrada de comunicacion RS485 (Serie DS/DA-T) y el modelo con salida de comunicacién RS485 do display
de las Series MP5Y/MP5W, la unidad del display muestra el valor presente del dispositivo sin PC/PLC. o
. . E}o)ntroladores
(m] Especificaciones de entrada de sensores
O Especificaciones de entrada e
1. Seial de entrada ON alimentacion
La relacion de trabajo estandar de la sefial de entrada es 1: 1. OFF -
(1) Entrada 1 de estado solido Ancho del pulso (@
Frecuencia de entrada: Max. 50kHz (ancho de pulso ON/OFF: min. 10us de cada uno) ON | OFF pu g%zzi:l
(2) Entrada 2 de estado solido ! de movimiento
Frecuencia de entrada: Max. 5kHz (Ancho de pulso ON/OFF: min. 100us de cada uno) T (R)
iz R b ol Pantallas
X Para el modo de operacion F7, F8, F9, F10, max. 1kHz (Ancho de pulso ON/OFF: min.500us de cada uno) %T: ciclo anico de sefial de entrada graficas
(3) Entrada de contacto HMI/PLC
@ Frecuencia de entrada: Max. 45Hz (cuando cada ancho de pulso ON / OFF es superior a 11 ms) ©)
@ Especificaciones de contacto: 12VCC, interruptor estable de la corriente de carga tan pequefio como 5mA Sensores
2. Tipodeentrada [ n-A,i n-h] de vision
MPS5 permite seleccionar entre entrada NPN (estado sdlido/contacto) o entrada PNP (estado sélido/contacto). m
(1) Entrada NPN (2) Entrada PNP Dispositivos
@ Sensor tipo voltaje @Sensor tipo salida NPN ' @ Sensor tipo voltaje @ Sensor tipo salida PNP de campo
©Contacto de salida NPN a colector abierto MP5 ®Contacto de salida PNP a colector abierto MP5

)
Software

=
o
2]
c
]
2]
5
°
[e]
=
3
o
=
O

Circuito del sensor
Circuito del sensor
Circuito del sensor

= P
o o
@ 1]
c c
o o
» »

© ©

° °
o [e]

= =
3 3
o o

= =

] ]
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Series MP5S/MPSY/MPSW

(m] Especificaciones de salida

i

Salida a relevador

@ Salida: Comparativa o salida de alarma (ver®]" Modo de salida")
® Tipo de salida: A relevador

® Capacidad de contacto: Carga resistiva de 250VCA 3A

@ Ciclo de vida: [Mecanico] min. 10,000,000 operaciones (Frecuencia de conmutacién 180 operaciones / min.)

2. Salida del transistor
@ Salida: Comparativa o salida de alarma (ver ®" Modo de salida")
® Tipo de salida: NPN/PNP a colector abierto
® Voltaje de carga nominal: 30VCC
@ Corriente de carga maxima: 30mA

3. Salida dinamica BCD (légica negativa)
® Salida: valor presente

[Eléctrico] min. 100,000 operaciones (Carga resistiva de 3A 250VCA, 30VCC) (Frecuencia de conmutacion 180 operaciones / min.)

Ej.) Al valor del display = 125.89 por salida dinamica BCD

® Tipo de salida: Colector abierto NPN
@ Voltaje de carga nominal: 30VCC

® Max. corriente de carga: 30mA

® Ciclo COM dinamico (T) = 40ms

® Sefial de salida: Datos BCD (A, B, C, D, DOT) 10"-digito 10°-digito
«— A: bit mas bajo, DOT: bit mas alto Valor del display 1 2 5. 8 9
Datos de digitos (DO, D1, D2, D3, D4) PV
< DO: bit mas bajo, D4: bit mas alto Al v | © H © H © [+
Datos B| H H @) H H H H
BCD C| H H H © H H H
D| w H H H © © H
DOT[ H H © H H H
DO o
D1 |p I LO'““S
H
D2 ||
Digito .
D3 =
sl :
D4 -
%_Lm 8ms
le 40ms

4. Salida de transmision PV
® Aplicacion: transmitir valor medido
® Funcién: transmite el valor medido dentro del rango de ajuste de salida de limite alto[F 5 - H] a la salida de limite bajo [F5-L]
después de la conversion a corriente 4-20mACC 6 DC0-20mA.
® Rango de salida de limite alto/bajo
-Rango de limite alto [F5-H]: Desde el valor minimo al valor maximo dentro del rango de medicién
-Rango de limite bajo [F5-L ] : Desde el valor minimo al valor maximo dentro del rango de medicion ([F5-H]2[F5-L]+1)
(1) Salida de transmision 4-20mACC

® Transmite el valor de medicién

dentro del rango de ajuste de la

salida de limite alto [F5-H] a salida de limite bajo [F5-L]
después de la conversion en corriente 4-20mACC.

® Carga resistiva: Max. 500Q
® Resolucién: 8000 divisiones

Valor del display

i (2) Salida de transmision 0-20mACC

@ Transmit measured value within setting range of high-limit
output [F5-H] to low-limit output [F5- L ] after conversion
into DCO-20mA current.

® Resistive load: Max. 500Q

® Resolution: 10,000 divisions

Valor del display

]
Fs-H_~" Fs-H_~"
FS-L i F5-L
1
Ajuste [FS-L]y[F5-H]y ) E Ajuste [F5-L]y[F5-H]y >
la salida es 4-20mACC. 20mA ! la salida es 0-20mACC. 20mA
Si el ancho de ajuste entre [F5-L]y E Si el ancho de ajuste entre [F5-L]y
[F5-H] es menor que 8000 divisiones, ), 4mA i [FS-H] es menor que 10,000 divisiones, p |OMA
la resolucion también se reduce. i la resolucién también se reduce.
5. Salida de comunicacion RS485
Protocolo de comunicacion Modbus RTU

Tipo de conexion

RS485

Velocidad de comunicacion

2400, 4800, 9600 (de fabrica), 19200,
38400 bps

Estandar de aplicacion

Conforme con EIA RS485

Tiempo de respuesta de com.

5 a 99ms (de fabrica: 20ms)

Max. conexion 31 unidades (direccion: 01 a 99) Bit de inicio 1-bit fijo

Método sincrono Asincrono Bit de datos 8-bits fijos

Método de comunicacion Duplex medio de dos hilos Bit de paridad Ninguno (de fabrica), par, non
Distancia de comunicacion Max. 800m Bit de paro 1, 2-bits (de fabrica)

X Para mayor informacion acerca de las especificaciones de salida de comunicacion RS485, vea ‘@ Salida de comunicacion RS485’.
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Medidor de pulsos

(@] Grupo de parametros o

fsoetg(se?ércetsricos

Grupo de parametros 0 Modo . Sonsores

(Valor de monitoreo max./min.) | ¢———» e HOLD/RESET”" e éntica
RUN |foracefes
%Modo de operacién F1 a F12: O ores de
Modo de operacién del valor area/ Puertas
del display HOLD de F13 a F16:
2 seg 3 seg Valor del display RESET O e

de proximidad

Grupo de parametros 1/2/3 o
Sensores

de presion
% Mantenga presionada la tecla «l, [A], por 1.5 seg en cualquier parametro para regresar para volver al modo seleccionar grupo de parametros.
X Presione una vez la tecla después de cambiar el valor de ajuste, para guardar el valor de ajuste y moverse al siguiente parametro. G
% Mantenga presionada la tecla por 3 seg para guardar el valor de ajuste y regresar al modo RUN después de cambiar el valor de ajuste. Encoders

% Mantenga presionada la tecla [MODE]por 1.5 seg en cualquiera de los parametros para regresar al modo del grupo de parametros seleccionado.
X Si no se presiona alguna tecla por 60 seg al ajustar los parametros, los nuevos ajustes son ignorados, y la unidad regresara al modo RUN | &
con los ajuste previos. S:;‘:?Sfé?&?@‘f&iiﬁ
X Los parametros en lineas punteadas pueden no aparecer, dependiendo en las especificaciones de salida o en otros ajustes de parametros. | sockets
Por favor tome como referencia ‘ [m] Modo de operacion por Grupo de parametros.’
% 1: Cada parametro y valor de ajuste correspondiente parpadeara de manera alternativa cada 0.5 seg. E:Hgntroladores
de temperatura

e Grupo de parametros 0
I
(S)SRs/

Modo RUN do potoncia
(CJo’madores
o 77T 7777 """1  Valor comparativo HH (K)

i PSEHH Parnad 99999 xNo aparece enel \ Temporizadores
"""""" in?r‘r)riiteit m n-t- I modo de salida F % Los parametros son idénticos a [P5EHH], —
ermitentemente [PSE H], [PSE L], [PSELL] del grupode | m

parametros 2 y los valores de ajuste seran P panel
----------------------- vinculados.

i+ PSEH Ed—bi 999935 Valor comparativo H

(M)

I eRango de ajuste por modo de operacion Tacémetros /
"""""""""""" 7 " Medidores de
Modo de operacién Rango de ajuste pulsos
F1, F2, F7, F9, F11,
. F12, F13, F16 ¢ a 39333 ™
. H . H . 0 al rango del de display
' .L ~—» 00000 Valor comparativo L F3, F4, F5, F6 tiempo de ajuste
"""""""""""" F8, F10, F14, F15 495595 a 99959 ©
(el rango de ajuste varia, dependiendo en el de sensores
Val ivo LL ajuste del punto decimal.)
oL o [ alor comparativo X Solo aparece en los modelos con configura- e
v PSELL ~—» [0000 ' %Noapareceenel " cion ds valores comparativos 9 imentacién
------------------ modo de salida F ’ :
:Ingr;mresapasosl
ngsrrosl_a/dpres
IEEEEEL R ) e Rl de movimiento
. HPEL - » 5559559  valor de monitoreo ®) s
-------------------- max. X Restablecimiento del valor de monitoreo gréficas
: Mantenga presionada la tecla [g] por 2 seg.
(restablecer el valor actual) (s)
........................ Sensores
1 1 1 de vision

E LPEE <—» 499559 !  valor de monitoreo

min. ()
Dispositivos
de redes
de campo

)

Software
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Series MP5S/MPSY/MPSW

e Grupo de parametros 1

b‘ Modo RUN

[MoDE| 2 seg
Ll

-
1[MooE| 3 seg
E 4 Parpadea de manera intermitente x1
H > - Modo de operacién
nodE eRango de ajuste: F I aF IE
\A eRango de ajuste
Tipo sensor de [Parametro [Tipo sensor de entrada _ |
entrada A nFPnHF |Entrada NPN de edo. sdlido 1
nPnlF |Entrada NPN de contacto
PrnPHF |Entrada PNP de edo. soélido 1
T [ PrPAF |Entrada PNP de edo. sélido 2
1 inth - »  APnrHF ! Tipo sensor de PnPLF |Entrada PNP de contacto
"""""""""""" entrada B
eRango de ajuste )
........................ Modo d Parametro |[Modo de salida|Parametro [Modo de salida
Y [l S M—— SEAFd , vlodo de SEArd |S (Estandar) olit-b |B (Blogue)
I i i r O . salida — P :
....................... olt-H |H (Alto) ot/t-! |l (Un tiro)
olt-L |L (Bajo) o/t -F |F (Desviacion)

Inicia el temporizador de compensacion y

el tiempo de compensacion
eRango de ajuste: 0.0 a 393 (seg)

E AUEoA Ed—b: 999499 ETiempo de cero automatico

------------ para la entrada A

E AUEah H—H 9559959 ETiempo de cero automatico

LTI . para la entrada B

! FF ' Retencion de memoria
- o 1eRango de ajuste:an,ofF F

i » Histéresis de salida
; HY5 «4——» [0 | !eRangode ajuste: 0000 a 9933 _ _ Xgﬁg‘gare*
ttommmmmmes * (El rango de ajuste varia dependiendo en el ajuste del punto decimal.) » modelos
con
indicador.

eRango de ajuste:
0.1 a 933499 (seg)

Avutonics



e Grupo de parametros 2

Medidor de pulsos

Parpadea de manera intermitente x1
. Banco de datos

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de

Avutonics

’: PLARE :'<—>‘. | ' eRango de ajuste: I, & area | Puertas
""""""""" [~~~ XSolo aparece en la Serie MP5W.
l (SDE)HSOFES
de proximidad
| dok ~———p [q0pQ ¢ Ubicacion del punto decimal del valor del display .
[ ! L HPHHEY Y eRango de ajuste: 00000, 00000, 00000, 00000, 00000 Sonsores
de presion
Rango y unidad de tiempo
[ S B fmmmm oo B fmmmmmmmo . eRango de ajuste :EF) .
| } | 1 ncoders
| _EUnt 1 1 ESELY 139333 ) [SEL Gseq) LA~ (min) rotativos
EEEEEEEEEE . pememmonoe- . 993.59)|999.99s 9959.953]999.99m (Ct‘z) ores
——» LAl n P 99995 [ 93939|9999.9s 53535(9999.9m Cales conectoes
IRREE R s » [ 99533]99m 59.9s 99595[99h 59.9m S e dstibuion!
9.55953|9h 59m 59s 959553|999h 59m
53939]99999s 93999]99999m Controtadores
de temperatura
ek poTmmmmme . L . A p
| PSEHH - > 1 Valor comparativo HH X Los parametros son idénticos a [ PSEHH],
1....5_t____,' l..?'.??.’af?_: XNo aparece en el [PSE H], [PSE. L], [P5ELL] del grupo de U
modo de salida F parametros 0 y los valores de ajuste seran o aderes
vinculados.
peme e R EEEED eRango de ajuste por modo de operacién D adores
! PSE. H <¢——» 4494499 ' Valor comparativo H Modo de operacion [Rango de ajuste
o iz s, Fro [0 @ 39999
2 L T izad
F3, F4, F5, F6 0 al ajuste del rango de tiempo cperadores
-'",':,'E;"'I"‘. -'"",:,""". F8, F10, F14, F15 [499399 to 99993
i .<—>. i 2 n n A
h [ 1 00000 ¢ valor comparativo L (El rango de ajuste varia dependiendo del {3 sidores
"""""""""" ajuste del punto decimal.) para panl
3 Solo aparece en los modelos de configura- o
____________________ J cion de valores comparativos. Tacémetros
' PoLl H ' 1 Valor comparativo LL m:i::fes de
. SkLtL <t > 00000 1 xNo aparece en el
I E : Tttt " modo de salida F ™
e dispray
T i . I Prescale mantissa (X) of input A
' I P ' 0)
v _'?5_'—-'_:,:"[ ! [ Eq i'-’_'l]_ g_‘- eSetting range: 0000 1 to 99339 Controladores
l ®)
Fuentes de
' perpy i R ‘E te de preescala (y) de la entrada A simentacien
| roy —— i 1+ Exponen
1 PALAY L1881} cRango de ajuste: 0 - 9 (10°)a 10 09 (10°) @
Mot os
l ngsrrgla/dores
de movimiento
oo i . I Mantisa de preescala (X) de la entrada B (R)
| r P A n
i PSLBH ¢ i BODOD | oRango de ajuste: 0007 1 293333 Rty
HMI/PLC
®)
I _l_ ________________ Sen§n_r’es
' PSC Y i ' ,n . Exponente dg preescala (y) de la entrada B de vision
. Lo ¢ ’ 14U eRango de ajuste: 10 - 9 (10°)a (0 03 (10°) e
Dispositivos
o . e,
_______________________ Ciclo del display del valor medido
! di SPE — P! nos ' eRango de ajuste: 005,405, /,2,4, 8 (seg) w
ararE s 1 ____HHJ 1 xRango de ajuste en modo de operacion F2, F16 Software
i :oFF, 005,05, 1,2,4,8 (seg)
:'- -,: i -,; e :<—>: ---------- : Valor de ajuste de la entrada B
ok '.:'_"f'f"_b_ _l Lo 9.99.9 '_3.,' eRango de ajuste: | a 399539



Series MP5S/MPSY/MPSW

e Grupo de parametros 3

.- Modo RUN

[MoDE] 3 seg

[MODE| 2 seg

oy

—»  FG-H > ggg59:
__________________ EEEY
| F5-L > pgooogt

Valor de limite alto de la
salida de transmision PV

Valor de limite bajo de la
salida de transmision PV

eRango de ajuste por modo de operacion

Modo de operacién Rango de ajuste

E,3F§,127, F,F11,F12,]; . g9999

F3, F4, F5, F6 0 al ajuste del rango de tiempo

F8, F10, F14, F15 13333 a 33333

* (El rango de ajuste varia dependiendo del
ajuste del punto decimal.)

X Solo aparece en los modelos de configura-
cién de valores comparativos.

Especificaciones
de la salida de corriente
eRango de ajuste: -0, 0-20

Direccion de comunicacion ‘
eRango de ajuste: 0 { a 39

Direccién de comunicacion
eRango de ajuste: 3600, 13200,
3B480,2408,4800 (bps)

Bit de paro de comunicacion
eRango de ajuste: nonf (ninguno),
EuEn (par),add(impar)

X Solo aparece en los
modelos con salida

Bit de paro de comunicacion
RS485

eRango de ajuste: {, 2

Tiempo en espera de respuesta de comunicacion
eRango de ajustepor velocidad de comunicacion

Velocidad de comunicacién |Rango de ajuste
(unidad: bps) (unidad: ms)
2400 16a 39

4800 Ba 99

9600, 19200, 38400 5aig9

Escritura de comunicacion
eRango de ajuste: EnA (habilitado), d! 5A

(deshabilitado) J
Bloqueo
eRango de ajuste:
Parametro |Funcion
oFF |Desbloguear

Bloquear todo

Blogueo de parametros 1/2/3
Bloqueo de parametros 2/3
Blogueo de parametro 3
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Medidor de pulsos

(m] Modo de OperaCién por grupo de parémetrOS (0 display del parametro, X: sin display de parametro) | (a)

Sensores
fotoeléctricos

Modo de operacion
F1 F2 F3 F4 F5 F6 F7 F8 F9 | F10 | F11 | F12 | F13 | F14 | F15 | F16
Parametro ®)
P5EHH >.<1 ?izra optica
P5E HX2 .
o - X2 Aparece en todos los modos de operacion (F1 a F16). Sonsores de
8_ SE L area [ Puertas
5 PSE. LUK
()
ek | © | 0| 0| 0 0] 0] 00| 0] 0|00 X |0]| 0| X | g
LPEE ¢ 0] 0O 0] 0|00 |0 | 0|0 | 0] O X O | © X
FadE Sonsores
P Aparece en todos los modos de operacion (F1 a F16). de presion
rns
X3
fn- X|o| x| X | X|0o|lo0o|0 |0 0|0 |0]|0|0O0|X]| O]
- olkE-E 2 [ D) [')) (D) (D) () O (D) () () M) ")) ') X © © ."'4 rotativos
o X2
g HS™ O | X | X [ X | X | X |0 ] 0|00 | X | X | X |X|X | X | O
o sl 0 ol o] o]o]lololololo]o] o] x| x| x| x| |&ams
Sockets
AutoA [ ] X X O X X O () O ()} X X X X X X “
Aukab | X | X | X [ X | X | X | © | © | © ]| © | X | X | X | X | X | X | &l
AEro X X X X X X X X X X X X O O ()} O
()
PbAAE X Solo aparece en la serie MP5W. Aparece en todos los modos de operacion (F1 a F16). gsRs/
dok © O X X X X (D) ') ) © ') o P P P P) de potencia
klnk X X [ ) © © [ ) X X X X X X X X X X IS
PSEHH !
PSE H*? )
%2 . Temporizadores
o~ PSELL™ Aparece en todos los modos de operacion (F1 a F16).
o
s poe L B
5 b o
© PSEAH | © | O | X | O | X | X|lO0o|]O0o]|]O0o|O0]|]0O0]|]0O0 |0 |0 ]|0O]|O]|"™
PSCAY O | © X O X X 0O 0| 0O 00|00 |0)| 0| ©0| © ke
Pt | X | X [ X | X | X [ X ]| 0| 0] 0] 0] X | X | X|X]|X|X | [
PSCby | X | X | X | X | X | X | © | © | 0| O | X | X[ X]|X]|X]|X]|y
gisee | © | W9 X [ x [ x [ x]o]o|lo]o] x| x| x| x| x| m]| &
Colnb X X X X X X X X X X X X X X X O ©
FS-H Controladores
de sensores
Fo- X Aparece solo en los modelos son salida de transmision PV.
- Aparece en todos los modos de operacion (F1 a F16). (P)
- Fuentes de
A alimentacion
Addr
™ @ )
g Gli R v
5 Prty X Aparece solo en los modelos con salida RS485. de movimiento
cLp Aparece en todos los modos de operacion (F1 a F16). g)!}mas
rEYE EII\:I /C:ch
Cond ©
de vision
et joJoJoJoJo]o]o]lo]lo]lo]o]o]o|lo]lo] e
X1: Aparece solo en los modelos con salida quintuple. g’s -
positivos
X 2: Aparece solo en los modelos con salida triple y quintuple. ge redes
%3: Los ajustes para! n-b y! n-A estan aplicados. © camee
X4: (@) El modo de salida F [0/t - F] no se puede ajustar.
%5: (w) Rango de ajuste: of F, 005,05, 1,2,4,8 O eare

e Funcion de retardo de monitoreo por modo de salida

Modo de salida Modo S |ModoH |Modo L |Modo B |Modo| |Modo F
Parametro StArd| out-h| ouk-L| ouk-b| out-!| ouk-F
Limite de salida comparativa © X X o X [))
Iniciar temporizador de compensacién © © © © © ©
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Series MP5S/MPSY/MPSW

(w] Modo de operacion [FodE]
® Seleccione el modo de operacion desde el modo de operacion [rodE ] del grupo de parametros 1.
® MP5 tiene 16 modos de operacion.

© Modo F1: Frecuencia/No. de revoluciones/Velocidad
Este modo es para mostrar la frecuencia calculada o el nimero de revoluciones o velocidad, midiendo la frecuencia de la entrada A.

1) Frecuencia (Hz) =fxa (o= 1[seq])
2) Revoluciones (rpm) =fxa (a= 60[seq])
3) Velocidad (m/min) =fxa (a= 60L[seg])
XL: Longitud de la banda transportadora que es desplazada por el ciclo de 1 pulso [m] -
a: Valor de preescala MP5
. - _ 60L
Para objetos multiples, a = N
e \/alor y unidad de muestreo
Valor del display | Unidad del display | a (Valor de preescala)
) Hz 1 o Grafica de tiempo
Frrecuencia
kHz 0.001
ps 1 Entadan [l [ [ M [H B [E
Revoluciones e ;
rpm (de fabrica) | 60 Entrada t t2 ¢ t3 t4 P B t6
mm/seg 1,000L Hold | | _77
cm/seg 100L 1 1 1 ‘ 1 1
) Display —Xa | —=xa —Xa —xa —xa
Velocidad m/seg 1L t1 t2 t3 t5 t6
m/min 60L
km/hora 3.6L
©O Modo F2: Velocidad de paso MP5 -

Muestreo de velocidad de paso entre el encendido de entrada A y encendido de entrada B.
‘Velocidad de paso (V)=fxa(a= L[m])‘

Xf : No. reciproco del tiempo [seg] entre el encendido de entrada A (sensor) y - -~ 4@
el encendido de entrada B (sensor).
L: distancia entre entrada A (sensor) y entrada B (sensor) [m] QZQ
a: Valor de preescala Sensor Bﬁ ﬂ'
) Sensor A
e Valor y unidad de muestreo e Grafica de tiempo
Valor del display | Unidad del display | a (Valor de preescala) Entrada A |
mm/seg 1,000L Entrada B —— T R
Velocidad cm/seg 100L Entrada | g m § —
elocida T : NIRRT
de paso m/seg (de fabrica) | 1L Hold ﬁ <T KE) «t—4> 4%» K%) <t—7>
m/min 60L 1 1 1 1 1
i —X —Xa | —X = =X
km/hora 36L Display @ |9 B9 w9 |89 |7

Xta: Tiempo de retorno (por encima de 20ms)

© Modo F3: Ciclo

Muestreo de tiempo cuando la entrada A de un encendido al proximo encendido. OOoOO
Ciclo (T) =t Xt: tiempo de medicion [seg] ‘ -
Sensor gl
e Valor y unidad de muestreo ([t.Lnt ] del parametro 2) fotoeléctrico ’/' -
Valor del display | Unidad del display MP5
Seg Min e Grafica de tiempo
999.99s (de fabrica)| 999.99m -
9999.9 9999.9 Entrada A — ; ;
9s .9m ; ; ;
Ciclo Pt t2 t3 t4 ¢ t5 i t6
99m59.9s 99h59.9m Enirada | e
[¢] : ' i T
9h59m59s 999h59m : 3 - [ 3 5
i t1 t2 t t t
999995 99999m Display
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Medidor de pulsos

O Modo F4: Tiempo de paso
Muestra el tiempo de paso de una cierta distancia para medir el tiempo de un encendido y el siguiente encendido de la entrada A. B ores
Tiempo de paso [seg]=t x a fotostéetricos
(G_ L[m] %Be)nsores
Distancia recorrida en el ciclo de 1 pulso [m] fibra éptica
Xt : Tiempo medido [seg], L : Distancia determinada [m] ©
a: Valor de preescala Sensores de
area / Puertas
e VValor y unidad de muestreo ([t.Unt ] del parametro 2)
. R . MP5 (D)
Valor del display | Unidad del display 3§Tr2;eifmdad
SEG MIN
e Grafica de tiempo &
o tibica) | 299.99m i e,
Tiempo Entrada A l
9999.9s 9999.9m ; > > ®
de paso Pt o270 3 t4 ¢ 5 16 Encoders
Entrada ; ; i
99m59.9s 99h59.9m Hold : [ | I fotativos
9h59m59s 999h59m : : - ) ctores
999995 99999 Display tIXa | 2xa t3Xa [ t5Xa | texa 5:,‘;?::;723;‘:’;2??
Sockets
E:Hgntroladores
de temperatura
© Modo F5: Lapso de tiempo Sres
Muestra el tiempo de encendido de la entrada A. Controladores
de potencia
| Intérvalo de tiempo (T) = t |
Xt: Medicion del tiempo de encendido de entrada [seg] (CJo’ntadores
e Valor y unidad de muestreo ([t.Lnt ] del parametro 2)
(K
Valor del display | Unidad del display Temporizadores
SEG MIN e .
e Grafica de tiempo o)
999998 MedidoresI
(de fabrica) 999.99m Entrada A m para panel
Lapso de 9999.9s 9999.9m Entrada 11 ta. 2 ' ta t3 ﬁgl,;"-;“mi, /
- edidores de
tiempo 99m59.9s 99h59.9m Hold ] pulsos
9h59m59s 999h59m Display 1 2 3 ™
99999s 99999m ! ) de display
Xta: Tiempo de retorno (por encima de 20ms)
(Coo)ntroladores
------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------ de sensores
© Modo F6: Intérvalo de tiempo ®)
Muestra el tiempo en que se enciende la entrada A y el encendido de la entrada B. MP5 ;;;g‘:;g;n
|Diferencia de tiempo (T) =t (ta a tb) | I
Xt (ta a tb): Tiempo medido desde encendido entrada A al encendido entrada B [seg]. 402 :\Ilqtgtoresapasosl
e Valor y unidad de muestreo ([t.Lnt ] del parametro 2) ®
Papfgauas
Valor del display | Unidad del display ﬁ A PLC
SEC VIN e Grafica de tiempo Sensor A P
Entrada A proghstind
|5 . “
Entrada B — I 1 e —m
Intérvalo de 9999.9s 9999.9m ; <t_a> ; : N i | pispositivos
tiempo Entrada — 0 I N D T S N B e
99m59.9s 99h59.9m Hold < > > e e N SRS
ol ¢ t2 3 ¥ thi 6!
9h59m59s 999h59m ) )
Display t1 | 12 [ t4 t6 t7 | Software
99999s 99999m

Xta: Tiempo de retorno (por encima de 20ms)
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Series MP5S/MPSY/MPSW

©O Modo F7: Promedio absoluto
Muestra que tan rapido o lento (retraso) es el porcentaje en velocidad
o valor, etc. de la entrada B contra la entrada A.

Prom. absoluto = (Entrada B / Entrada A) x 100%

Frec. de entrada B [Hz] x Ba x 100[%]
Frec. de entrada A [Hz] x Aa

Prom. absoluto =

X Aa: Valor de preescala de la entrada A, Ba: Valor de preescala
de la entrada B.

e VValor y unidad de muestreo

Valor del display | Unidad del display

Prom. absoluto | %

XHold (pausa): Cuando la sefial de pausa se encienda,
el valor de muestreo se pondra en espera hasta que
la sefial de pausa se apague.

©O Modo F8: Promedio de error
Muestra que tan rapido o lento (retraso) es el porcentaje (%)
para la entrada B contra la entrada A.

Prom. error = Entrada B-Entrada A x 100[%]

Entrada A
(Frec. de entrada B [Hz] x Ba)-
Prom. error = (Frec. de entrada A [Hz] x Aa) 100[%)]
Frec. de entrada A [Hz] x Aa
XAa: Valor de preescala de entrada A, Ba: Valor de preescala
de entrada B
e Valor y unidad de muestreo

Valor del display | Unidad del display

Error ratio %

X Hold (pausa): Cuando la sefial de pausa se encienda,
el valor de muestreo se pondra en espera hasta que
la sefial de pausa pase a apagado.

©O Modo F9: Densidad

Muestra el promedio de densidad de la entrada B contra la suma total de la entrada Ay b‘: g

Flujometro A % Flujometro B

s |,
Liquido

e Grafica de tiempo
Entrada A m
fA
Entrada B m
>
B

Frec. de entrada B [Hz] x Ba
Frec. de entrada A [Hz] x Aa

Display = x 100[%]

e Grafica de tiempo
[ F R
Entrada A —; 3

>

fA

la entrada B.
) Entrada B
Densidad = — —11ad8B5 100[%] Flujometro A Flujometro B
Entrada A + Entrada B
Densidad = Frecuencia de entrada B [Hz] x Ba x 100[%]
( Frecuencia de entrada A[Hz] x Aa) + ( Frecuencia de entrada B[Hz] x Ba) - - ‘fd
iquido
X Aa: Valor de preescala de entrada A, Ba: Valor de preescala de entrada B MP5 0

e \Valor y unidad de muestreo

Valor del display | Unidad del display
Densidad %

XHold (pausa): Cuando la sefial de pausa se encienda,
el valor de muestreo se pondra en espera hasta que
la sefial de pausa pase a apagado.

©O Modo F10: Error

Muestra el error entre la entrada estandar A y la entrada comparadora B.

e Grafica de tiempo

Error = Entrada B - Entrada A

Error = (Frecuencia de entrada B[Hz] x Ba) - (Frecuencia de entrada A[Hz]x Aa)

e Valor y unidad de muestreo

Valor del display | Unidad del display

Error Configuracion de usuario final

X Hold (pausa): Cuando la sefial de pausa se encienda,
el valor de muestreo se pondra en espera hasta que
la sefial de pausa pase a apagado.

X Aa: Valor de preescala de entrada A, Ba: Valor de preescala de entrada B.

e Grafica de tiempo

I I R
Entrada A : :
>

fA

[ R B
Entrada B : '

b —t

B
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Medidor de pulsos

O Modo F11: Medicion de longitud 1

(A)
Muestra el nimero de pulso de entrada A mientras la entrada B esta encendida. fse"“.'es.
fotoeléctricos
| Medicion de longitud = P x a Entrada A
X P: Numero de pulsos de entrada A, a: Valor de preescala - (SBe)nsores
de
Sensor fotoeléctrico fibra éptica
) e Grafica de tiempo MP5 ©
e \/alor y unidad de muestreo Sensores de
- - - Entrada A érea  Puertas
Valor del display | Unidad del display 12 345 6 12 12 34
Cantidad (de fabrica) Entrada & NN NN NN ..
— ™ : de proximidad
Medicion de mm Entrada ta e
) I 40
longitud cm Hold G)
m Display 6xa 2xa 4xg | P
Xta, tb: Tiempo de retorno (por encima de 20ms) F)
__________________________________________________________________________________________________________________________________________ Encoders
rotativos
©O Modo F12: Intérvalo ©
Conectores /

Muestra el nimero de pulso de entrada A desde el momento en el que
la entrada B esta encendida hasta la proxima vez que esté encendia.

Intérvalo =P x a

XP: Numero de pulsos de entrada A, a: Valor de preescala

Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

e Valor y unidad de muestreo W Sensor fotoeléctrico 1)

Valor del display | Unidad del display * Grafica de tiempo Ezﬁéhd?res
i “bri Entrada A | de potencia
Cantidad (de fabrica) 123 45 123 4 . 12 3 o
mm Entrada B —M | c
Intérvalo -‘t——’F
cm Entrada a |
m Hold (K)
Display 5xa 4xa
(8]
Xta: Tiempo de retorno (por encima de 20ms) Medidores
para panel
------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------ (M)
Tacd_metrosl
© Modo F13: Multiplicacion e

Muestra el valor de conteo contra los pulsos de la entrada A.

Integracion= P x a

(N)

Unidades
de display
X P: Numero de pulsos de entrada A, a: Valor de preescala
e Valor y unidad de muestreo ©)

Controladores
de sensores

Valor del display| Unidad del display

o Gréfica de tie
®)

Multiplicacion Cantidad [EA] Fuentes de
Entradaa— 0 [0 [0 [ [0 B 0 [0 B F [ MMM s

e 12 i3 4 5 6 1 i2 i3 i4
* Operacion EntradaB | 17 1% 1" g t® 3 i
®Cuenta el nimero de pulsos de entrada A. T R : @
®@La entrada B es una sefial habilitadora de entrada. Cuando esta REINICIO Motores a pasos/
ENCENDIDA, se detiene el valor de muestreo y el conteo de ) de movimiento
entrada A, vuelve a contar la entrada a cuando se apaga. Display 0| 1] 2 ‘ 3 ‘ 4 ®
®Cuando la entrada de REINICIO se encuentra encendida, el valor ! - Pantalias
de conteo integrado se reiniciara a "0". *a=1 valor del display i
(s)
Sensores
de vision
M
Dispositivos
de redes
de campo
)
Software
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©O Modo F14: Entrada individual de adicién/sustraccion

Muestra el valor contado de pulsos de la entrada A agregados y pulsos de la

entrada B restados. Cuando hay dos entradas simultaneamente, no contara.

|Adicién/Sustraccic’)n = Entrada Ax a - Entrada B x B| 1
Sensor

Xa: Valor de preescala de la entrada A, B: Valor de preescala de la entrada B fotoeléctrico Entrada
A partir de pulsos de entrada A y restados. Enhad
pulsos de entrada B

. ® Grafica de tiempo (Sus"acc'o“)
e VValor y unidad de muestreo ' H lemp ad'c'on)
Valor del display | Unidad del display EtradaA | [N W W W W E @
Adicion/ Entrada B H ; I :
Sustraccion Cantidad L . ;
(entrada individual) REINICIO E -
e Operacion y grafica de tiempo Displav 01 1 | 2 132 0 112131 211
Se agrega el pulso de la entrada A, y se resta el pulso de play

la entrada B Xa, B=1 valor del display

© Modo F15: Entrada de diferencia de fase - Adicion/Sustraccion

Cuando la entrada A es baja, el conteo se agrega al minimo de la entrada B. Entrada A @" ~
Cuando la entrada A es baja, el conteo se resta del maximo de la entrada B. °

Adicion/Sustraccion (diferencia de fase) Entrada B
s s AR ot detompo  ED VPO

e VValor y unidad de muestreo Entrada A l|-_| S N R RN
Valor del display Unidad del display Entrada B II-_l J_._._LL._I_._L
Conteo asc./desc. . remicio M S i
Eieifnet::r?(?i;?ie fase) cantidad L } -

Display 0 |1[2[3]2[1] 0 1f2[0

©O Modo F16: Medida de longitud 2

Mide y muestra el nimero de pulsos de la entrada A hasta
que la entrada B alcanza el valor ajustado.

e (ej.) Valor de ajuste de la grafica de tiempo de la entrada B=4

H
s Al A AABNNNNNNNNNNNNNE

|Medida de longitud 2 = Px a (hasta el valor de ajuste de la entrada B) |

H i 1 2 1 2i 3!
XP: Numero de pulsos de entrada A, a: Valor de preescala Entrada B | -__ll__-_._
e Valor y unidad de muestreo REINICIO 'I'_' ; | P
Valor del display Unidad del display Display :1i2 3(4/01:2/3:4:5 67012345
Medida de longitud 2 Cantidad [EA] Display *' 0 7
XSi la entrada Ay la entrada B se encuentran encendidas %1: Cuando el ciclo del display [d! 5Pk ] esta ajustado como oF F,
durante la fuente de alimentacion inicial, no contara y solo mantendra la cantidad de entrada A hasta que el valor de
contara el numero de flanco ascendente. entrada B alcance el valor de configuracion B [Cotinb].

XEl valor del display se renueva dependiendo del ciclo de
ajuste del display [d! SFPE].
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@] Modo de salida[sUt -t ]

Medidor de pulsos

® | a serie MP5 permite 6 modos de salida. (No hay modo de salida en los modelos con indicador).
® Requisito para establecer valor comparativo: (modo de salida B) LL<L<H<HH, (modo de salida F) L<H,
(otros modos de salida) operacion de salida individual independientemente del tamafio o el orden de los

valores comparativos establecidos.
O Modo de salida S (Estandar) [5£Ard]

HH
Valor H
comparativo L
LL
HH
Salida
Salida HH : Valor del display = Valor de ajuste comparativo HH
Salida H : Valor del display = Valor de ajuste comparativo H
SalidaL : Valor del display < Valor de ajuste comparativo L
Salida LL : Valor del display < Valor de ajuste comparativo LL

X Salida GO: cuando no haya salidas HH, H, L, LL estara encendida.

O Modo de salida L (Bajo) [oUE-L]

HH

Valor H
comparativo L
LL

Salida

Salida HH : Valor del display = Valor de ajuste comparativo HH

SalidaH : Valor del display = Valor de ajuste comparativo H
SalidaL : Valor del display < Valor de ajuste comparativo L
Salida LL : Valor del display < Valor de ajuste comparativo LL

X Salida GO: cuando no haya salidas HH, H, L, LL estara encendida.

O Modo de salida | (De un tiro) [oLiE-! ]

HH

Valor H
comparativo L
LL

HH

0.3s

Salida

0.3s

Salida HH : Valor del display = Valor de ajuste comparativo HH

Salida H : Valor de ajuste comparativo HH > Valor del display =
Valor de ajuste comparativo H

: Valor de ajuste comparativo H > Valor del display =
Valor de ajuste comparativo L

: Valor de ajuste comparativo L > Valor del display =
Valor de ajuste comparativo LL

X Sin salida GO

XEI tiempo de salida de un tiro se fija a 0.3 seg.

X Sin histéresis

Salida L

Salida LL

Avutonics

X1: histéresis
O Modo de salida [out-H] H (A)

HH
H

Valor
comparativo L
LL

Salida
Salida HH : Valor del display = Valor de ajuste comparativo HH
Salida H : Valor del display = Valor de ajuste comparativo H
Salida L : Valor del display < Valor de ajuste comparativo L
Salida LL  : Valor del display < Valor de ajuste comparativo LL

X Salida GO: cuando no haya salidas HH, H, L, LL estara encendida.

O Modo de salida B (Bloqueo) [oUE-b]

HH
Valor [ l-li
"
comparativo { | -
HH F.S] m—
Xl
H pomm, |
Salida| GO : -
L X1
LL g,
Salida HH : Valor del display = Valor de ajuste comparativo HH
SalidaH : Valor de ajuste comparativo HH > Valor del display >
Valor de ajuste comparativo H
SalidaL :Valor de ajuste comparativo LL > Valor del display =
Valor de ajuste comparativo L
Salida LL : Valor del display < Valor de ajuste comparativo LL

X Salida GO: cuando no haya salidas HH, H, L, LL estara encendida.

© Modo de salida F (Desviacion) [out - F]

Transmite salidas cuando el valor de configuracién guardado excede

la desviacion de H o la desviacion de L.

® Guardando valor de ajuste: presione las teclasMobERHA] para guardar el
valor de ajuste.

® Revision del valor de ajuste: presione la tecla [A] para revisar el valor
de ajuste.

® Ajuste de desviacién: Ajuste la desviacion H [P5E. H], y L [P5E.L] del
grupo de parametros 0,2 con el valor de ajuste como referencia. (El
valor de desviacion establecido se guarda durante el apagado hasta
que se restablece.)

® Rango de ajuste de desviacion: 0.0001 a 99999 (el rango de ajuste
varia, dependiendo del ajuste del punto decimal [dat].)

Ej.) Punto decimal [dot ]: 0000.0, Rango de ajuste: 0.1 a 9999.9
Guardando valor de ajuste (tecla+)

A
Y

(Alto limite)
Desviacion H

Valor de ajust:
(Limite bajo)
Desviacion L[ /!

. . ON| i s I
Amertacin 2| | S S —

Guardando N[ | : .

valor de ajuste OFF|——
Salidade ON| %2
desviacion L OFFJ >‘<3:
Salidade  ON aH
desviacion H OFF_- -

X 2: Cuando seleccione la funcién de limite de salida comparativa inicial,
no transmite salidas.

X 3: En la salida de la gréfica de arriba se asume que el valor de ajuste
previo en memoria se encontrara todavia disponible. La posicion
de la salida actual puede ser diferente.

X No hay salidas HH, GO, LL.

X Aunque ajuste la desviacion como "0" trabajara como desviacién "1".
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Series MP5S/MPSY/MPSW

m] Funcion

Valor de ajuste
O Histéresis [HY5] ju

comparativo H, HH

La salida puede encenderse / apagarse frecuentemente cerca del
valor de ajuste comparativo. Para evitar esto, ajuste el valor de Valor de ajuste
histéresis con el valor comparativo estableciendo como referencia. comparativo L, LL A +
XA: Valor de histéresis. Salida H, HH I ;
XEI valor de histéresis se puede ajustar a "0" pero el valor de la _
: Salida L, LL

operacion actual estara en "1".
O Monitoreo de retraso [LLUAr.d]
Después de alimentar, la corriente de arranque de los motores y otras entradas puede experimentar cambios. Esta funciéon permite un
control estable al limitar todas las salidas durante un cierto periodo hasta que la unidad de medicion objetivo se estabilice. También puede
controlar las salidas L, LL hasta alcanzar una salida especifica.
® Funcion de limite de salida comparativa [F.dEFY]
: Solo para modo de salida S (Estandar), B (Bloqueo), F (Desviacion).
: Limita la salida de L, LL antes de la salida de H, HH.
XLas salidas iniciales de L, LL no funcionan, por lo que la salida GO funciona.

1) Durante el modo de salida S (Estandar) 2) Durante el modo de salida B (Bloqueo)
HH ‘ HH
Valor H Valor H
comparativo L ‘ comparativo L
LL . ; : LL

HH e HH | S

_ -

Salida | GO * Salida | GO *
_

) s I SR BN
LL [ 3 i LL -
Funcion de limite de salida Funcién de limite de sallda
comparativa de eliminacion comparativa de eliminacion

XLas salidas comparativas L, LL no operan después de aplicar alimentacion () .
X Cada valor de ajuste de HH, H, LL, L no se relaciona con sus tamafios relativos. Por lo tanto, el valor de HH puede ser inferior o igual al valor de LL.

3) Durante el modo de salida F (Desviacion)

Funcién de limite de salida X Después de alimentar, no hay salida comparativa () de
° comparativa de eliminaciéon desviacion L.
2 Valor de ajuste ] XEn el modo de salida F, la funcion de limite de salida comparativa
% g [ de desviacién H ' se remueve en el valor de ajl:JSte (ajyste estandar) ) .
> 2 Desviacion L X Las desviaciones H y L no estan relacionados con sus tamafios relativos.
3 (Valor de ajuste de desviacion H > Valor de ajuste de desviacion L,
[H [ Valor de ajuste de desviacion H < Valor de ajuste de desviacion L)
Salida
| |
e |niciar la funcién del temporizador de compensacion [StAr.k ] Tiempo de retardo del monitoreo
Ajusta el tiempo de retardo de monitoreo para que no haya salida Valor de ajuste T /
. comparativo L, LL -
durante el tiempo de retardo. R

Suiiga i Sin salida § [ |
©O Funcién de ajuste de tiempo auto-cero [FlUt oA, Altob]
Cuando no hay sefial de entrada durante el tiempo de ajuste del cero automatico, el valor de display se establece automaticamente en 0 (cero).
Por favor, ajuste el tiempo establecido de cero automatico de modo que sea mas largo que el intervalo de la sefial de entrada mas lenta. Si el
tiempo de ajuste es demasiado largo y no hay sefial de entrada, la velocidad a la que el valor de la pantalla cae a 0 (cero), y la tasa de respuesta
de salida puede disminuir.
O Banco de datos [PLAnE] (solo para MP5W)
Esta funcion es para seleccionar y programar dos conjuntos de valores de ajuste comparativos y dos tipos de valores de preescala (banco
de datos 1, banco de datos 2)
e Cuando 3 de las 5 terminales se encuentran en circuito abierto: se usara el valor comparativo y del banco de datos 1.
e Cuando 3 de las terminales estan en corto-circuito: se usaran los valores comparativo y de preescala del banco de datos 2.

O Preescala [P5L[H, P5LNY]
Muestra los valores en las unidades requeridas o multiplos especificos contando el niumero de pulsos de entrada, luego multiplicando el nimero
de pulsos o la longitud de pulsos por variables (X x 10y).

No. de revoluciones (rpm) = fxa

mel e
=fx60x(1/4) Xf: Numero de pulsos de entrada por segundo [Hz],

MP5 =fx60x0.25  a: Valor de preescala
=fx15 N: Numero de pulsos por revolucion

o Ajuste del valor de preescala (0=15)
Establezca la mantisa (X) como 1.5000, y el exponente (Y) como 1 para el valor de preescala (a) = 15.
El mismo valor del display se puede obtener con ajuste de valor como: X=0.1500 y Y=2.
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Medidor de pulsos

(m] Salida de comunicacion RS485 @
® Aplicable para modelos con salida de comunicacion RS485 a través de salida alterna (MP5Y-[15, MP5W-8/9). fotosticmicos
Por favor tome como referencia ' ®m Como especificarlo'.

1. Especificaciones de comunicacién B) ores
Protocolo de comunicacion Modbus RTU . L 2400, 4800, 9600 (de fabrica), 19200, ?if,,a éptica
Tipo de conexién RS485 Velocidad de comunicacion 38400 bps ——
Estandar de aplicacion Conforme a EIA RS485 Tiempo de respuesta de com. [5 a 99ms (de fabrica: 20ms) © e
Max. conexién 31 unidades (direccion: 01 a 99) Bit de inicio 1-bit fijo area / Puertas
Método sincrono Asincrono Bit de datos 8-bits fijos
Método de comunicacion Dos-hilos half duplex Bit de paridad Ninguno (de fabrica), par, non (D)
Distancia de comunicacion Max. 800m Bit de paro 1, 2-bits (de fabrica) de proximidad

2. Configuracioén del sistema @

Sensores
RS232C Resistencia de terminacion de presion
6USB _ (100 a 120Q) o
© B(-) | Dispositivo B) ore
/ © RS485 rotativos
2 A+) | #31 ©
Convertidor Conectores /
Cable i
decom. ... A(+) B(-) A(+) B(-) A(+) B(-) i do bt
- B Sockets
Dispositivo Dispositivo Dispositivo
RS485 RS485 |---| RS485 & roladores
Computadora #1 #2 #30 de temperatura
()
! SSRs /
X Se recomienda usar convertidor de comunicacion Autonics; SCM-US48| (USB a convertidor RS485, se vende por separado), S;’T,‘éi’e'ﬂ‘i&'“
SCM-38I (convertidor RS232C a RS485, se vende por separado). Utilice un cable de par trenzado para la comunicacién RS485.
Secuencia de control de comunicacion Contadores

La comunicacion con el sistema host se puede establecer después de 1 seg. (1,000 ms) de suministrar alimentacién.
La autoridad de transmisién inicial estd en manos del dispositivo host (PC). Cuando el dispositivo host transmite una solicitud, la serie K

Temporizadores

3.
1. La ecuacion de comunicacién sigue el protocolo Modbus RTU.
2.
3.

MP5W /'Y envia una respuesta.

B 2 g 8 (L)
S|8|&|®|e S|8|5|®|© Medidores
slela il 5 g 3 g el 5 para panel

Sistema glelg|e % glelg|s 4
51 2|5]|g 8l£|8|s e
Host e 8 z 8 z N Tacémetros /
=T - - > Medidores de
- g_ kel XA: Después de 1 seg. pulsos
S| & Z|e de alimentar
Series ! 2 8 2 &:) B: 38400bps: aprox. 1.75ms (N)
MP5W/Y HEME : 19200bps: aprox. 2ms X El mayor tiempo en espera de it
P A B 8|z c ! 9600bps: aprox. 4ms respuesta de comunicacion [ 52k ]
- > g 4800bps: aprox. 8ms del grupo de parametros 3 y el tiempo ©

2400bps: aprox.16ms

: de respuesta de B es aplicado. Controladores
C: Por encima de 20ms P P

. . s de sensores

4. Precauciones de comunicacion

. El cable de par trenzado (AWG24) se recomienda para la comunicacién RS485. Cuando no se usen cables de par trenzado, por favor ®)
asegurese de que las longitudes del cable A (+) y B (-) sean iguales. Fuentes de

alimentacion
2. Después de conectar el cable de comunicacién, las resistencias de terminacion (100 a 120Q) se debe adjuntar en ambos extremos.

-

5. Comando de comunicacion y definicion de bloqueo gnnqg}vog:a/pasos/
5-1. Lectura del estado de bobina (Func. 01 H), Lectura del estado de entrada (Func. 02 H) Controladores
1) Consulta (Master) (R)
Direccion Funcién Direccién de inicio No. de puntos (no. de datos) |Comprobacién de errores (CRC 16) Pyanas
esclava (comando)  |Alta Baja Alto Bajo Alta Baja i reLe
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte (:e)"smes

CRC16 de vision

2) Respuesta (Slave)
Direccion Funcion Conteo de bytes ) Comprobacién de errores (CRC 16) Dispositvos
esclava (comando) (no. de byte de datos) Datos (bajo) | Datos Data (alto) Alta Baja :2 2?:::0
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

' CRC16 " Sotvare

5-2. Lectura mantenida de registros (Func 03 H), Lectura de registros de entrada (Func 04 H)
1) Consulta (Master)

Direccién Funcion Direccioén de inicio No. de puntos (no. de datos) |Comprobacion de errores (CRC 16)
esclava (comando)  |Alta Baja Alto Bajo Alta Baja

1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

1. |

- CRC16 -

.|
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2) Respuesta (Slave)

Direccién Funcion Conteo de bytes | Datos Datos Datos Comprobacion de errores (CRC 16)
esclava (comando) (no.debyte de datos) | Alta  |Baja  |Alta |Baja |Alta |Baja |Baja Alta
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte |1Byte |1Byte [1Byte |1Byte |1Byte |1Byte 1Byte
»l
CRC16 '
5-3. Bobina de fuerza simple (Func 05 H)
1) Consulta (Master)
Direccion Funcién Direccion de bobina Datos forzados Comprobacion de errores (CRC 16)
esclava (comando) Alta Baja Alta Baja Baja Alta
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte
CRC16
2) Respuesta (Slave)
Direccién Funcion Direccién de bobina Datos forzados Comprobacion de errores (CRC 16)
esclava (comando) Alta Baja Alta Baja Baja Alta
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte
1. |
- CRC16 -
5-4. Preajuste de registro tnico (Func 06 H)
1) Consulta (Master)
Direccién Funcion Direccion de registro Datos preestablecidos Comprobacion de errores (CRC 16)
esclava (comando)  F Baja Alta Baja Baja Alta
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte
CRC16
2) Respuesta (Slave)
Direccién Funcién Direccion de registro Datos preestablecidos Comprobacion de errores (CRC 16)
esclava (comando) Alta Baja Alta Baja Baja Alta
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte
1 |
' CRC16 '
5-5. Preajuste de registros muiltiples (Func 10 H)
1) Consulta (Master)
ireccion |Funcion | Direccion de inicio |No. de registro Conteo Datos Datos Comprobacién de
D|reicmon (cL:)r:r?aonndo‘ : 9 de errores (CRC 16)
esciava lalta |Baja  |Alta  |Baja_ |b¥tes [Ata  |Baja |Alta  |Baja  |Baja  |Alta
1Byte |[1Byte |1Byte |1Byte |1Byte |[1Byte |[1Byte |1Byte |1Byte |1Byte |1Byte |[1Byte [1Byte
1. |
- CRC16 -
2) Respuesta (Slave)
Direccion Funcién Direccion de inicio No. de registro Comprobacion de errores (CRC 16)
esclava (comando) Alta Baja Alta Baja Baja Alta
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte
1. |
! CRC16 '
5-6. Codigo de error de respuesta de excepcién (procesamiento de excepciones)
Direccién Funcion E " d Comprobacion de errores (CRC 16)
esclava +80H xeapiion code Baja Alta
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte
1. |
! CRC16 '

e Cuando se produce un error de comunicacion, el bit Altaest del comando recibido (Funcion) se establece (1), se envia un comando

de respuesta y se transmite el cddigo de excepcién correspondiente.
(1) Funcién ILLEGAL (codigo de excepcion: 01 H)

: Comando no soportado

(2) ILLEGAL DATA ADDRESS (cédigo de excepcién: 02 H)
: La direccion de inicio solicitada no coincide con la direccion de transmision del dispositivo.
(3) ILLEGAL DATA VALUE (codigo de excepcion: 03 H)
: El nimero de datos solicitados no coincide con el nimero de transmision del dispositivo.
(4) SLAVE DEVICE FAILURE (c6digo de excepcion: 04 H)
: El comando solicitado no se puede procesar correctamente. (CRC)
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6. Tabla de mapeo de direcciones
6-1. Lectura del estado de bobina (Func 01) / Bobina de fuerza simple (Func 05)

No.(Direccion) Func. |R/W |Parédmetro Descripcion  [Rango de ajuste Nota
000001(0000) 01 R/W  |HH Salida comparativa HH 0: OFF /1: ON
000002(0001) 01 R/W  [H Salida comparativa H | Salida 0: OFF / 1: ON
000003(0002) 01 R/W |GO [Salida comparativa GO |comparativa |0: OFF / 1: ON
000004(0003) 01 RW |L Salida comparativa L |LED 0: OFF /1: ON
000005(0004) 01 R/W |LL Salida comparativa LL 0: OFF /1: ON
000006(0005) 01 R/W 0: OFF / 1: ON
000007(0006) 01 R/W 0: OFF /1: ON
000008 a 000050 01 R/W 0: OFF /1: ON
6-2. Lectura del estado de entrada (Func 02)
No.(Direccion) Func. |R/W |Pardmetro Descripciéon  [Rango de ajuste Nota
100001(0000) 02 R RESET(HOLD) Variables de Estado de entrada de RESET
100002(0001) 02 R BANK enrtada externa | Estado de entrada BANK
100003(0002) 02 R 0: OFF / 1: ON
100004(0003) 02 R 0: OFF /1: ON
100005(0004) 02 R 0: OFF /1: ON
100006(0005) 02 R 0: OFF /1: ON
100007(0008) 02 R 0: OFF /1: ON
100008(0007) 02 R 0: OFF / 1: ON
100009(0008) 02 R 0: OFF / 1: ON
100010(0009) 02 R 0: OFF /1: ON
100011(000A) 02 R 0: OFF /1: ON
100012 a 100050 02 R 0: OFF /1: ON
6-3. Lectura de registros de entrada (Func 04)
No.(Direccion) Func. [R/W_|Parametro Descripcién [De fabrica [Nota
300001 a 300100 |04 R Reservado
300101(0064) 04 R Numero de producto H 0 Namero del
300102(0065) 04 R Numero de producto L 0 modelo dedicado
300103(0066) 04 R Version del Hardware 1
300104(0067) 04 |R Version del Software 1
300105(0068) 04 |R Modelo 1 "MP"
300106(0069) 04 |R Modelo 2 "5 1"
300107(006A) 04 |R Modelo 3 "L
300108(006B) |04 |R Modelo 4 g MPSYL5,
300109(006C) |04 |R Modelo 5 g M,Pa‘l’jv"avs
300110(006D) 04 |R Modelo 6 " gfmuesstra -c%'r:o
300111(006E) 04 |R Modelo 7 " MP5W-8)
300112(006F) 04 |R Modelo 8 "
300113(0070) 04 |R Modelo 9 "
300114(0071) 04 |R Modelo 10 "
300115(0072) 04 R Reservado
300116(0073) 04 |R Reservado
300117(0074) 04 R Reservado
300118(0075) 04 R Direccion de inicio del estado de bobina|0000
300119(0076) 04 R Cantidad del estado de bobina |0
300120(0077) 04 R Direccion de inicio del edo. de entrada {0000
300121(0078) 04 R Cantidad del estado de entrada |0
300122(0079) 04 R Direccion de inicio del registro mantenido |0000
300123(007A) 04 R Cantidad del registro mantenido |0
300124(007B) 04 R Input Register Start Direccién 0000
300125(007C) 04 R Cantidad del registro de entrada |0
300126 a 300200 |04 R Reservado
No.(Direccién) Func. |[R/W_|Parametro Descripcién Rango de ajuste Nota
HH [LED Display LED HH 0: OFF 1: ON 0 Bit
H |del |Display LEDH 0: OFF 1: ON 1 Bit
301001(03E8) 04 |R GO disol Display LED GO 0: OFF 1:ON 2 Bits
L Play | Display LED L 0: OFF 1: ON 3 Bits
LL frontal |Display LED LL 0: OFF 1: ON 4 Bits
301002(03E9) o
301003(03EA) 04 R PV Valor de medicion -19999 a 99999
0:00000 3:00000
301004(03EB) |04 |R DOT 1:000400 4:00000
2:00000
0: 999.99s 5:999.99m
1: 9999.9s 6: 9999.9m
301005(03EC) |04 |R UNIT 2: 99m59.9s 7: 99h59.9m
3: 9h59m59s  8: 999h59m
4:99999s 9: 99999m
0: F1 a
301006(03ED) |04 |R MODE Modo de operacion 1:F2 14: F15
2:F3 15: F16
301007(03EE) |04 |R

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

()

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

(1)

SSRs /
Controladores
de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)
Medidores
para panel

(M)
Tacometros /

Medidores de
pulsos

(N)
Unidades
de display

(0)
Controladores
de sensores

(P)
Fuentes de
alimentacion

(Q)
Motores a pasos /
Drivers /
Controladores
de movimiento

(R)
Pantallas
graficas
HMI/PLC

(S)
Sensores
de visién

(T
Dispositivos
de redes

de campo

)
Software
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6-4. Lectura de registros mantenidos (Func 03) / Preajuste de registro tunico (Func 06)/
Preajuste de registros multiples (Func 16)

6-4-1. Ajuste del valor comparativo y grupo de verificacion del valor pico

No.(Direccion) Func. R/W  |Parametro Descripcién Rango de ajuste De fabrica
:gggg;iggg?; 03/16 R/W PSEHH |Preajuste HH | Valor comparativo HH |0 a 99999 99999
jggggizgggi; 03/16 R/W PSE.H (Preajuste H Valor comparativo H |0 a 99999 99999
:gggggigggg; 03/16 R/W PSE. L |Preajuste L |Valor comparativo L 0 a 99999 *! 00000
28888;:8883; 03/16 R/W PSELL |Preajuste LL |Valor comparativo LL |0 a 99999 * 00000
jggg?i;gggg; 0316 |RW HPEE |Pico alto yalordepiooato lgggg9+2 —

22281 12((222/;)) 03/16 RIW LPEE |Pico bajo g:l"\’/;?; f’T'fe%Iz?" -19999*2 —
400013 a 400050 |03/06/16 |R/W |Reservado

X 1: En los modos de operacién F8, F10, F14, F15, el rango de ajuste es de -19999 a 99999
X2: Valor de medicién max./min.
6-4-2. Grupo de parametros 1

No.(Direccion) Func. R/W  |Parametro Descripcion Rango de ajuste De fabrica
» 0: F1 a
400051(0032)  [03/06/16  |R/W FodE |Modo Z"::gtf: »operacion 1. 2 14:F15 |0
2:F3 15: F16
400052(0033) 03/06/16  |R/W i n-A |Entrada A 0:nPnHF
1:APrAF
Tipo de sensor g ;P;;E 0
400053(0034)  |03/06/16  |RIW ! n-b |Entrada B - PrPHl
4:PrPAF
5:PnPLF
0:5EAFd
1:alUE-H
400054(0035)  |03/06/16  |RIW ok -t |Tipo de salida |Modo de salida g ZSE i 0
4:olk-1
5:oUkE-F
400055(0036)  |03/06/16 | RIW HYS |Histéresis Valor de histéresis |1 a 9999 1
400056(0037)  |03/06/16  |R/W GUA-d |Limite de salida_|Funcion de imie de saida |0 £/F " 4 0
400057(0038)  |03/06/16  |RIW SEAFE ga'.o'. de limite |Inicio del valor del |4 2 g9 g 0.0
e IniClo temp. de compensacion
400058(0039)  |03/16 RIW
AUL oA -
400059(003A) 03716 RIW o Puoreeroh Tiempo de auto-cero |0.1 a 9999.9 9999.9
400060(003B) _ |03/16 RIW AUk ob | Auto-cero B P : : :
400061(003C) _ |03/16 RIW "
400062(003D)  |03/06/16 |R/W AEro |Memoria Retencion de memoria (1)5 gi F 0
400063 a 400100 |03/06/16 |R/W |Reservado
6-4-3. Grupo de parametros 2
No.(Direccion) Func. R/W  |Parédmetro Descripcion Rango de ajuste De fabrica
400101(0064) 03/06/16 |R/W FPbAnE |Banco de datos [Banco de datos (1) EI 0
0:00000
1:080008
400102(0065)  |03/06/16  |R/W dot |Punto Punto decimal 2:00000 0
3:00000
4:00080
400103(0066)  |03/06/16  |RMW Ent |Unidad detiempo |Unidad de tiempo |0 E2E¢ 0
0:39399 999.99s
1:93933  9999.9s
2:995393 99m59.9s
3:95359 9h59m59s
. . 4:93933  99999s
400104(0067) 03/06/16  |R/W ESEL [Tiempo seg Rango de tiermpo 533333 999 99m
6:99393 9999.9m
7:99533  99h59.9m
8:99959 999h59m
9:99993  99999m
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6-4-3. Grupo de parametros 2 "
Sensor
No.(Direccion) Func. R/W |Parametro Descripcién Rango de ajuste De fabrica fotoslbctricos
400105(0068) 03/16 R/W Valor (B)
P HH i ) Sensores
400106(0069) 03/16 RIW SE Preajuste HH comparativo HH 0 a 99999 99999 a
fibra optica
400107(006A) 03/16 R/W ’ Valor
PSE H .
400108(0068) 03/16 RIW Sk Preajuste H comparativo H 0 a 99999 99999 (si)"sores w
400109(006C) 03/16 R/W : Valor » area | Puertas
PSE L .
400110(006D) 0316 RIW St. L |Preajuste L comparativo L 0 a 99999 0 o
400111(006E) 03/16 R/W . Valor %4 Sensores
PSELL |PI LL . roximi
400112(006F) _ |03/16  |R/W reajuste comparativo LL |0 @ 99999 0 de proximidad
400113(0070) 03/16 R/IW Preescala A |Preescala A E
400114(0071) 03/16 RIW PSLAH mantisa mantisa 0.0001 2 9.9999 6.0000 iS‘e)nsorg_s
le presion
400115(0072)  |03/06/16 |RMW | PscAy |FreescalaA |PreescalaA 1002 09:+(0a9) 01
exponente exponente 10a19:-(0a9) ©
400116(0073) 03/16 RIW - PreescalaB  |Preescala B Encoders
400117(0074) 0316 RIW PSLChH mantisa mantisa 0.0001 a 9.9999 6.0000 rotativos
. ©)
400118(0075)  |03/06/16 |RMW | PSCky |PreescalaB  |PreescalaB  100209:+(0a9) 01 Gonectors
exponente exponente 10a19:-(0a9) Cables conectores /
0-oFF 4.2 gag.zsk:i:ismbumén/
400119(0076)  |03/06/16 |RMW | di 5Pt |Tiempode  |Ciclo del display ; gg 5 gf . 1 “
display s - Controladores
31 de temperatura
400120(0077) 03/16 R/W Valor de Modo de
4001210078) 03116 R | "oV lajuste INB [2POrREN 1299999 99999 %)SRSII )
ontroladores
400122 a 400150 [03/06/16 |R/W |Reservado | depotencia
X 1: En los modos de operacion F8, F10, F14, F15, el rango de ajuste es de -19999 a 99999. )
Contad
6-4-4. Grupo de parametros 3 onadores
No.(Direccion) Func. R/W  |Parametro Descripcion Rango de ajuste De fabrica (K
Temporizadores
400151(0096) Alta escala Valor de limite alto de .
400152(0096) 0316 RIW F5H | completa salida de transmision PV|El rango de ajuste 99999
- — - varia por modelo y 1 B dores
400153(0096) 03/16 RIW Fo-1 Baja escala Va!or de limite b;jp de por modo de operacion | para panel
400154(0096) completa salida de transmision PV
- Especificaciones de 0:4-280(mA) ™)
400155(0096) 03/06/16 |R/W AA [mA salida de transmision |1 0- 20 (mA) 0 Tacsmatros |
400156(0096) 03/06/16 |R/W Addr |Direccion de unidad | Direccion de com. 1a99 1 GHE
0:2400 n
X 1: 4800 Unidades
400157(0096)  |03/06/16 |R/W bAS |Bitporseg. | Velocidad de 2:9600 2 de display
comunicacion 3: 19200
4:38400 (0)
Controladores
Bit de paridad de O:nonk e sensores
400158(0096) 03/06/16 |R/W PrtY |Bit de paridad parica 1:EuEn 0
comunicacion :
2:add (P)
Fuentes de
. y T 0 alimentacién
400159(0096) 03/06/16 |R/W StP |Bit de paro Bit de paro de comunicacion 12 1
i i Q
400160(0096)  |03/06/16 |R/W r5ug [Tlempoen |Tiempoenesperade |5, 9oy 20 Sooores apasos
espera de resp. [respuesta de com. Drivers/
~ -, |Escritura de Escritura de comunicacién |0: d! 5A de movimiento
400161(0096) 03/06/16 |R/W Fon? comunicacion |habilitar/deshabilitar 1:EnA 0 R)

- Pantallas
0:ofFF graficas
1:LolD HMI/PLC

400162(0096) 03/06/16 |R/W Lol |Bloqueo Bloqueo 2:tol! 0 )
3:Lol? nsor
4Ll Seviion

400163 a 400200 |03/06/16 |R/W |Reservado o

Dispositivos

X1: El valor de ajuste de limite bajo/limite alto de la salida de transmisién PV (varia por modelo y por modo de operacion) :: ;93‘:"9:0

Series Modo de operacion Rango de ajuste

MP5Y F1, F2, F7, F9, F11, F12, F13, F16 0 a 99999 (u)

MPEW F3, F4, F5, F6 0.01 al ajuste del rango de tiempo Software

F8, F10, F14, F15 -19999 a 99999

.|
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m] Administracion integral de dispositivos (DAQMaster)

e DAQMaster es un programa de administracion integral de dispositivos para un manejo multiple prtactico de parametros
y monitoreo de dispositivos.

e Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual de usuario y el programa de administraciéon
integrado de dispositivos DAQMaster.

< Pantalla DAQMaster >

onm e =l

< Especificaciones de la computadora para el uso del software >

Caracteristicas |Especificaciones recomendadas

Procesador PC IBM compatible con Pentium Il o posterior
Sistema operativo |Microsoft Windows 98/NT/XP/Vista/7/8/10
Memoria 256MB+

Disco duro 1GB+ de espacio disponible

VGA Resolucién: 1024x768 o mayor

Otros Puerto serial RS-232 (9-pines), puerto USB

(m] Precauciones de uso

® Por favor separe el cableado de la unidad de las lineas de alto voltaje o de las lineas de alimentacion para evitar ruido inductivo.
© Instale un interruptor de alimentacion o un disyuntor para controlar la fuente de alimentacion.
© El interruptor de alimentacion o el disyuntor deben instalarse donde el usuario pueda acceder a él facilmente.
® No utilice la unidad en los siguientes ambientes.
® Ambientes con altas vibraciones o choques.
® Ambientes con exposicion directa a la luz solar.
® Cerca de maquinaria que produzca una fuerte fuerza magnética o ruido eléctrico.
e Almacenamiento de la unidad
Al almacenar la unidad durante un periodo prolongado, evite la exposicion directa a la luz solar. La temperatura ambiente debe estar
entre -20°C a 60°C y la humedad ambiental debera de estar entre el 35% y el 85% de HR. Aimacene en el empaque de fabrica para
obtener mejores resultados.
e Linea de entrada
Por favor use un cable blindado en ambientes en donde pueda haber ruido o instancias donde se requieran largas lineas de entrada
de medicion.
® Por favor mantenga la distancia entre la linea de alimentacion y la linea de entrada de medicion.
® Este producto se puede usar en los siguientes ambientes:
@ Interiores
® Max. altitud: 2,000m
® 2 grados de contaminacion
@ Categoria Il de instalacion
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