SENSOR DE AREA
SERIE BW

1 r
Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto

W Precauciones de Seguridad
XPor favor guarde y revise las instrucciones antes de usar esta unidad.

XPor favor siga las reglas de seguridad que se presentan a continuacion.
AAdvertencia Puede resultar herido si no sigue las instrucciones adecuadamente.
A Precaucion El dispositivo puede dafiarse o puede causar una lesién si no se siguen

@] Especificaciones

Modelo BW20-J(P) [ BW40-0(P)

Tipo de deteccién Tipo barrera

Distancia de Deteccion 0.1a7m

Objetivo de Deteccion Material opaco de Min. @30mm Material opaco de Min.@50mm
Espacio entre haces 20mm 40mm

Numero de haces Opticos 8 a 48pzs 4 a 24pzs

Ancho de Deteccién 140 a 940mm 120 a 920mm

Angulo de Senalizacion
Alimentacién

Circuito de proteccion contra
Consumo de corriente

Dentro @5(Para mas de 3m de distancia)
12-24VCC+10%(Ondulacién P- P:Max. 10%)
Integrado

Emisor: Max. 80mA, Receptor: Max. 80mA
OUTPUT Colector abierto NPN o PNP

« Voltaje de carga: Max. 30VCC « Corriente de carga: Max. 100mA
« Voltaje residual - NPN: Max.1V, PNP: Max. 2.5V

6n inversa

Salida de Control

Modo de Operacion Solo Light ON
Proteccion de cortocircuito Integrado
Tiempo de Respuesta Min.12ms

Fuente de luz
Tipo de sincronizacién

LED infrarrojo (850nm modulado)
Método sincrono por linea sincrona

Monitoreo de Luz ambiental, Emisor / Receptor del circuito de control,
Monitoreo de circuito de salida

Proteccién de interferencia de funcion master/slave

Luz solar: Max. 10,000/«

-10 a +55°C, Almacenamiento:-20 a +60°C

35 a 85%RH, Aimacenamiento:35 a 85%RH

Ruido de onda cuadrada por simulador de ruido

(Voltaje: +240V, Periodo:10ms, Ancho de pulso: 1ps)

1,000VCA 50/60Hz por 1minuto

Min. 20M Q(a 500VCC megger)

Amplitud de1.5mm a una frecuencia de 10 a 55Hz en cada una de las

Autodiagnéstico

Proteccién interferencia
lluminacién ambiental
Temperatura ambiente
Humedad ambiente

Medio
ambiente|

Resistencia al Ruido

Fuerza Dieléctrica
Resistencia de Aislamiento

: —° correctarpentg'las mstrucc’lones. _ Vibracién direcciones X, Y, Z durante 2 horas
XI_Aa S|gwentlel es una explicacion ‘de los simbolos usaQQs enlla operacion del mapual. Chogue 500m/s?(50G) en direcciones X,Y,Z por 3 veces
Precaucion: Puede haber peligro o causar una lesién bajo condiciones especiales. Proteccion 1P65(Estandar IEC)
- Materiales *Cuerpo: Aluminio  +Cubierta , Deteccion parte: Acrilico
| A Advertencia Accesorios Soporte A: 4EA, Soporte B: 4EA, Tornillo: 8EA

1. En caso de usar esta unidad con maquinaria (Nuclear, equipo médico, tren, barco, vehiculo, avién, aparatos
de combustion, dispositivo de seguridad,crimen / equipo de prevencién de desastres, etc) que pueden causar
dafios ala vida humana o la propiedad, se requiere la instalacién de dispositivos a prueba de fallos.
Puede provocar un incendio, lesiones personales o dafios a la propiedad.
Esta unidad no es sensor de seguridad, protector de dafios materiales o lesiones por las partes
peligrosas de los equipos mecéanicos, pero es sensor de deteccion de un objeto normal o irrupcién en
el area de trabajo, independientemente de la seguridad.
No lo use como equipo de seguridad para el cortador o prensa.
Esta unidad no sigue ninguna norma de seguridad internacional.
Por favor, compruebe el nivel de seguridad del pais en que se utiliza el producto.
. Note que no aceptamos ninguna responsabilidad por el problema relacionado con las leyes de ultramar
6 <Responsabilidad por producto defectuoso (PL)> sucede por el uso siguiente;
®Equipo de seguridad para proteger una mano u otras partes del trabajador en la zona peligrosa.
@Interblogueo en el equipo mecanico.
@®Sensor de seguridad en el equipo mecanico para detenerlo cuando se detecte una mano u otras partes del trabajador.
(@ Utilizacion para la deteccion de una mano u otras partes del trabajador en zona peligrosa y el control de la puerta o ventana.

[ /\ Precaucién |

Esta unidad no debe usarse al aire libre.
Puede acortar el ciclo de vida del producto o un choque eléctrico.
Use este producto sélo en interiores.No utilice el producto en exteriores o lugares sujetos a temperaturas
o humedad.(Ejemplos: lluvia, suciedad, nieve, rayos directos de sol, condensacion, etc.)
No cablee la unidad cuando se encuentre encendida.
Puede causar una descarga eléctrica.
Por favor tome en cuenta las especificaciones.
Puede causar mal funcionamiento o acortar el ciclo de vida.
. Por favor aterrizar la terminal F.G. cuando se suministre energia de una fuente conmutada.
. Evitar el uso de esta unidad donde hay luz fluorescente con alta frecuencia, alta velocidad o sefial de
luz que afecta a la capacidad de deteccion.
Podria no interrumpirse los haces de luz, ya que estos pueden reflejarse en una pared o superficie
lana si estos estan a menos de 0.3m. Por favor tome en cuenta <®Instalacion>.
uede causar un mal funcionamiento de la interferencia cuando se utilicen estrechamente en paralelo.
Por favor tome en cuenta <®Instalacion>.
Por favor, instalar emisor y el receptor en la misma direccién. El emisor de luz no se transfiere al
receptor si esta instalado en direccion opuesta.
. Evitar el uso de esta unidad donde hay fuertes vibraciones.
Puede causar un incendio o mal funcionamiento.
10.En la limpieza de la unidad, no utilice agua o detergente a base de aceite.
Puede causar una descarga eléctrica o un incendio.
11. Por favor acorte lo mas posible la alimentacion y la linea de salida o puede causar un mal funcionamiento (Max. 30m).
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Peso de Unidad Aprox. 1.4kg (Para 48 ejes 6pticos)

@ Dimensiones

<Emisor> <Receptor>
28.6 28.6 Modelo L(mm)
> > Haz BW20-08(P) 160mm
© {@ © {@ éptico BW40-04(P)
8 BN 10 . BW20-12() | 0
=¢: — BW40-06(P)
! ! BW20-16(P) [ 10
‘ ‘ BWA40-08(P)
X
! 100 ! BW20-20(P) 400mm
BW40-10(P)
Ll IN BW20-24(P) |,
! \ ! 3@ BWA40-12(P)
N N A
f Indicador de L ‘ BW20-28(P) | s60mm
! operacion ! 40(31) ’ BW40-14(P)
‘ / \‘ ‘ I 320(%2) BW20-32P) | 640mm
pid] Bee 2 1 BW40-16(P)
I ‘ ! BW20-36F) [
‘ 60| ! - BW40-18(P) mm
H Y BW20-40(P) 800
mm
@5 Cable ) , ) BW40-20(P)
X 1: Serie BW40 espacio BW20-44(P)
300 de eje optico BW40-22(P 880mm
M12 %2: Serie BW20 espacio (P)
de eie 6ot BW20-48(P)
je optico 960mm
BW40-24(P)
*Soporte A *Soporte B (Unidad: mm)
220 o8 250
R1.7 R1.7 ‘(2
Jr

e HE

XLa temperatura o la humedad mencionada en el Medio Ambiente indica un ambiente de no congelacion
o condensacion.
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m Como especificarlo

- [og] E] Salida de estado sélido

Salida NPN colector abierto
X P Salida PNP colector abierto
Numero de haces 6pticos
04 a 48 | 04 a 48pzs
Espacio entre haces 20 20mm
40 40mm
Articulo
BW Series

m] Estructura

Emisor % x @

<Indicador de Operacion>

Receptor -
Color LED | Emisor Receptor
Verde Alimentacion | ON
NIl Amarillo | Prueba (M/S)| INESTABLE
I Rojo S OFF

Rojo Amarillo Verde <Cableado de Conexion >

| O Pin No [Color del cabld Emisor Receptor
1 Café 12-24VCC |12-24VCC
M 2 Blanco SYNC SYNC
H 3 Azul oV oV
4 Negro Prueba(M/S)| Salida

X 1: El Indicador de operacién superior se
establece, ademas, en caso de que el nimero
de los haces 6pticos sean mas de 24pzas

- . CIUT [ en la serie BW20 y méas de 12pzas en
Cable de conexion \Negro  Gris Cable de conexién la serie BW40
(Accesorio) (Accesorio) .

m Circuito y diagrama de conexiones Entrada/ Salida 244 16 R2
<Salida NPN colector abierto> <Salida PNP colector abierto> oV Nt s
> =)
— B 11 (Café)+V — (Café)y+V N r i *'3
N
g 122avce [4 || & 12-24vce | ¥
o ‘S -
s||€ (Blanco)SYNC 5 é (Blanco)SYNC j , L. R B L,
218 i 2lls i [w] Espacio entre haces / Nimero de haces 6pticos / Distancia de deteccion
35 N TEST = Negro)TEST ¥
w3 f (Negro) gole O 3 n (Negro) Tl . hlil;;nsero d:os .
© Sy(Azuov &} AoV 1 M [Modelo Espacio de haz 6pticd
= ¥ — i BW20-J(P) | 20mm
— (Café)+V — L (Café}+V ; BW40-0(P) | 40mm
1 L il Model Nimero de |Altura de Model Nimero de | Distancia de
T\(Blanco)SYNC Funcion de | S i Distancia de Deteccion odelo haces opticos |deteccion | VO9€l0 haces 6pticos| deteccion
k] - K ;?gg;gf;j; Le : BW20-08(P) | 8pzs 140mm__ [BW40-04(P) [ 4pzs 120mm
_ 1|8 Funcende | _ el saida (Blanco) SYNC i BW20-12(P) | 12pzs 220mm__|BW40-06(P) | 6pzs 200mm
£ || 5 Hetemento de|g—reg-(4 (Negro)OUT fagdf | £|[5 2 HG) »I|| [Bw20-16(P) |16pzs 300mm | BWA0-08(P) | 8pzs 280mm
g|| g|Lsaka elle @ @ Sl || [Bw20-20(P) |20pzs 380mm | BW40-10(P) | 10pzs 360mm
&3 — N &|| 8| Sreutode. -5 ) | [Bw20-2a() [24pzs 460mm _|BW40-12(P) | 12pzs 440mm
5 || Gircuito de Y [ | Mg 1 | BW20-28(P) |28pzs 540mm | BW40-14(P) | 14pzs 520mm
@ BW20-32(P) | 32pzs 620mm__|BW40-16(P) | 16pzs 600mm
3)Azuov U—~D—————> [sw20-36() [36pzs 700mm__[BW40-18(P) [ 18pzs 680mm
. = Y BW2040(P) | 40pzs 780mm _|BWA40-20(P) | 20pzs 760mm
; F P (3%)Espacio de haz 6ptico BW20-44(P) | 44pzs 860mm _[BW40-22(P) [ 22pzs 840mm
(m] Dlag ramade tiem po deo peracion BW20-48(P) | 48pzs 940mm  [BW40-24(P) | 24pzs 920mm
*Modo de operacién : Light ON fijo
A . .
Area Alto @] Indicador de operacion
light ON T Nivel ON Emisor Receptor
’estable Y A VY O VY A U S Dato Indicador Indicador Salida def
Area 3 | \N /o o Nivel OFF Verde [Amarillo| Verde [ Amarillo] Rojo| control
light ON 2 W Do i _
inestable ° Lo Lo ¥ Alimentacion Sle]——]—]—
Area % | Tiiififijii 7]777]7 N = N Operacién MASTER {:} ® | — | — —
light OFF 5 [ R R P - — —
inestable - | ! o ' v ! AN A Operacion SLAVE Q {}
_/'\rea L h 0 0o i D TN A N/ i Prueba de entrada {} Q@ | — | — |— | OFF
“ggttaglz': b . 0 . 080 50 b Falla en el elemento emisor de luz| @ @ | — | — |— | OFF
i 1 1 1 1 1 1
LED ON B;:\:) ' | [ i | | i ' ' ' ' ' Falla en el circuito emisor de luz| Q — | — |— | OFF
(LED verde) OFF m Lo Lo . Light ON estable — | — || ® |@|ON
T T T
LED INESTABLE ON { X L L o J Light ON inestable — | — Q {:} @ | ON Lista de clasificacion de display
(LED amarillo)  qep _._._-_-_-_-_ Light OFF inestable — ® |+ [{] oFF ||} Encendido
LED OFF ON ' . ! : Light OFF estable ® @ [|oFF||@ Apagado
(LED rojo) OFF - - _ Falla en el circuito receptor de luz — | @ ® |@ | OFF o Parpadea cada 0.5seg||
ON ‘ ! ‘ ] Fallaenelelementodesalida | — | — | ® | @ (@ | OFF [[QDDo F’_afpﬁdea e cad
Salida de Control _-_- Malfuncionamiento en la linea de simultaneamente cada
F | Sincronia — | — | ® ® @ OFF || DD D05 seg.
Sobrecorriente — =19 |® 0| OFF ||lp@ Parpadeo reciproco
y cada 0.5 seg.
E CO n eCtan d 0 Cab | e ) Modelo Longitud del Color de Luz ambiental recibida — — [ ] o @ | OFF n 2
+Cable de conexién es opcional y se vende en un conjunto (2 pzs). cable (L) conector - ®e® Secuencia de parpadeo
) CID4-3T Falla en el emisor — | — | ® | ® |® | OFF cada 0.5 seg.
Longitud del cable (L) CiD4-3R  |3M
N CID4-5T Emisor(T) 7
@5 Cable Cipasr |5 Negro @] Solucién de problemas
CID4-7T
CiD47R | Receptor(®) || [Fala Causa Solucion
3 CID4-10T 44, : Alimentacion Alimentacién nominal
CID4-10R No funciona Cable desconectado o conexién incorrecta | Verifique el cableado.

% El cable de conexion se vende por separado, se vende un par de emisor y receptor cada uno.

Falla conexién nominal Usarse dentro de la distancia nominal de deteccién

@® Funciones

©Funcién de paro de transmisién (Funcién de diagnéstico externo)
La transmision se detendra y el LED amarillo parpadeara si se suministran OV para probar la entrada
en el emisor. Es para verificar el mal funcionamiento de los sensores durante la prueba de la entrada
del emisor a OV. (La salida de control del receptor esta en OFF, al cortarse el haz cuando se detiene
la transmision).

+Pulso de salida de control, prueba de entrada *Conexiones para la prueba de entrada

l:r’r:“igg? (O?‘F))g\f} | Vee <Para <Para
T
(Negro) : Ty >=50ms £/ Parte intema relevador> e§t?do
; 5 || £|del circuito= solido>
Ilf’erélee;z;r N : T, E g de entrada (Negro) Prueba
W 1ES
(Negro) ~ OFF T2>=20ms 3 °
O|GND
Normal Anormal

©Funcién de autodiagnéstico
La salida de control se apagara y el indicador de funcionamiento se encendera cuando un mal funciona-
miento sea detectado por el autodiagnéstico durante la operacién normal.
*Conceptos de Diagndstico
Emisor: ®Falla en elemento emisor de luz @Falla en el circuito emisor de luz
®Malfuncionamiento de la linea MASTER/SLAVE (Operacién en MASTER)
Receptor: (DFalla en el circuito receptor de luz @Falla en el circuito de salida
®Sobrecorriente en la salida @Malfuncionamiento en la linea de sincronia ®Luz externa ajena al sistema,|
®© Funcion de proteccion de interferencia
2 sensores se usan en paralelo para extender el ancho de deteccion, la deteccion puede fallar debido a
la interferencia de la luz. Esta funcién es para evitar la interferencia de luz cuando opera el sensor en
MASTER y otro sensor estd en SLAVE.
*Gréfica de tiempo para pulso de transmision MASTER/SLAVE

MASTER J I
N N N f

SLAVE
<Salida PNP colector abierto>

«Conexiones MASTER/SLAVE
<Salida NPN colector abierto>

NiASTER ! PsER
= afé
: Ry, : Café : Y :
A s L ‘|5 syncjBlanco
|2 ' _ 8 !
2 TEST |, Negro v|2  TEST| ' Negro
HE s Azl am HE s o e
. ov ul ; ov |+ Az
' | Café ' Vo
: = +V : ;afe : _ Ry : Café
(|8 svwne 1|8 svnc|Blanco]
& our[iNeao [ | L8 ourpaeso | e
' ' Azul | 1 Azul
' ov ! ovie ==
: ' : 4
: ¥ r i
é ]
: Ry ' Café : :
'
: 5 SYNC Blanco : 5 SYNG :
'
: E TEST | + Negro ' E TEST | ! Negro
Vo s [T HE s
. oV -+ Azul : ov ul
'
. é ] ' "
s vl ;ﬁ . . W :la L
'
. ‘59,_ SYNC f+—ance : % SYNC [ anco
'
' § ouT ; tglro : % out | :eglro Cargdl
e v A )
'

L [ -
X Por favor, conecte "M / S" del emisor SLAVE a "SYNC" del MASTER.
XLas especificaciones mencionadas estan sujetas a cambios sin previo aviso.

@ Instalaciones
© Direccion de instalacion
El emisor y el receptor deberan instalarse en la
misma direccién abajo/arriba.

© Reflexion de paredes planas

Cuando se instala de la siguiente manera, la luz
reflejada desde la superficie de pared plana no esta
sombreada. Por favor, compruebe si funciona correc-
tamente o no con un objetivo de deteccion antes de usar.
(Intervalo de distancia: Min 0.5 m.)

Emisor Receptor

» = = = = = Emisor Receptor
- » = -
Deteccién de objetivo
Reflejando
LCable =» = . laluz
%y -
i Fondo
Emisor Receptor y Fondo A
1 Cable Emisor Deteccion de objetivo Receptor
» = = = = = Reflejando
- = laluz
> -
“ o
';\ Cable
Ve %

Proteccion de interferencia
Puede causar interferencia cuando instale 2 o mas juegos de sensores. Para evitar interferencia de
sensores, instale como se ve a continuacion, usando la funcién de proteccién de interferencia.
sLa direccién de transmisién debera ser opuesta entre los 2 juegos.

Receptor1 Emisor1  Emisor2 Receptor2 Emisor1 Receptor1 Emisor1 Receptor1
SERGRCRC RS '*""'L l¢¢¢¢d DD
5 T e T s T
Emisor1 Receptor1 Emisor2 Receptor2 e st - - - b -]
COR R R -
LA R IE Al Lot ot it o
9 (U -0 T
T ©®_  Receptor2 Emisor2  Emisor2 Receptor2
Cable
Emisor1 Receptort  Emisor1 Receptor1
I I
| | & A D >

€ d
Receptor2 Emisor2  Emisor2 Receptor2
*Deberé instalar una placa divisoria entre los 2 juegos.
Emisor1 Receptor1 Emisor2 Receptor2
] b =
D C:>C:>‘>I J-b-b-t-b-b-v
5 T =

Placa divisoria

«Debe ser instalado fuera de la distancia de interferencia.

Emisort Receptor!  Meteccion de| Instalacion permitida
distancia(L) | distancia(D)
B 0.1a 3m Min. 0.4m
= Min.3m | Lxtan8"= Lx0.14 min,

XPuede que sea un poco diferente basado en el
entorno de la instalacion.

Cubierta de sensor sucia de polvo
Falla en el conector
Fuera de la distancia nominal de deteccion

Quite el polvo con una franela seca
Verifique el estado del conector .
Use dentro de la distancia nominal de deteccion

En ocasiones no
funciona

Hay un obstéculo que corta el haz

entre el emisor y el receptor Quite el obstaculo

Salida de control en OFF
aun sin objeto de
deteccion.

Existen vibraciones o ruido eléctrico
generado por un motor,
linea de alto voltaje, etc.

Retire la causa de las vibraciones o
ruido eléctrico.

LED indica falla del
elemento emisor de luz.
LED indica falla del
circuito emisor de luz.
LED indica falla del
elemento receptor de luz.
LED indica falla en

del elemento de salida.

Dafio en el elemento emisor de luz

Daiio en el circuito emisor de luz

Contéctenos
Dafio en el elemento receptor de luz

Dafio en el elemento de salida

Incorrecta conexién o linea de

sincronia desconectada Verifique el cableado

LED indica malfuncio-
namiento de la linea de

Dario en el circuito de sincronia del

sincronia. r A

emisor o receptor Contactenos
LED indica Linea de salida de control en corto | Verifique el cableado
sobrecorriente

Sobrecarga Verifique la carga nominal usada

LED indica recepcion

de luz ambiente Quite la luz ambiental

Luz ambiental incide en el receptor

LED indica malfuncio-
namiento del emisor.

Intente después de verificar el display LED

Malfuncionamiento del emisor g
del emisor

w] Precaucioén para el uso

. Cuando mas de 2 ajustes de reflexion difusa se instalan de manera adyacente, puede ocurrir un mal
funcionamiento por haz de luz desde el otro objeto. Se debe instalar con un intervalo suficiente.

Por favor, instale el sensor a la altura adecuada (Min.aprox.0.5m) Si el sensor fotoeléctrico se instala en la parte lisa,
puede causar un mal funcionamiento por la reflexién de luz que esta causa.

Evite el uso de esta unidad donde hay luz fluorescente con alta frecuencia, comienzo de alta velocidad o sefial

de luz afectando la capacidad de deteccion.

Por favor utilice un tnico conducto o cableado separado ya que puede causar problemas o mal funcionamiento
mecanico cuando se instala el cableado del sensor con lineas de alta tensién.

H> wN

5. Evite el uso de esta unidad en el tipo de lugares con polvo o gases corrosivos, ya que puede causar un mal funcionamiento.
6. Por favor, haga la linea de alimentacion y de salida tan corta como sea posible, o puede causar un mal funcionamiento.
7. Por favor, limpie la superficie del sensor con un pafio seco cuando esta manchado por la suciedad, etc, pero no utilice
s rgateriales organicos, tales como los tipos de diluyentes.
- Cuando se use suministro de alimentacion : =
de switcheo como fuente de suministro de ;’zllmen_:aﬁlon Sx 5\\;
alimentacion, la terminal F.G. debera de estar € switcheo 1'C(0.001 a 0.1pF/400v): Sensor

aftierra y el condensador para remover el ruido (SMPS)  FG.

oo £ Condensador para remover ruido
se debera de instalar entre 0V y la terminal F.G.

9.Ambiente de Instalacion Marco

(DDebera instalarse en  @Altitud Max. 2,000m (@ Grado de contaminacion 2 @ Categoria Instalacion
interiores

X Puede causar un mal funcionamiento si no se siguen las instrucciones anteriores.

@] Productos principales

aSensores de proximidad

wPantallas HMI

aSensores fotoeléctricos

aMedidores de pulsos/tacémetros
aSensores de 4rea

aTemporizadores

aSensores de fibra dptica

Encoders rotativos

aSensores para puertas

aSensores de presion

aContadores

aUnidades de display

aControladores de alimentacion
aControladores de sensores

aMedidores para panel

aControladores de temperatura
aTransductores de humedad/temperatura
aMotores a de
aMarcador laser (COz, Nd:YAG)

6n industrial

Tu apoyo total en

& MATRIZ:
415, Yongdang-dong, Yangsan-si, Gyeongnar, 626-847,
Korea

 OFICINA DE VENTAS :
Bldg. 402 3rd Fl., Bucheon Techno Park, 193, Yakdae-dong,
Wonmi-gu, Bucheon-si, Gyeonggi-do, 430-734, Korea
TEL:82-32.610-2730  FAX.82-32-329-0728

u E-mail : sales@autonics.com

Para propuestas de mejora y desarrollo en los
productos contactenos en: product@autonics.com

EP-ES-77-0004F
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