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SENSOR DE AREA TIPO DELGADO
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Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto.

(] Como especificarlo

Salida ‘No-marca‘SaIida NPN colector abierto ‘
‘P ‘Salida PNP colector abierto ‘
| Emisor/Receptor T | Emisor
‘R ‘Receptor

Numero de haces opticos
08220 [8a20pzs

Espacio haz éptico

Articulo

|
}20 ‘ Espacio de 20mm ‘
|

}BWP ‘Sensor de area con cuerpo plastico

3 Esta informacion esta destinada a la gestion de productos de tipo de barrera.
(No hay necesidad de consultar al seleccionar un modelo.)

(m] Precauciones de Seguridad

X Por favor guarde y revise las instrucciones antes de usar esta unidad.

(w] Especificaciones

SalidaNPN | gypag.og BWP20-12 BWP20-16 BWP20-20
colector abierto
Modelo s ida PNP
colector abierto BWP20-08P BWP20-12P BWP20-16P BWP20-20P
Tipo de deteccién Tipo Barrera
Deteccién de distancia 0.1a5m
Objeto de deteccion Material Opaco de Min. @30mm
Espacio entre haces 20mm
Numero de haces opticos |8pzs ‘ 12pzs ‘ 16pzs ‘ZOpzs
Ancho de deteccion 140mm [220mm [300mm |380mm
Alimentacion 12-24VCC +£10%(Ondulacién P-P: Max. 10%)
Circuito de proteccion Integrado

Consumo de corriente Emisor: Max. 80mA, Receptor: Max. 80mA

OUTPUT Colector abierto NPN o PNP

« Voltaje de carga: Max. 30VCC « Corriente de carga: Max. 150mA
« Voltaje residual - NPN: Max.1V, PNP: Max. 2.5V

Modo de Operacion Seleccion de Light ON o Dark ON por switch

Proteccion de corto-circuito | Integrado

Salida de Control

X Por favor siga las reglas de seguridad que se presentan a continuacion:
AAdvertencia Puede resultar herido si no sigue las instrucciones adecuadamente.
El dispositivo puede dafiarse o puede causar una lesion si no se
APrecaucién siguen correctamente las instrucciones.
XLa siguiente es una explicacion de los simbolos usados en la operacion del manual.
APrecaucion: Puede haber peligro o causar una lesion bajo condiciones especiales.

Tiempo de Respuesta Méax. 6ms (Frecuencia B seleccién es méx. 7ms)
Fuente de Luz LED infrarrojo (850nm modulado)
Tipo de Sincronizacién Método temporizado por linea sincronizada
Proteccion de interferencia | Interferencia de proteccion por la seleccién de frecuencia de transmisién

6n ambiental | Luz solar: Max. 10,000Ix (Receptor de iluminacién)

ambiente | 10 a 55°C, Almacenamiento: -20 a 60°C

Humedad ambiente |35 a 85%RH, Almacenamiento: 35 a 85%RH
Resistencia al ruido +240V el ruido de onda cuadrada (ancho de pulso: 1us) por el simulador de ruido

Medio
ambiente

| A Advertencia Rigidez dieléctrica 1,000VCA 50/60Hz por 1minuto

1. En caso de usar esta unidad con maquinaria (N , equipo médi hiculos, trenes, Resistencia de aislamiento | Min. 20MQ(a 500VCC mega) E—
aviones, aparatos de combustion, de diversion o dispositivos de seguridad,etc.) es io Vibracin 1.5mm amplitud de frecuencia de 10 a 55Hz en cada direccién X, Y, Z por 2 horas
instalar equipos libres de fallas o si lo requiere contactenos. Choque 500m/s*(50G;) en direcclones X,Y.Z por 3 veces
Puede provocar un incendio, lesiones personales o dafios a la propiedad. Proteccién IP40(Estandar IEC) -

2. Esta unidad no es sensor de seguridad, protector de dafios materiales o lesiones por las Materiales %U;'sp": PS/’:?S’ 'Ee‘e?t‘"gnapa?:: FMMS:; S d-hios, Longiud am)
partes peligrosas de los equipos mecanicos, pero es sensor de deteccion de un objeto -o>mm, 4-hilos, Longitud: SmEmisor: ©3.5mm, 4-hilos, Longitud: 3m
normal o irrupcion en el area de trabajo, independientemente de la seguridad. Cable g?a\'NmGe%fc; 5:’;}2};%?:;&9%?%&?8mm’ Namero de nicleos: 40,

3. No lo use como equipo de seguridad para el cortador o prensa. Certificacion G -

4. Esta unidad no sigue ninguna norma de seguridad internacional.

Por favor, compruebe el nivel de segundad del pais en que se utiliza el producto. Peso*’ Aprox. 480g Aprox. 5209 Aprox. 6209 Aprox. 680g

o

. Note que no ninguna resp bilidad por el probl con las leyes
de ultramar 6 <Responsabilidad por producto defectuoso (PL)> sucede por el uso siguiente;
(®Equipo de seguridad para proteger una mano u otras partes del trabajador en la zona peligrosa.
@Interbloqueo en el equipo mecanico.
®Sensor de seguridad en el equipo mecanico para detenerlo cuando se detecte una mano u otras

partes del trabajador.
@Utilizacién para la deteccion de una mano u otras partes del trabajador en zona peligrosa y el
control de la puerta o ventana.

[ A Precaucién |

1. Esta unidad no debe usarse al aire libre.
Puede acortar el ciclo de vida del producto o un choque eléctrico.
Use este producto solo en interiores. No utilice el producto en exteriores o lugares sujetos a tempera-
turas o humedad.(Ejemplos: lluvia, suciedad, nieve, rayos directos de sol, condensacion, etc.)
. No cablee la unidad cuando se encuentre encendida.
Puede causar una descarga eléctrica.
Por favor tome en cuenta las especificaciones.
Puede causar mal funcionamiento o acortar el ciclo de vida.
. Por favor aterrizar la terminal F.G. cuando se suministre energia de una fuente conmutada.
Evitar el uso de esta unidad donde hay luz fluorescente con alta frecuencia, alta velocidad o
sefal de luz que afecta a la capacidad de deteccion.
. Podria no interrumpirse los haces de luz, ya que estos pueden reflejarse en una pared o
superficie plana si estos estan a menos de 0.3m. Por favor tome en cuenta < [® Instalacion>.
. Puede causar un mal funcionamiento de la interferencia se utilicen estrech te en
paralelo. Por favor tome en cuenta < (8] Instalacion>.
. Por favor, instalar emisor y el receptor en la misma direccién. El emisor de luz no se transfie-
re al receptor si esta instalado en direccion opuesta.
. Evitar el uso de esta unidad donde hay fuertes vibraciones.
Puede causar un incendio o mal funcionamiento.
10. En la limpieza de la unidad, no utilice agua o detergente a base de aceite.
Puede causar una descarga eléctrica o un incendio.
11. Por favor acorte lo mas posible la alimentacion y la linea de salida o puede causar un mal
funcionamiento por oleada.
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(Aprox. 280g) (Aprox. 320g)

% 1: El peso entre paréntesis es solo unidad de peso.

X La temperatura o la humedad mencionada en el Medio Ambiente indica un ambiente de no congela-
cioén o condensacion.

(Aprox. 360g) (Aprox. 430g)

(m] Estructura

Indicador Picking (Rojo) Indicador Picking (Rojo)

Indicador de operacién(Rojo) Indicador Frecuencia B(Amarillo)

Indicador de estabilidad (Verde) Indicador Frecuencia (Verde)

Interruptor de modo de operacion!
4@
O |cm4—(
N |Cm+— (@O
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(w] Dimensiones (Unidad: mm)
<Emisor> 30 <Receptor> i%‘
o\ I e
2
0
©
} ©
D) Indicador picking Indicador picking Ean
b (Rojo) (Rojo)
[ Indicador frecuencia Indicador de 5
_ 7} B(Amarillo) operacién(Rojo)
[}
'% Indicador frecuencia Indicador esta- v |
3 DT A(Verde) ble (Verde) 1 -
N
©
= (.
5 D)
2
H D)
o m I :§
3| | 1P| | [Applicdmodel A [B |C
:g- 7} BWP20-08 140 {180 (190
E = BWP20-12 220 |260 |270
2 —} BWP20-16 300 |340 |350
g BWP20-20 380 (420 |430
g | o
;5 Interruptor modo
de operacién
O
8 J
X Por favor, use pernos M4 para el g
2-@4.2  montaje del sensor, ajuste el par
© \_23.5, 3m

de apriete bajo 20kgf.cm.

<Soporte>: Se vende por separado

e Soporte Plano(BK-BWP-ST) o Montaje En forma de L(BK-BWP-L)

(w] Instalacion

© Direccion de Instalacion

Emisor y receptor deberan instalarse en la
misma direccion arriba/abajo.

O Reflexion de la superficie de pared plana
Cuando se instala de la siguiente manera, la luz reflejada
desde la superficie de la pared plana no esta sombreada
Compruebe si funciona correctamente o no con detec-
cién de objetivo antes de usar.
(Distancia Intervalo: min. 0.3m)
Emisor

Emisor Receptor

Receptor

- = » =» o=
Deteccion de objetivo

- = Luz

reflejada
-
Emisor Receptor h S
1 SRS d /Fondo /
k Cable oo %
» = = 5 5 = EmisorDeteCCIon deLObJe“voReceptor
uz
,,,,,,,,, @ » = reflejada @
- > -
X cable %2
7, Pared 7

© Para proteccion de interferencia
Puede haber interferencia cuando instale 2 6 mas juegos de sensores. Para evitar la interferencia de
los sensores, instale como se ve a continuacién usando la funcién de proteccion de interferencia.

e La direccion de transmision debera ser opuesta entre los dos juegos.

Receptor 1

¢3¢3¢3¢3¢2L J**‘**N‘ jc>c>c>c>c>L
TR,
Emisor 1 Receptor 1 Emisor 2 Receptor2 .0 ...
q RO R

Do L DOOBDS = J L

Receptor 2 Emisor 2 Emisor 2
Cable

Emisor 1 Receptor 1

@cocv, “’“’@
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Emisor 1 Emisor 2 Receptor 2 Emisor 1 Receptor 1 Emisor 1 Receptor 1

Receptor 2

Emisor 1 Receptor 1

@C>%C>C>>C>@
@‘R*W‘*@

Receptor 2 Emisor 2 Emisor 2 Receptor 2
e Debera instalar una placa divisoria entre los dos juegos.
Emisor 1 Receptor 1 Emisor 2 Receptor 2

)
C>C>C>C>C>C>kc>¢l j»»»»»»
=

Placa divisoria
o Debe ser instalado fuera de la distancia de interferencia.

Emisor 1 Receptor 1
Distancia de Distancia permitida de
@ 555D % deteccion(L) instalacion (D)
E Emisor 2 Receptor 2 0.1a1m Min. 0.2m
[s] Min. 1m Min. 0.3m
@ ittt @ % Puede haber diferencias dependiendo de las

‘ L(m) condiciones de instalacion.

(W] Funciones
© Prueba (funcién de paro de transmision)
En el modo TEST, la emision se detiene y los LED’s verde y amarillo parpadean
alternadamente. Esta funcion es para checar si el sensor funciona adecuadamente cuando la
transmision se detiene. Conforme cambia a estado Light OFF, |a salida de control estara en
OFF en el modo Light ON y estara en ON en el modo Dark OFF.
o Pulso de la salida de control para la prueba (TEST)

ON

ON < @ swich

OFF
TEST @ T 2 50ms
®
@ Salida de control ON
o Light ON OFF
T2 2 50ms,
Normal Anormal

© Funcién de prevencién de Interruptor Modo

interferencia de Operacion Indicador Frecuencias A,B

serie o paralelo para extender la altura de (Frecuencia A €]
deteccion, éstos pueden fallar debido a la | 4o transmision) %

En caso de usar 2 juegos de sensores en |gensor ® ® E 7
interferencia de haces de luz. FREQA

~ = __Frecuencia B (Amarillo)
ZFrecuencia A (Verde)

Esta funcién es para evitar la interferencia | sensor

de luz ct{ando opera un sensor en (Frecuencia B 2 == ’ )
frecuencia A de transmision, y otro sensor | ge transmision) | FREQ.B ® = =Frecuencia B (Amarilo)
en frecuencia B de transmision. =

© Light ON / Dark ON modo
En el modo Light-ON, la salida de control

Interruptor Modo

de Operacion Operacién salida de control

ZZﬁZ:c?é?N cuando no hay objeto de Light % Esta en ON cuando
- Light ON i i
En el modo Dark-ON, la salida de control ON % ==l el emisor recibe luz.
estd en ON cuando el objeto de deteccién o [==]
esta presente. ark ®| == | | Esta ON cuando
ON Dark ON% --j el emisor no recibe luz.

© Seleccion de Luz fija / Interruptor Modo

intermitente del indicador de Operacion Indicador de operacién sefeccién
picking =
Seleccione el método de indicacion del ';Egen ddo | 3| EE || LED encendido
LED indicador de operacion para hacer [0]1mm]
mas fécil el trabajo de deteccion. o[mm
;Eel::mitente Intermneme% B |LED intermitente
loll==]

(] Solucion de Fallas

Falla Revisar Solucién

Alimentacion Alimentaciéon nominal
No funciona Cable desconectado o conexidn incorrecta | Verifique el cableado

Falla en la conexién nominal Use dentro de la distancia nominal de deteccién
Operacion Cubierta de sensor sucia por polvo Quite el polvo con una franela seca
irregular Falla en el cable Verifique el estado del cable.

Fuera de la distancia nominal de deteccion | Use dentro de la distancia nominal de deteccion
Hay un obstaculo que corta el haz entre el

Salida de control

en OFF aun ! Quite el obstaculo

sinobjeto de emlsor y' el rgceptor. : - ) i }

deteccion. Existen vibraciones o ruido eléctrico generado | Retire la causa de las vibraciones o
por un motor linea de alto voltaje, etc. ruido eléctrico.

LED indica Incorrecta conexién o linea de sincronia

. . Verifi | |
malfuncionamiento | desconectada erifique el cableado

de lalinea de Dario en el circuito de sincronia del emisor

sincronia. o receptor Contactenos
LED indica Linea de salida de control en corto Verifique el cableado
sobrecorriente | Sobrecarga Verifique la carga nominal usada

Receptor Emisor o j— 75 266
O Interruptor de modo de operacion 50 18 f ‘21 6
No. |Funcién Interruptor OFF Interruptor ON 0 15
[0} Seleccion de frecuencia de transmision |Frecuencia A Frecuencia B T
@ |Seleccion Light ON/Dark Operacion Light ON Operacién Dark ON 2 /_'_\\\ 2 i
® |Seleccion de indicador de operacion Indicador fijo Indicador intermitente T L T o A &
@ | Seleccion Picking/TEST Modo NORMAL Modo prueba (TEST) 222 E “ 222
- - e © -
(m] Diagrama de tiempo de operacion Y s "% e
Nivel light ON Alto Nivel ON
estable T — . .
Nivel light ON S Nivel OFF ©
inestable a8
Sr-f-rermrmae NN --\----- o Proteccion soporte(BK-BWP-P[) U
Nivel light OFF 5 ¥ — Sl 16
inestable 3 Ad '\L
I S TTfF T T T AT T -9
Nivel light OFF ¢ NJp J ~
estable : i i i i ' ©
Bajo — '
Indicador estable ON i i -
(Verde) OFF [
Indicador de  ON
Operacién (Rojo) oFF < 3
Indicador de trabajo ON
(Rojo) oFF N r
Salida de Ci | oN
alida de Control s
% Las ondas del indicador de operacion, el indicador Picking, y la salida de control son el estado de operacion -Q
de modo Light ON, pero en caso de modo Dark ON, es la operacion opuesta contra modo Light ON. 2-85 g Modelo A
. . 5 ¥ BK-BWP-P08  |194
~|
(] Indicador del display 1 skBwPps 27z
Em.isor Reseptor 35 BK-BWP-P16  |354
Datos Indicador — Indicador s galida 13.5 BK-BWP-P20  |434
. ndicador ] ndicador |de 0
Verde |Rojo Picking Verde |Rojo Picking | control ~
Alimentacion o3 [ ] - - - - - - - . . .
Operacion FREC. A ! ° — - — — - (w] Circuito de diagrama de conexiones entrada/salida
Operacion FREC. B o3 o3 - — - — - <Salida NPN colector abierto> <Salida PNP colector abierto>
TEST ®» ) o3 o3 [) Lt OFF e l(Azujov e 1 (Azuov
Light ON estable - - [ ] Lt L [ ] ON e 12-24vce]| || & I 12-24VCC
Light ON inestable - - D 0 o 0 ON Ik < (Café)+Vv b S|[E « (Cafe)rv  o+.— 4
Light OFF inestable - — [ [ ) [ ] [ OFF uE.l ° I(Negro)JOB E o I (Negro)JOB
Light OFF estable - - L [e3 ° [e3 OFF 3 1 (Blanco)SYNG 8 1 (Blanco)SYNC
Funcién intermitente ON | — — [ Lt [ ) () OFF O] —
Mal funcionamiento de _ [—_ ](Blanco)SYNC — (Blanco)SYNC|
linea sincrona. & ® @ & OFF { anO.O) (Café)+V
Sobre corriente — — & (] [ & OFF T (Café)+V g
Lista de clasificacién de display Operacién de 'Indicador de operacion(Rojo)', 'El § é § E
[ E did indicador Picking (Rojo)', 'Salida de control' es para % a g o
ncendido el modo Light ON, en caso del modo Dark ON, es S -‘% Circuto de 3 ’%
[ ) Apagado una operacién contraria contra el modo Light ON. & || © Hproteccion de—9 ‘& x| 2
[ Parpadea cada 0.3 seg. (En caso, de un mal funcionamiento de la linea O ||sobrecorriente} o
7 : P sincrona y de sobre corriente, la salida de control [
D Parpade? simultaneamente cada 0.3 seg. esta APAGADA sin tener en cuenta el modo.) e S —
® @ |Secuencia de parpadeo cada 0.3 seg. %Si la linea del receptor OUT (negro) y la linea del emisor picking (negro), no estan conectadas la

X Las especificaciones mencionadas estan sujetas a cambios sin previo aviso.

una a la otra, el indicador de picking del emisor no funcionard manteniéndose encendido.

(@] Precaucion para el uso

1. Por favor, haga el intervalo suficiente entre 2 juegos o intercambie las posiciones de emisor y
receptor con el fin de eliminar la interferencia producida por el emisor del otro conjunto cuando se
utiliza emisor / receptor de mas de 2 juegos de cerca.
Por favor, instale el sensor a la altura adecuada (Min. aprox. 0.3 m) de la parte plana porque un mal
funcionamiento puede ser causado por cierta cantidad de luz recibida por la luz reflejada cuando se
instala cerca de la parte plana.
Evite el uso de esta unidad donde hay luz fluorescente con alta frecuencia, comienzo de alta
velocidad o sefial de luz que afecta a la capacidad de deteccién.
Utilice un unico conducto o cableado separado ya que puede causar un mal funcionamiento o
problema mecénico cuando se instala el cableado del sensor con lineas de alto voltaje
Evitar el uso de esta unidad en lugares con gases corrosivos o polvo, puede causar un mal funcionamiento.
Haga la linea de alimentacién y salida lo mas cortas posible, puede causar un mal funcionamiento
por sobretensiones.
Limpie la superficie del sensor con un pafio seco cuando estéd manchado por la suciedad, etc, pero no utilice
materiales orgénicos tales como diluyentes.
Cuando se usa fuente de alimentacion
conmutada como la fuente de suministro
de energia, la masa del bastidor (F.G) de
la terminal a tierra y un condensador para
eliminar el ruido debe instalarse entre
0Vy F.G terminal.
9. Ambiente de Instalacién
(®Debera instalarse en interiores @Altitud Max. 2,000m
®Grado de contaminacion 2 @Categoria Instalacion

X Puede causar un mal funcionamiento si no se siguen las instrucciones anteriores.

N

© N oo K W

Fuentede  +V +V

alimentacion gy
conmutada IC(C|v001 a 0.1uF/400V):
para remover ruido

Sensor

(SMPS) F-G‘fr‘

(m] Productos pr|nC|paIes

M Sensores
H Sensores de fibra optica I Transdumores de humedad/temperatura
M Sensores de puertas H SSR/Controlador de potencia

M Sensores de puertas laterales Bl Contadores

B Sensores de drea B Temporizadores

Avutonics Corporation

http://www.autonics.com

M Sensores de proximidad M Medidores de panel Tu apoyo total en 1 industrial
M Sensores de presion B Medidores de pulsos(ritmo)/tacémetros | MATRIZ :

M Encoders rotativos M Unidades de display 116, L gil, Yangsan-si, do, Korea
HC HC de sensores B OFICINA DE VENTAS :

#402-404, Bucheon Techno Park, 655, Pyeongcheon-ro,
Wonmi-gu, Bucheon, Gyeonggi-do, Korea
TEL:82-32-610-2730 / FAX:82-32-329-0728

M Fuentes de alimentacion
l Control switches / Lampara / Buzzers
M Blogue de terminales E/S / Cable

M Motores a de M E-mail : ics.com
u Paneles Logicos/Graficos Para propuestas de mejora y desarrollo en los
M Dispositivos de red de campo. p s en: product@ i s com

M Sistema de marcado léser (fibra, CO;, Nd: YAG)
H Sistema de soldadura por laser

EP-ES-77-0007F
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